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Notices

■Regarding　This　User’s　Manual
　　　　　　　　　　　　（1）This　manual　should　be　passed　on　the　end　user　Keep　at　least　one　extra　copy　of　the

　　　　　　　　　　　　　　　manual　in　a　safe　place．

　　　　　　　　　　　　（2）Read、this　manual　carefully　and　fully　understand　how　to　operate　this　proquct　before

　　　　　　　　　　　　　　　you　start　operation．

　　　　　　　　　　　　（3）This　manual　is　intended　to　describe　the　functions　of　this　product．　Ybkogawa　Elec－

　　　　　　　　　　　　　　　tric　Corporatbn（hereinafter　simply　referred　to　as　Ybkogawa）does　not　guarantee

　　　　　　　　　　　　　　　that　the　functions　will　suit　a　particular　purpose　of　the　user

　　　　　　　　　　　　（4）Under　absolutely　no　circumstances　may　the　contents　of　this　manual　in　part　or　in

　　　　　　　　　　　　　　　whole　be　transcribed　or　copied　without　permission．

　　　　　　　　　　　　（5）The　contents　of　this　manual　are　sublect　to　change　without　prior　notice．

　　　　　　　　　　　　（6）Every　effort　has　been　made　to　ensure　accuracy　in　the　preparation　of　this　manual．

　　　　　　　　　　　　　　　Should　any　error　or　omissions　come　to　your　attention　however，　please　contact　your

　　　　　　　　　　　　　　　nearest　Ybkogawa　representative　or　our　sales　office．

■Regarding　Protection，　Safety』and　Prohibition　against　Unauthorized
　　　Modification

　　　　　　　　　　　　（1）In　order　to　protect　the　product　and　the　system　controlled　by　it　against　damage　and

　　　　　　　　　　　　　　　ensure　its　safe　use，　make　certain　that　all　of　the　instructions　and　precautions　relating

　　　　　　　　　　　　　　　to　safety　contained　in　this　manual　are　strictly　adhered　to．　Ybkogawa　does　not　guar－

　　　　　　　　　　　　　　　antee　safety　if　products　are　not　handled　according　to　these　instructions．

　　　　　　　　　　　　（2）Be　sure　to　use　the　spare　parts　approved　by　Ybkogawa　when　repIacing　parts　or　con－

　　　　　　　　　　　　　　　sumables．

　　　　　　　　　　　　（3）Modification　of　the　product　is　strictly　prohibited．

　　　　　　　　　　　　（4）Reverse　engineering　such　as　the　disassembly　or　decompilation　of　software　is
　　　　　　　　　　　　　　　strictly　prohibited．

　　　　　　　　　　　　（5）No　portion　of　the　software　supplied　by　Yokogawa　may　be　transferred，　exchanged，

　　　　　　　　　　　　　　　leased　or　sublet　for　use　by　any　third　party　without　the　prior　permission　of　Ybkogawa．

■Force　Maleure
　　　　　　　　　　　　（1）Ybkogawa　does　not　make　any　warranties　regarding　the　product　except　those　men－

　　　　　　　　　　　　　　　tioned　in　the　WARRANTY　that　is　provided　separately．

　　　　　　　　　　　　（2）Ybkogawa　assumes　no　liabillty　to　any　party　for　any　loss　or　damage，　direct　or　indirect，

　　　　　　　　　　　　　　　caused　by　the　user　or　any　unpredictable　defect　of　the　product．
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Model　SBSD lntroduction 1－1

1．INTRODUCTION．

1－1．Inspection．

　　This　instrument　was　thoroughly　tested　at　the　fac－

tory　befbre　shipment。

　　However，　when　you　recelve　this　instrument：

）
）

ー
ム
6
∠

）3

Inspect　fbr　visible　damage．

Confirm　that　the　model　and　su伍x　codes　shown

on　the　shipping．　documents，　and　also　on　the

nameplate　on　the　instrument　slde　pane1，　are　the

same興s　on　your　order　sheet．

Confhm　that　all　accessories（s6e　section．2－2）are

　present．

If　you　have　any　questions　about　this　instrument，

Please　contact　ei1血er　your　nearest　Yo1（ogawa

s証es／service・office　or　Yokogawa　Electric　corporat幽

ion，　Tokyo，　Japan．

1－2．Soope　of　this　Manu紐l　anαAss㏄iat瓠
　　　　．Manuals．

　　This　instruction　manual　covers　handling，　operat－

ing　and　simple・maintenance　procedures　fbr　the

SBSD＊EBatch　Set　Station．

　　You　should血rst　read　the負）110wing　manuals，　in

order　to　fully　ullderstalld　the　functions　of　the　SBSD＊E

Batch　Set　Station．　You　will　then　be　able　to五ll　out　the

data　label　on　the　side　panel　of　the　batch　set　station．

　　Please　refbr　to　the　fbllow：ing　manuals：

①TI　IB4E1－01E
　　　‘‘YewSeries　BCS（style　E）Batch－Blending　Con一

　　　．t；01　System　Functions　and　D　ata　Setting’，．

②WSIB4E1－02E
　　　‘‘SBSD＊EData　Sheet，’．

lMIB4E1－02E





Model　SBSD GeneraI 2－1

2．GENERAL．

　　　The　SBSD＊E　Batch　Set　Station　is　used　with　the

SLCC＊E　Blending　Controller　when　a　high－fesolution

in－1ine　blend血g　l）atch　loader　is　require　d．　In　this

application，　it　generates　a　demand　pulse　signal　for　the

l）1en　dillg　controllel．

　　　It　can　also　be　used　for　on／off　contro1血batch

lloader　apPhcations　using．batch　status　output・

　　　The　Batch　Set　Station　functions　include：

OScaling，　addition　or　subtraction　of　flow　signals，　ins．

　　　tantaneous　flow　display，　repeater　fbr　a　flow　signaL

OAnalog　inputs　and　outputs，　and　compensation　com－

　　　putation　fUn6t三〇ns．

OFIow　progtam　set　unit，　batch　sequences．　Sequencer

　　　switches　are　on　the　fヤont　paneL

OVarious　totalizer　fu．nctions．　Totalizer　parameters　are

　　　easy　to　set，　and　totalizer　totals　may　be　viewe¢

OCommunications　functions－　the　instrument　is

　　　easy　to　design　into　a　system，　it　can　communicate

　　　with．　a　central　operator　station　or　supervisory　com－

　　　puter．

O　Self－diagnostic　fullctions．

　　　Figure　2－1－1　shows　the　front　view　of　SBSD＊E．

Figure　2・1－1．　Front　View　of　SBSD＊E．

lMIB4E1－02E



2－2 Genera1

2－1．Standard　Specifications．

Input　Signals

Prqcess　Variable　Pulse　Input　Signal：Oto　6　kHz，　zero

　　elevatioll　not　possible，　minimum　pulse　width　50μs．、

　　・Pulse　input　from　two－wire！three。wire　trans並itteτ，

　　or　voltage　trallsitio111colltact　signa1．

hlput：From　Transmitter：SBSD　contains　distributol，

　　voltage　is　switch－selectable－distributor　supPHes

　　12V！24　V±10％，　current　up　to　50mA．　For　two－

　　wire　trallsmitter，10ad．　fesistance　is　switch　selectaF

　　ble－200Ω，510Ωor　lkΩ．

Voltage（Transition）Pulse：

　　Voltage五〇W：Leve1（EL）＝一1　V　to＋8　V　DC．

　　Voltage　HIGH：Leve1（EH）＝3Vto　24　V　DC．

　　Amplitude　of　Pulse　Signa1（EH－EL）：At　least

　　3V．

　　111put　Resistance：At　least　10kΩ．

Contact　Pulse：Relay／switch　contact　or　trans‡stoI

　　switch．

　　Contact　ON：Soulce　resistance　up　to　200Ω．

　　Coptact　OFF：Sou∫ce　resistance　at　least　100kΩ．

　　Colltact　Rating：At　least　30VDC，30mA．

F皿ter　for　Colltact　Pulse　Input：Switch－selectable，

　　time　constant　lOms．

Aux皿i註ry　Pulse　Illput　signa1’ iAdded　tolsubtracted

fmm　Process　Variable），　and　Status　Inputs：Aux且iary

　　pulse　input　is　O　to　l　kHz，　zero　elevation　llbt　possか

　　ble，・minimum　pUlse　widt血350μs．　Status　input

　　minimum　pulse　width　220　ms．　Voltage（1eve1）or

　　colltact　signals．

Voltage（Leve1）Input：

　　Voltage　LOW　Leve1（EL）：一1　V　to＋1VDC（status

　　ON）．

　　voltage　HIGH．Leve1（EH）：4．5v．to　25　v・pc（status

　　OFF）．

gontact　I喚put：Relaylswitch　contact　or　tlansi忌重br

　　switch．

　　Contact（Status）ON：Source　resista：nce　up　to　200

．ΩL、

　　Contact（Status）OFF：Sourcb　resistance　at　least

　　100kΩ．

　　Contact　Rating：At　least　5　V　DC，20　mA．

Analog　Input　Sigllals（Process　Variable　or．Aux皿iary

Flow　and　Compensation　Sigllals）（S：BSD－201　and

－3010nly）：1，to　5　V　DC，　illputエesistance　l　MΩ．

Analog　Illput　Conversion　Accuracy：±0．2％of　span．

RTD　Input　Signa1（for　Temperature　Compensation）

（SBSD－3010nly）：JIS　or　DI：N　specification　Pt　100Ω3－

　　wire　RTD，1ead　wire　resistance　up　to　10Ω／wire．

Temperature　Compensation　Accuracy：±0．2％of　sp　an．

Burnout　Function：Provided；scaleout　time　up　to　60s．

Output　Signals

Pulse　Output　Signai（Flow　Repeatemr：Demand　Pulse

Signal）：Transistor　contact　signa1，　rating　30V　D　C，

　　200mA．

Frequency：Oto　l　kHz；Duty　Cycle　50％（for　conecレ

　　ing　to　YewSeries　BCS　Instrument），01　Fixed　Fulse

lMIB4E1－02Ei’
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　　Width－selectable（one　of　O．5，1，20，33，500r

　　100ms）一fol　electromechanical　counter．

Statu白Output　Signals（for　flow　signal　l㎞put　abnomla1

（曲sing！1eakage）l　pre・batch　and　batch　end　ala㎜s，

reset，　and　fa皿signals－five　pohlts）：Transistor　contact

　　signals，　rating　30VDC，200　mA．

Analog　Output　Signa1（Flow　Repeater　Signal）（SBSD－

201and－3010111y）：1to　5　V　DC，10ad　resistance　at

　　least　2　kΩ．

Allalog、　Ouptut　Conversion　Accuracy：±0．3％of　sp　an．

Isolation

　　contact（pulse／status）110　signals　are　isolated　fエom

intemal　circuitry；analog　signals　are　n　ot．　Pulse　Ilo

signals　are　isolated　ffom　each　other；status　inputs，

status　outputs　and　analog　Ilo　signals　use　sep　a∫ate

common　negative血1es．　Power　suかPly　is　isolated

frOm　internal　CirCUitry．

Input　Pr6㏄ssing　Flmctions

　　Process　variable　and　aux丑iaエy　flow　inputs　may　be

eitheτv61tage　or　pulse　signals，　compensation　input

may　be　eitheエavoltage　or　RTD　signa1．

Aux鎖ary　Flow　Signal　Processillg（SBSD－201，一301
0nly）：Auxj肚a■y　flow　signal　can　be　added　to’or　sub－

　　tracted　f士om　process　va：riable　signaユ．　Range　of　ana－

　　10εoutput（to　display　andτepeater）is　a（薄ustable．

Voltage　Flow　Signal　Processillg：Spa：n　setting（4－digit

　　fixed　point　number）corresp　ond血g　to　input　signal

　　range　of　l　to　5　V　DC；10w一まnput　cutoff（for　inputs

　　ullder　1％　of　span）　and　squaエe　root　function　se－

　　1ectable．

111put　F皿ter（for　Process　Vadable　Pulse　Illput　or

Aux皿iary　Pulse　Input）：First　ordeエ1ag　f丑ter，　time

　　constant　adjustable　O　to　9999s．

Totahzer　Scale　Factors：Scaler　for　pulse　signal　input

　　（constant　K　number　of　pulses　for　every　flow　ullit

　　totalized）．　Totalize：r　sca玲factor　for　analog　signal

　　input．　K（K1，K2）are　5－digit．　fixed　p　oint　llumbers，

　　of　maximum　value　32767．

Compensatioll　Computation（SBSI）一201　and　・301

0111y）：Call　compensate　the　process　variable　and

　　aux丑iary　flow　sigllals　for　Hquid　density　changes

　　with　temperature．

　　SBSD’11as　the　follow圭ng　4．ASTM　compensation．

　　●・01d　ASTM　No．　D1250（edit　in．1952）

　　●New　ASTM　No．　D1250（edit　in　1980）for
　　　　　crude　oils，　fuels　＆solvents　and　lubricating　oils。

　　　Otheエtypes　of　compensation　are　also　possible（see

　　　below）．

Temperature　Compensation：
　　　Temperature　unit　isしselectable（oC　oτoF）．

Input　Signal：Platinum　RTD　JIS’89　JPt　1000r　JIS’89

　　Pt　100（DIN　Pt　100）or　l　to　5VDC．

Teniperature　Range：For　platinum　RTD；一50　to
　　十250℃．．

　　For　a　l　to　5　V　DCsignal；Arbitrary・
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Computation　Fofmat：ASTM　equation　or　general
　　quadratic　equ　ation．

ASTM　Equation：70＝7【（1＋α）・！（ρ，の】

・wheTeπρ，≠）r7α7

　　　　7（F＝71・＝ρ’

　　　　　　　　　　玲　　　ρ15

　　　　　　　　＝αρ卜αγ△≠（1．0＋0．8αγ△の］

　　where　7（F：Volume　conversion　coefficient（at
　　　　　　　　　　　　　　　15。C）

715

7’

．ρ’

ρ15

α’γ

△∫

：Volu血b（m3）at　15。C

：Volume（m3）at　arbitrary　tempera－

　tureαOC）

：Density（オ。　c）（kg／m3）

：Density（150c）（kglm3）

：Thermal　expansion　c6efficient　at

　150C（OC4）

：Temperature　difference【△’＝卜15】
（。C）

Gelleral　Quad士atic　Equation：

　　70＝71（1，＋α）｛1＋β（’一∫o）x10－2

　　　　　　　＋γ（≠一∫。）2x1σ6｝］

　　　　　170：Volumetric　Flow　at　reference　temperature

　　　　　　　　　オ0．

　　　　　7：Volumetエic　flow　（process　variable　flow

　　　　　　　　sigllal）at　temperature’．

殆
～
α

β

’
γ

General

only）：

．Reference　temperature（oC）．

：Flow　se血sor　temperature（。　C）．

：Flow　transmitteエcomp　ensation　coef厳cient，

（一99．99to　99．99）．

：First　order　compellsation
　（一99．99日目　99．99）．

：Second　order　compensatio11．

　（一99．99to　99．99）．

Comp　ensation　Computations

coefficient，

coefficiellt，

（SBSD－20、1

Computation　Format：

　　70＝17［（Cmax－Cmin）C＋Cmln】

　　Cmax；Maximum
　　　　　　　　　9999）

　　Cmin；Minimum　comp　ens　ation　coefficient

　　　　　　　　　9999）

　　C；

compensation　coefficient（O　to

（Oto

　　Compensation　coefficient，　C　ranges　from　O　to　1

－its　value　corresponds　to　the　compellsation　hlput

signa1；avoltage　in　the　range　l　to　5　V　DC．

Flow　Signal　Repeateτρr　Dem昇nd　Pulse　Output　Func・

’tion

　　　Outputs　pulse＊alld　allalo9＊＊signals　cofresp　ondi119

to　the　process　vadable　hlput（the　instrument　can’also

add　or　subtract　an　aux工賦ary　flow　signal　input－i皿

this　case，　the　span　of　analog　output（to　display　ahd

τepeater）is　a（加stable）．　Can　output　a　demand　pulse

signaユwhich　co∬esponds　to　currellt　set　point　in　flow

program．

　　　＊　ApPhes　only　to‘‘s㎞Ple　batch　set　station，’mode．

　　　＊＊SBSD－201　and－3010nly．

Genera1 2－3

Pulse　Output：Output　pulse　rate　may　be　S¢aled　by　a

　　factor　K’．　K‘（K3，　K4，　K　5，K6）are　5－digit　fixed

　　po血t　numbers，　of　maximum　value　32767．

Pulse　Output　ON　Time：Selectable－one　of　O．5，1，

　　20，33，500r　100　ms－or　duty　cycle　of　50％（for

　　YewSeries　BCS　Instruments：up　to　ten　may　be

　　co㎜ected　hl　paraUel　with　output）．

Ana韮og　Output（Flow　Signal　Repeater　Signal）：1to

　　5VDC．
Totalizer　Functions

　　　Five　tota五zers　are　bunt　in－three　6－digit　batch

totalizers　an　d　two　8－digit（cumμ1ative）totaliz　ers：

O
O○

O

o

reset　input

C㎜ulat卸e且ow　tota1セel　may　be　leset　m肛1uany　by

entering　other　data　for　totaHzer　value．

．Batch且ow　totahzel（process　variable　only）．

Batch　flow　totalizer（ploce串s　variable，　with　com－

pensation　computation）．

Batch　now　totalizer（proρess　varia1）1e・wヰh　aux－

iliary　flow　signal　added　to　or　subtracted丘om　it，

and　compensation　computatio11）．

Cumulative　flow　totahzer（plocess　Variable，　with

auxiliary’flow　signal　added　to　or　sub廿acted．from

it）．．

Cumulative　flow　totalizer（process　varible，　with

auxiliary　flow　signal　added　to　or　subtracted　from

it，　and　compensation　computation）．

Batch　totahzer　is：reset　after　end　of　each　batch　by

　　　　　　　　signal　or　f士ont　panel　reset　pushbutton・

Data　Display　Imd　Data　Setting　F㎜ctio璃s

Data　I）語play：

　　Upper　display　isウatch　loader　setting，6digits．

　　Lower　display　is　selectable　data，6digits．

　　Selectable　data（displayed　in　lower　display）may

　　be　major　data　item　oτauxihafy　data　item：

Majol　Data　Item：Displayed　data　type　is　indicated　by

　　lamp　next　to　data　item　label　on　front　p　anel．　Value

　　of　batch　flow　totalizer（for　process　variable　with

　　auxiliaτy　flow　signal　added　to　oエsubtracted　f士om

　　it，　a：nd　compensation　computation），　batch　loader

　　set　value，　installtaneous　flow　high　1血nit　611　d　insta：n－

　　tanOous　flow　may　be　di5played．

Aux且iary　Data　Item：Displayed　data　type　is　indicated

　　by’code　displayed　inゆper　display．　Aux丑ia■y　data

　　’indludes　the　other　four　totaユizer　values，　pre－batch

　　　ala㎜setti119，　prograln　set　p　ara1口etels　and　control

　　parameters．　A　table　of　data　that　may　be　displayed

　　　is　on　the　instrument　s‡de　pane1．

1：nstantaneous　Flow　Display：5－segment　bar　graph．

Data　Setting：

Displayed　Data　Selection：Selected　by　push　buttons．

　　　One　switch（oll　side　pane1）changes　f士om　maj』or

　　　data　display　to　auxiUary　data　display．

Data　Setting：Uses　push　buttoll　switches．　Data　seレ

　　　ting　may　be　inhibited（disabled）by　all　i1血ibit／

　　　ellable　switch　oll　the　side　p　anel．

lMIB4E1－02E



2－4 General

SBSD　Modes
　　The　SBSD　Batch　Set　Sta廿on　offers　the　following

modes：

o　Constant　flow　manual　u：nit，　w重th　ramp－up／1amp－

　　down　func廿ons．

o　Simple　batch　set　station（batch　progτam　resembles

　　that　shown　b610w，　but　setpoint　changes　abruptly

　　τather　than　lamping　up／down　tolfτom　flow　high

　　lim直t　setti【19）．

oBatch　master　station（batch　program　shown　hl
　　figure）．

　　For　all　three　modes，　the　program　is　started　by　a

sta加s垣put　or　by　operathlg　the　START　switc：h．．

Emefg6ncy　stoPIRestart（see　figure）：using　stoPlstart

　　status　inputs．　Ramp　cha：nge　in　output　between

hi帥㎜d　low　now㎞its，　step　change血ouやut
　　betwee1110w　flow　limit　and　zero．

Master　Pacing　Input：Changes（ON10FF　or　OFF10N）

　　cause廿1e　output　to　ramp　between　high　and　low

　　flow　limits．　Useful　whell　SBSD　i3　used　as　a　blend一

　　血91naster　or　used　in　a　blending　batch　loader　sys－

　　tem（the　SBSD　call　provide　a　dema皿d　pulse　signal

　　to　a　slave　contro皿er　sμch　as　the　S工CC　Blendh19

　　ColltroUeエ）．　Maste■pacing　is　not　plovided　in

　　‘‘simple　batch　set　statio11，，　mo　de．

Batch　Fu㎜c髄ons

Batch　Status：

Status　output
Batch
唐狽≠狽tS

Status
奄獅垂浮煤^

盾浮狽垂浮

　Lamp　lit
kOAD，　PRE，

@　END
Pre・

b≠狽モ

Batch
?ｎ?
Reset

Start
Pushbutton
盾秩@statUS●mput Load　Iit OFFto

nN骨
OFFto
@ON 學

Pre・

b≠狽モ

Pre・batch。

?ｎｄ　alarm

盾浮狽垂浮

PRE　lit
ON　to

nFF ON 馴

Batch
?ｎ?

Batch　end
盾浮狽垂浮

END　Iit

kOAD　off
OFF ON　tonFF 脚

Reset
Pushbutton
盾秩@statUS・mput

PRE，　END
盾?ｆ．⊥OAD畳聾
?ｌａｓｈｉｎ?

OFF OFF
ON
撃高潤E

高?ｎ。
狽≠窒凵p

St◎P

Pushbutton
盾秩@sta執」S●mput

LOAD競
oRE，　END
?ｌａｓｈｉｎ?

OFF ON　tonFF聾管曇 一

畳

砦管

骨骨曇

Contact　closes　when　the　initial　flow　limit　lsee　diagram

below｝is　reached．

LOAD　lamp　flashes　when　STOP　status　input　is　turned．

OFF｛STOP　conditionl　or　RESET　status　inputis　turned

ON．

Contact　opens　after　program　ramps　flow　set　point　down

to　zero．

Batch　Computation　Period：0．043econds．
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Setpoi皿t　Program：

Flow　High
Limit　S・tti・g．▼P・e・Batch－End　Alarm

Initial　Flow
retting

、＼　Emergency

@　＼StOP
@
　
　
＼
／
　
　
　
　
＼
　
　
　
　
、
　
　
　
　
　
、
　
　
　
　
　
　
、
　
　
　
　
　
　
　
1

Flow　Low
kimit　Setting

@　　　　　　Leakag
… Predict

　ム

rtart
▲8atch　Eind

Rise　Time　　　　　　　　　　　　　　　　　FallTime

lnitial　Totalized・

Flow　LimitSetting

Alaml　Functions

　　Detects　loss　of　flow　plocess　va撤able元nput　signal

betweell　the廿me　flow　should　have　reached：high　limit

settillg　and　pre・batch－end．　A：LM　lamp　hghts，　ala㎝

output　contact　opens．　This　fUnction　is　not　provided

in‘‘simple　batch　set　station，，　mode．

Leakage　Detection：Detects　leakage　flow　between

　　batch　elld　andτeset．　A：LM　lamp　lights，　alaml

　　output　contact　opens．

Co㎜皿ica樋on　Functions
　　　The　SBSD　can　communicate（via　LCS　card　1n∬eld

control　station！unit）with　a　central　YEWPACK，μXL1

’CENTUM　CRT－display　operator　station　and　super－

visory　computer．　Maximum　length　of（SCCD）cable　to

LCS　card　is　100　m（328　fヒ）。

1）ata　Transmitted：Instantalleous　flow，　batch　flow

　　totalizer　value（process　vadable，　with　aux丑iary

　　flow　signal　added　to　or　subtlacted　f士om　it，　and

　　compensatioll　comphtation），　batch　loadOr　setting，

　　血iti瓠now　set血9，血iti組tot証zed－now㎞it

　　set血g，　high　且ow］㎞t　setting，　demand　signal

　　output，　illstrument　mode，　batch　sequence　status，

　　alarm　status，　comp　ensation　coefficients，　status　of

　　‘℃1A，’switch　on　side　pane1．

Data　with　Remote　Setting：Batch　loader　setting，

　　batch　flOw　totalizer　value（process　vaゴable，　with

　　aux皿ary　flow　sigllal　added　to　or　subtracted　f士om

　　it，　and　compensation　computatiQn），　initial　flow

　　set仕ng，血itial　totahzed－flow　Iimit　setthlg，：high

　　flow㎞1it　setting，　batcll　sequellce　status，　com－

　　pensation　coefficients．　Remote　setting　（from

　　YEWPACK，μXL！CENTUM　operator　station　or
　　supervisory　computer）can　be　disabled．

S㎞ulation　Functions

　　In　s㎞ulation　mode，且ow　signal　is　hltemaUy
geneτated，　alld　batch　alld　totahzer　fullctions　may　be’

checked．

Mounting：

　　Flush　panel　mount血g．　Instruments　are血hou3

　　ings，　and　may　be　moullted　individually　or　side－by－

　　side．．　　　　　　　　　　・

　　Rear　of　instrument　may　l）e　up　to　75。　below　ffont．



Model　SBSD Genera1 2－5

W血㎞9：

signal　wi血g　tolffom　the　Field：Iso　M4　size（4　mm）

　　screws　oll　temlia111　block．

Power　and　Ground　Whing：

100Vversion：JIS　C　8303　two－pin　plug　with　earthing

　　contact．（IEC　A5・15，　UL498）　　　　　　　「　　●

220Vversion：CEE　7VII（CENELEC　standard）Plug．

Cable　Length：30cm（11．8　h1）

Front　Panel　Fh1垂；h：Dark　Green（Munse皿2．5GY　3！1）．

Beze1：Al㎜inium　diecast　black　baked・enam　el　finish．
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ウ

Housing：Open．front・　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．「

Houshlg　Dime皿sions：182．5（H）x87（W）x480（（D）：

　　dep　th　behilld　panel　sulface）（mm）（7．2x3．4x18．9血）．

．Wejght：

Instmment　Body：3．1　kg（6．81b）（excluding　housing）．

Housingl　2㎏（4．41b）（exc1繭ng　mounting　ldt）．

No㎜皿Opemt血g　Condi髄ons
Ambient　Temperature：Oto　50。　C．（32to　1220　F）　’

Ambient　Humidity：5to　90％・relat云ve　h㎜idity（non－

　　condensing）．

Power　Supply：Two　versions，　for‘‘100V，，（standard）

　　or‘‘220　V，，（option1A2ER）．：B6th　versions　may

　　use　AC．　or　DC，　without　change　to血e　instr㎜Ont：

Version 100V 220V
DC｛polarity　reversible｝ 20to　130　V 120to　340　V

AC｛47　to　63　Hz｝ 80to　138V 138to　264　V

2－3．Options．

1DL　With　data　set　as　p亭r　data　sheet，　and　correspolld・

　　illg　data　label　attached．

！A2ER：For　220　V　version’，　power　supply．

／PA：Compen＄ation　input　JIS，89　JPt　100．

／PD3　Co血pensation　input　JIS’89　Pt．100（DIN　Pt

　　100）．

1MTS：Supplied　with　kit　fbr　individual　mounting．

　　For　mounting血groups，　see．GS．1B4F　1－E．

1scF・G□M：Moullt元ng　kit　bezel　color　change　from

　　standard．color’（blac1⊂）．　Choose　color　ffom　set　of

　　optional　colors（see　GS　22D　I　F　1－E）．　Spec茸y　color

　　code　in　space［］．

1NHS：No　housing，　pulg－in　instmment　module　only．

　　See　GS　IB4F1－E　to　order　housl血g　separately．

1NP］E：Irettelrs　engraved　oll　front　p　alle111aln　eplate・

2・4．A¢cesso㎡es．

1Afuse，　quantity　one．　　　　　　　　Part　No．：S9510VK

Eng血1eer血g　units　labels，　one　set．　Part　No．：E9712D：L

　　Blanldabe1，0ne　set．　　　　　　Part　No．：E9712D　S

　　（for　useτ班㎞9）

Note：The　fhse（S9510VK）is　the　dedicated血se，　Do　not

　　　　use　it　fbr　other　produc捻．

292．Model　and　Suf且x　Codes．

Model
Suffix

bodes
Style Option

bodes
Description

S8SD の　　　●　　　●　　　●　　　9 o　　　■　　　●　　　・ ‘　　●　　●　　●　　o　　o　　●　　・
Batch　Set　Station

翌奄狽?　Communication
eunctions

Com・．

垂?ｎｓａ－

狽奄盾獅

nput，A
獅≠撃盾№P

P0�

1．．9。

Q．．．く

R．．．�

　　　o　　　・　　　．g

@　　o　　　・　　9鰯

@　　■　　　●　　　・�

　　●　　●　　●　　●　　■　　●　　・●

@　　●　　　●　　　●　　　・　　　・　　　●　　o●

@　　●　　　●　　　■　　　●　　●　　　●　　　●�

o　compensation　in－p
浮煤C　no　analog　l101

狽潤@5V　Compensa－D
b　　　　tion　input；P
煤@100Ω　　also　analogR

sD　　l10
1。� 　　　●　　　■　　　・� 　　●　　　幽　　■　　　■　　　●　　・　　　・�

l
w
a
y
s
　
O
1
　
．

tyle　Code� � 　　■　　●　　■　　o　　・　　・　　●�
tyle　E

ption� DL� ith　data　labelsa
狽狽≠モ?ｅ?

ommon　Options�

！A2ER！

oA！

oD／

lTS！

rCFG口Ml
mHS！

mPE�

20V　power　supply｛1｝J

hS’89．JPt　100②J

hSσ89　Pt　100（DINP

煤@100）｛21W

奄狽?　mounting　kitB

?ｚｅｌ　color　changeW

奄狽?ｏｕｔ　housingN

≠高?ｐｌａｔｅ　engraving

1｝　Specify／A21NHS　to　order　without　housing，

21　Specify　only　compensation　lnput　RTD．
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Model　SBSD Installation 3－1

3．INSTALL，ATION．

　　For　general　information　regarding　installation　of

this　instrument，．re色r　to　the　instruction　manual
‘‘撃獅唐狽≠撃撃≠狽奄盾氏@of　Panel－Mounting　Instruments”（IM

lB4F1－01E）．

3－1．W廿ing．

　　The　terminal　board　is　located　on　the　rear　of　the

housing．　Remove　the　cover　of　the　terminal　board，　and

connect　external　signal　wires　to　the（M4　size）screw

te㎜inals．　A負er　wiring，　be　sure　to　replace　the　cover．

（See　Figures　3－1－1　and　3－1－2．）
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Figure　3－1－2．　Terminal　Co▼er．

　　Tables　3－14，3－1－2　and　3－1－3　show　the　terminaI

designations　and　signab　to　be　connected（these　dif陀r

according　to　the　model　and　su伍x　codes）．

Figure　3－14．　Terminal　Layout．

■Terminal　Wiring
Table　3・1・1．　SBSD・101＊E．

Terminal
cesignation

Description
Terminal
cesignation

Description

1
2

Process　variable　input，　pulse　signal畳1

17

P8
二＞C・m…・ca・i・・s畳2

3
4

↑9

Q0

二＞Auxili・・y　p・1・e　fl・w・・gna日・p・・

5 21 一　　　Fail　output｛一terminal｝

6
7
8
9

　「

`
B
C
D

二〉穿掘犠。「flowsignal「epeate「
十 Mastβr　pacing　input

10 F ＋　　　Reset　output　l＋terminall十 Start　input

11． 十 Reset　input H

12 十 Stop　input 」

13 Common K

14

P5

一
十
十

Pre－batch　output

aatch　end　output L
M

：＞Al・・m…p・・

16
一

Common｛＆reset　output，一terminal｝ N ＋　　　Fail　output　l＋terminall

Note　1：Change　wire　connection　according　to　the　type　of　transmitter　used．【See　Sections　5－1－2　and　5－3－2｝．

Terminal
cesignation

Contact　or　Voltage
@　　Level　Pulse9

2－wire　Type

oower　Supplゾ・

3－wire　Type

oower　Supply鱒

1
2
3

＋
＞
T
・
a
・
・
m
・
t
t
・
・
一

輌　　　　　Transmitter

¥

Sig

Q　　Transmitter

¥

o　Vo量tage　level　pulse：external　dis－

　　tribu1：0r，

鱒12V！24V　distributor　for　transmit－

　　ter　built　into　SBSD．

Note　2：Use　shielded　twiste“一pair　cable｛SCCD　see　GS　34B6T1－01E》．

1MIB4ε1－02E



3－2 1nsta踊ation Model　SBSD

Table　3・1。2．　SBSD－201＊E．

TerminaI
cesignation Description Termhal

cesigηation
Description

1
2

Process　variable　input，pulse　signal骨1

17

P8
二＞C・mm…ca・・・・…

3
4
5

十

Compensation　input，

Pto5VbC

19

Q0
Q1

二＞Aux・1・・ピy　p…e…w・・gnal・・p・・

黶@　　　Fail　output｛一terminal｝

6 一 A

7
8
9

十
一〉

Process　variable　input，or　auxiliary

?ｌｏｗ　i叩ut、1to　5　V　DC B
C
二〉鴇瓢犠。「fl。wsignal「epeate「

十 Master　pacing　input D
10 十 Start　input F ＋　　　Reset　output　l＋terminal｝

11 十 Reset　input H
12

P3
十
轍

Stop　input

bommon J
K

＋＞F・・w・ignal・ep・a…｛1・・5V…p・・｝

一

14

P5
十
十

Pre脚batch　output

aatch　end　output L
M

二＞Al・・m・白・p・・

16
一 Common｛＆reset　output，一terminal｝ N ＋　　　Fail　output｛＋terminal｝

Notes　l　and　2：Refer　to　previous　page．

Table　3。1－3．　SBSD騨301＊E．

Ter’minal
cesignation

Descrlption Terminal
cesignation

Description

1
2

Process　variable．input，　pulse　signal骨1

17

P8
二＞C・mmun・ca・・・…2

3
4

B

，9

Q0
5 B RTD　input 21 一　　　Fail　output｛一terminal｝

6 A A

7
8
9

日
脚〉

Process　variable　input，　or　auxiliary

?ｌｏｗ　input，1to　5　V　DC B
C

＋＞　　　　　　Demand　pulse　or　flow　signal　repdater　　　　　　lpulse　output）

十 Master　pacing　input D 脚　　　　　　　　　　，

10 F 十　　　Reset　output｛＋terminal1

11
十
十

Start　input

qeset　input H
12

P3
十
一

Stop　input

bommon J
K

二＞Fbw・・g・al・epea…“・・5V…p・・｝

14

P5
十
十

Pre七atch　output

aatch　end　output し
M

二＞Al・m…p・・

16
一 Common　l＆reSet　output，一terminall N ＋　　　Fail　output｛＋terminal｝

Notes　l　and　2：Refer　to　prevbus　page．

　　「

3－1・1．Wi血g　Precautions．

（1）Be　sure　to．　terminate　all　cable．connections　in

　　　solderless　crimp－on　lugs．

（2）Each　status　and　voltage　input　must　be　as　per

　　　SBSD　specifications．　Note　the　limits　on　conduc－

　　　tor　resistance，　voltage　drop　in　conductors，　and

　　　vohage　（hlgh！10w）Ievels．

（3）The飴i量and　digital　outputs　are　transistor　contact

　　　signals（isoiated　from　power　supply　and　other

　　　internal　circuitry）．　When　connecting　external

　　　devices，　pay　attention　to　the　fbllowing：（See

　　　Figure　3－1－3．）

　　　　●　Observe　correct　polar三ty　of　status　output　ter－

　　　　　　minals．

　　　●Most　status　outputs　share　a　common　nega－

　　　　　tive　terminaL

　　　●When　connecting　a　relay．or　other　such

　　　　　inductive　device，　connect　a　surge　absorber

　　　　　（protective　diode－Figure　3－1。3，　CR　circuit，

　　　　　etc．）in　parallel　wlth　the　load．

　　　●　Note　that　status　outputs　cannot　be　connected

　　　　　directly　to　an　AC　circuit。　Use　a．re韮ay　to

　　　　　switch　an　AC　ciτcuit．

　　　●Do　not　connect　any童oad　which　exceeds　the

　　　　　　contact　rating．（Max．30V　DC，200　mA）．

（4）Use　shielded　twisted－pair　SCCD　cable　for　com－

　　　munication　lines（terminals　17，18）．

IMIB4ε1－02E



Model　SBSD Installation 3－3
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Figure　3－1－3。　Connection　of　Contact　Outputs．
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Model　SBSD principle～of　Operation 4－1

4．PRINCIPLES　OF　OPERATION．

　　This　chapter　outllnes　some　m勾or　fbatures　of　the

SBSD＊E　Batch　Set　Station　that　are　used　da丑y　in

operating　system．　For　further　deta皿s，：refe：r　to　TI

lB4A3－01E‘‘YewSeries　BCS　Batch－Blending　Control．

System，，．　　　　　　　　　　’

　　Refer　to　the　SBSD＊E　functional　block　diagram　in

Figu：re　44－1．
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Figure　4－1－1．　SBSD　Functionai　Block　Diagram．

4＿1．Totahzer　Fmnctions．

　　Totalizers　are　essential　in　Batch－Blending　Con三

tro1．　The　SBSD＊E　permits　the　following　five　tota1一

立ed　values　to　be　displayed．（See　Figμre　4－1－1．）

（1）Batch　flow　totalizer　value

　　　　　’Totalized　value　of　uncompensated　flow　p士。－

　　　　　　cess　variable　signal．

（2）Batch　qow　totalizer　valu6（with　compensation

　　　　computation）

　　　　　　Totalized　value’of　compensated　flow　process

　　　　　　variable　signal．

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　コ
（3）Batch　floW　　totalizer　value　（with　added！

　　　　subtracted　now　signal　and　compensation　com－

　　　　putation）

　　　　　　Totalized　value　fbr　flow　process　variable　after

　　　　　　additionlsubtraction　of　auxiliary　input　and

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　compensatlon．

（4）Cumulative　flow　totalizer　value（with　added／

　　　subtracted　flow　signa1）

　　　　　　Cumulative　totalizer　value　R）r　uncompen－

　　　　　　sated　flow　process　variable　after　addition！

　　　　　　subtraction　of　auxiliary　input．

（5）Cumulatlve　flow　totalizer　value（with　addedl

　　　subtracted　flQw　signal　and　compensation　com一・

　　　putation）

　　　　　　Cumulative　totallzer　value食）r　now　procesS

　　　　　　variable　after　additionlsubtraction　of　flow　sig－

　　　　　　hal　and　compensation　computation．

lMIB4E1・02E



4－2 Principles　of　Operation Model　SBSD

　　The　totallzed　values　are　classifled　inこ。　two　types；

batch　totalizer　values　are　reset　after　each　batch，　and

cumulative　totalizer　values　are　not　reset．　The　batch

totalizer　values　are　6－digits　long、　and　the　cumulative

totalizer　values　are　8－digits　long　and　are　displayed

using　the　upper　and　lower　sections　of象heφsplay．

　　Of　these　flve　totalizer　values，　the　batch　flow

totalizer　value　（with　added！subtracted　flow　signal

inpu1，　and　compensation　computation）is　used　as

main　data盒）r　batch　processing，　and　is　displayed　as

SUM　on　the　f士ont　pane1．　The　other　fbur　totalizer

va墓ues　are　treated　as　auxUiary　data．

4。2．Batch　Functions．

Refbr　to　5．4．1‘‘Starting　up”．

4－3．Alarm　Functions．

　　Alalm　functions　that　aτe　pecuhal　to　SBSD＊E　ale

detection　of　missing　pulse　input　and　detection　of

置eakage，　　・

　　Figure　4－3－l　shows　the　relatiollship　between　the

alarm　functions　and　batch　sequence．

（1）Detection　of　loss　of　pulse　input．

　　　If－between　the　time　now　should　have　reached

　　　high　limit　setting　and　pre。batch－end一一the　pro－

　　　cess　vaτiable　flow　input　signal　level　remains

　　　below　1％of　span，　the　input　signal　is　considered

　　　to　be　missing：the　ALM　lamp　lights　a：nd　the　alaml

　　　output　contact　opens．

（2）Detection　of　leakage．

　　　The　leakage　during　the　period　between　batch

　　　end　and　resetting　is　measured．　If　the　leakage

　　　equals　or　exceeds・a　pr6set・value　（auxiliary　data

　　　setting），　the　ALM　lamp　lights　and　the　alarm　out－

　　　put　cOntact　openS．

　　　　Reset，，　resets　the　detected　leakage　value，　but

　　　leakage　detection　continues　until　start”．

FlOW

Batch
　end　　Reset
　▼　　　　▼
　　l　　　　　　l

　　l

］
Start Time

Detects　loss　of　Leakage
pulSe　input　　　　detec1：ion

Figure　4－3－1．
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Model　SBSD Operation 5＿1

5．　OPERATION．

．5－1．Fr6nt－an（l　Side－Panel　Fe劉tures．

5－1－1．Front　Palle1．

　　Figure　5－14．　shows　the　front　panel　of　the　SBSD＊E

Batch　Set　Station．・

S●quonco醜8tu518mps Sdf・dlagnostie　a18rm　lamps

LOAO　PRε　　E髄D　　　　　　　ALM　　FAIL
p　O　Q　　　　o　（）START　　　　　臼ESET　　　　　　S了OP

諱?　□FしOW己コ＝コロ＝コ＝＝

　　8ATCH－’一．

ef〔’つ’つコ」」」し’し’　　　・

つ一
X顯：総lnstantaneOus．ぐ一f1。w　di，pl。y

ｩぐ一Data　display

ｮ一Data　g・ttlng
唐翌撃狽Uhos

　DAτA
P8ヨ穿55

Nam叩lato
eT8g18beけ

aatch　loador
唐?ｔｖａｌｕｅ?

D◎O・ta　dl・play・o
撃?ｃｔｏｒ　switches

rpace　for　coef・

Solocted・
р≠狽＝@lamps

lain
р≠狽＝@list｝レ

SET　　　　　SHlF了9b　　　　I吋CR

?・□　［］
O　SUM
0　8ATCH
◎FLOW　UMIT

□▲

mコ▼
0　凡ow
ヤOKOGバ蹴◆ ficients　and　on・

№奄獅U0ring　units

Figure　54卿1．　Front　Panel．

　　　Frequently－used隅main　data”　（data　items－

　　　such・as　set　value　and　process　variable　value　－

　　　shgwn　in　the　main　data　list　on　the　front　paneD，

　　　and‘‘auxiliary　data”　（data　items－　such　as

　　　computational　constants　and　control　constants

　　　－shown　on　the　side　panel　data　label）are　dis－

　　　Played　on　this　data　disp亘ay　according　to　the　set－

　　　ting　of　the　main　datalauxiliary　data　selector

　　　switch（FRONT　P．／SIDE　P．）10cated　on　the　side

　　　pane1．（See　item（6）of　5－1－2．）

　　　During　ordinary　operation，　set　this　selector

　　　switch　to　FRONT　P．（main　data）．　With　this　set一’

　　　ting，‡he　upPer　section　of　the　display　contains

　　　the　batch　set　value，　and　the　lower　section　of　the

　　　display　contains　one　of　the　main　data　items　as

　　　・e1・・t・d　by　th・d・t・di・pl・y・el・・t・r　swit・h・・囚

　　　団．A・e1・・t・d－d・t・1・mp　light・t・i・dicat・

　　　which　data　item　is　selected．（See　Figure　5－1－2．）

　　　To　display　auxiliary　data　items，　set　the　FRONT

　　　P．／SIDE　P．　selector　swltch　to　SIDE　P．（auxlliary．

　　　data）．With　this　settlng，　the　upper　section　of　the

　　　display　containεan　auxHiary　data　item　no．，　and

　　　th・1・w・・sectl・n・・nt・i・・th…rre・p。ndi。g

　　　data．　The　desired　item　can　bQ　selected　uslng　the

　　　d・t・di・pl・y・el・・t・・swit・h・・囚団．（See

　　　Figure　5－1－3．）

　　　The　lower　data　disp星ay　section　can　be　used　for

　　　displaying　data，　and　also負）r　setting　computa－

　　　tional　cOnstants　and　other　values．

（6）Data　setting　switches　（［i亟］，　SHIFTレ，

　　匝）．
　　　These　switches　are　used　fbr　setting　data．

（1）Sequence　status　lamps（LOAD，　PRE，　END）．

　　　Display　the　status　of　the　batch　sequence．

（2）Self－di群gnostic　alarm　lamps．

　　　FAIL　lamp（red）：Lights　if　the　controller　f註ils．

　　　ALM　lamp（yellow）：Lights　to　indicate　alarm

　　　statUS．

　　　　　This　lamp　flashes　if　the　data　memory　backup

　　　　　battery　is　not　instaned，　or　when　its　voltage　is

　　　　　lOW．

（3）Sequence．co耳tro夏switches・

　　　These　switches　are　used　to　start，　res夢t　and　stop

　　　the　batch　sequence．　The　batch　sequence　can　be

　　　controlled　by　these　switches　or　by　contact

　　　lnputs．

（4）Instantaneous。flow（翼isplay．

　　　The　instantaneous　flow　is　displayed　on　a　bar

　　　graph　consisting　of　five　LEDs．

（5）Data　display．

　　　’The　data　display　is　divided　into　two　sections，

　　　upper　and　lower，　each　of　which　displays　six

　　　dlgits．
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Figure　5－1－2．　Functions　of　Data　Display．

　　　　　　　　　　　（Main　data　display　shown．）
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5－2 Operation Model　SBSD
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　　　Figure　5－1－3．　Functions　of　Data　Display．

　　　　　　　　　　　　　　　（Auxlliary　data　llisp亘ay　shown．）・

（7）D・t・di・p1・y・el・・t・・swit・h・・（囚団）．

　　　Used　to　select　data　to　be　disp夏ayed　in　the　data

　　　display．

（8）Main　data　list．

　　　Contains　the　most－often－used　data．　A　desired

　　　data　item　can　be　selected　using　the　data　display

　　　selector　switches．

　　　Main　data：

　　　　　　SUM，．．．．．。．．．．．．．．．．．Batch　totalizer　value

　　　　　　BAT．CH．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．Batch　set　value

　　　　　　FLOW　LIMIT．．．．．．．．．．．．．．Flow　high　limit

　　　　　　FLOW．．．．．．．．．．．．．．．．．．Instantaneous　now

（9）Selected－data　lamps．　　　　　　　　　．　　’

　　　One　of　these　Iamps　iights　to　indicate　the　main

　　　data　item　selected　by　the　data　display　selector

　　　switches，

（10）Space　fbr　displaying　coef∬cients　and　engineering

　　　　　　ロ　　　umts．

　　　The‘‘coemcientslengineering－units　label，’pro－

　　　　vided　as　an．　accessory　is　attached　here・

5－1－2．Instmment　Side　Pan61．

　　Figure　5－14　shows　details　of　the’SBSD＊E　side

pane1．
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Figure　5－1－4．　Details　of　Side　Panel．
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Model　SBSD Operation 5－3

（1）

（2）

（3）

（4）

Transmitter　power　supPly　selector　switch

（TRANSMITTER　PWR　SPLY）．

For　pulse　type　process　variable　input　signals

（two－wire　distributor　type　or　three－wire　dlstribu－

tor　type，　see　Table　3－1－1，　note＊1）120r　24V

DC　is　supplied　from　the　SBSD＊E　u1亘t．

Transmitter　load　resistance　selector　swltches

（PULSE　INPUT）．

When　a　two－wire　pulse　transmitter　ls　used　wlth

SBSD＊E血teエnal　powel　supply　distributor（see

（1）above），　the　load　resistance（200Ω，510Ωor

lkΩ）is　selected　by　these　switches．　One　of　these

switches　turns　the董nput　fllter　On　or　Off．

GA　selector　switch（STATUS）．

This　switch　causes‘℃”or‘‘A，，　instrument　status

to　be　transmitted　to　a　remote　supervisory　system，

which　should　sense　the　status　and　enable　or

inhibit　remote　setting．　For　details　of　communica－

tions　fUnctions，　re艶r　to　YEWPACK／μXL　Field

Control　Unit　Functions　　TI　34B6G1－01E，
TI　34A6B21－01E）．

C：　Status　flag　to　enable　setting　by　supervisory

　　　　system．

A：Status　flag　to　inhiblt　setting　by　supervisory

　　　　system．

Data　setting　enable！inhibit　switch（ENABLEl

INHIBIT）．

This　switch　is　used　to　enable　or　inhibit　data　set－

ting　by　the　fヤont　panel　switches．

　　　ENABLE：Data　setting　is　allowed．

　　　INHIBIT：Data　setting　is　not　allowed．

（5）Data／decimal　point　selector　switch　（D．P．／

　　　DATA）。

　　　This　switch　is　used　fbr　setting　the　decimal　point

　　　position　of　the　set　data．　With　this　switch　set　to

　　　DP，　the　decimal　point　can．be　set　using　the　front

　　　panel　switches（SHIFT，　SET）．

（6）Main　data／auxiliary　data　selector　switch
　　　　（FRONT　P．1SIDE　P．）

　　　This　switch　designates　the　data　to　be　displayed

　　　on　the　f『ont　panel　data　display　as　either　main

　　　data　or　auxiliary　data．

　　　FRONT　P．＝Main　data　is　displayed

　　　SIDE　P．：Auxiliary　data　is　displayed

（7）Data　labeL

　　　The　data　label　lists　auxiliary　data　such　as　K　fhc－

　　　tors　and　other　computational　constants　and　fUnc－

　　　tion－specifying　data。

　　　Write　data　values　in　the　data個d．

　　　Table　5－1－1　shows　the　data　labe1，　and　Table　5－1－

　　　2shows　details　of　the　auxiliary　data　function

　　　spec並ication　items（item　Nos．21，22　and　23）．

　　　Fo：r　further　details　of　the　data　labe1，　refer　to

　　　TI　lB4A3－01E‘‘YewSehes　BCS　Batch－Blellding

　　　Control　System”and　TI　I　B4E　1－01E‘‘YewSeries

　　　BCS（style　E）Batch－Blending　Control　System
　　　Fullctiolls　and　D　ata　Settjhg’，．

Table　5－1・1．　SBSD　Data　Label．

SBSD静EBatch　Set　Station　　　TAG　No。

Ol Alarm｛ALM｝code
●　　●　　●　　・　　■　　●　　●　　■　　●　　o　　●

怐怐D・・●．・．●●・．。●。・㌔。●。
B。．・●6．9．。．．．●．●．●●●・●

C・．．・・●●9●。●●●．・●・●●●●
E●・o●．・．・・。●．…　●●・・。・

・．●●。。・．．・．・．「．．．●。●●●

怐E●．．●．．・・．・．。．’．．．●．●
D．．・．●．●．●．．．・。。e．．．．・

恂､ D．●●・●●●●・。．●●。・●．・・
怐@　o　　●　　■　　・　　o　　・　　o　　．　　．　　・

f・’ E。・’・二二二雪二・漕’・

ll Flow　low　limit　setting

02 Batch　flow　totalizer　value撃浮獅モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ｝

●・ B●．o●．●●．・．●．●．●．。．。

Bo 12 Flow　rise　time

03
Batch刊ow　totalizer　value
icompensated｝ 13 Flow　fall　time

S

04 Cumulative　tota屹er　value魔浮獅モ盾窒窒№垂?ｎｓａｔｅｄｌ　　　　　　菅
1’

F
r
燭

r圏

C

「’ 14
iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii ●　●　●　●　●　o　●　●　o　，　o。．●．・．●9●．’．。。。．・．●．●・’

E　●　■　■　●　●　．　●　・　●　・

●　　o　　■　　■　　，　●　　・　　・　　　　o
B’ D●。●．’．・．’・．

F：：：：：：＝＝：：＝：：：＝：：：：：：：・。●。●。。。●．。．’．．。◎・’…　。

05
Cumulative　totalizer　value
ocompensatedl　　　　　督

●　　●　　o　　●　　●9　9　9　●σ　‘・‘。9・φ●●・9・
@　．●．●。●．．。●●・。．●●。●
怐D　●●●．●…　．．・・。・．・●・ 15

：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i＝i：i：i；＝：：；：：：：：：＝：：ε

cii…iiiii…iiiiiii…iiiiiiiii…iiiii…i…i…i…i…i…lii…i

．4％。θ●c。σ●σ●．・8・9●・．・●　●　o　巳　■　■　，　●　●　・　・

D・．’．。．●．● D・．．．。。。 E● B’
E：・：・：・：・：・：・：・：・：。：・：

F・：・：・＝・；・：・：・：・：・：・＝：

9． D。．． D。 E’・●。●・．・。・
B＝。：・：・：・：・：・：・：。：・：・＝・9．’。・．●．●．・．。・’・。・．・．・

F・：・：・：。：・：・：・：・：・＝・＝・

D’．’．・．．。●。●．’ E。・●。’ E．

06 lnitial　totalized　flow　limit 16 Measured　temperaturelモ盾高垂?ｎｓａｔｉｏｎ　coefficient　input

■　●　●　●　●　o　●　・　●　・　・D．。．・。・。・．・．●…　．・’・●・．．’．。．●．’．●．●。…　．・・’・

07 Prebatch　set　value 17 Measured　pulse　input　filter

08 Predicted　leakage　value 18 Addedlsubtracted　pulse　lnput?ｉｌｔｅ?

S

09 Leakage　detection　setvalue 19
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　脚－
｡●．●o●9●o●■●o●●●●●●●●■●●■9●の●●●●●o■●●●●●o●●
c．●●．．・・●・●o．●■●■●●o■●■■・・●・…go●．・●■■●
Do・・●●oo・■・・．●●・・●●●■o●．●．・oo●．・o・o．・・oo●●■
潤E．・●・・●．●●・●■■・・●■o■●・●●■●●●●．…●・●・o●■o
潤D●・…o．oo・●●．●●●●●・o●●・・．．・o●・．．●・・●o●■■●
D●●●燭●●o■●●o●o●●●●o■，o■oo●●■o●●■●o・●・o●●■●

o　o　●　●　●　●　●　●　・　●　・　●　●　■　■　o　●　●　●　o

怐怐怩盾潤E●・o・●●●●●●o・　■
怐@●　●　o　●●　o●　●　●　層　●　o　●　o　■　o　●　●　●

怩潤｡●．●●■●oo・●　●●　●ooo
｡9●o●●　●●●・●　・．●・●，　o・　，
怐怐怩潤@●o●．●●・o●　●●●●●・

o　唱　■　●　●　■　■　o　●　o　o　■　o　■　●　●　●　●　●

｡●　■　●　■　o．OOo●　・　●●●●Oo　●
怐怩潤@●．　・　●　●　●・●　●　■　・o■　●　●●

怩盾潤｡●■　●　9　■●　■　●o　・　・o●●　●
怐@・　●　●●●●・　・●・．　o・●　●　・　■　o
怐怐怐怐怩潤怐怐｡　●　■　・　・　o●●　●●　●

IO lnltlal　flow　settmg 20
●●●●●o●o●●■o●●●●●●●●o●■●●●●●●●oo■●●■●●●●●■
E．・●・●●●●●●●●●■●●■●●●●●●■9●●●●●・●●●■・・●099■
怐｡・●．■，oo■●■■o●■o●ooo●■●■oo●●●●・・o・・■．●●●●
cOo・o●o●●●●●■噂●●■■o●●●o●●●●…●．・・●・o●oo■
怐E・．．・．●・・■●■●o■■●o●●・o■■．●o・●o・●o・．●．●●●●
c●・●●o●・●■o奮●o■o●●●o●●●■■●●■．・■．●●．o●●●●●
怐怐怐怐怐｡●●o●ooo■●oo●o●●●o●●o●●●●・●■・●・●●●●■●

■　O　o　噂　●　■　●　・　o　．●　．　■　o　o　．　…

怐@■　■．o●　o　・・．．　o．　・●　・●●oo
怐怩潤怐怩X●　●oo●●・・●・●●●
怩潤｡■oo●　oo●o●go■●●■●　●
潤怐｡●■．・　．●・●●…　　　●．．　．
怐怐@●●●oo　o●●●o●●　o●o．●　・
怐怩潤怐怐@●●　■o■●■●o●‘・　■　●

●■　・　・　o●　●o　…　　　●　・　●・．　●●　o

怩潤怐@●oの　・●o●o　●●　・●●●　■　o
怐@■●■　o■　o●●　●　●o　o・．●　■●●

怩潤怐怐E・●oo　・●・●　・o・　．　．　o
怐@■　■　●　●・　，■　●・●　・　o●・　●●●　■

潤怐怐｡・o●・●・・●・・●・・●●
怩潤@■　ooo　●o●　●●●●・●●■●●

21 Functlon　spec聾fication｛1｝
．●●・●●●o●●・●・●oo．・・●●●
E。●● B． D・9●・●．●●．・・。。・・
怐E B● 怐E D● 31 Analog　displaylflow　signal

窒?ｐｅａｔｅｒ　span　　　　　　　　　砦

22 Function　specification｛2｝
●　　9　　●　　●　　●　　●　　　　　幽　　●　　o　　●

E・o●●●o●・．●・●・。・．・…　●

32 Compensation　reference狽?ｍｐｅｒａｔｕ　re

23 Function　speclfication｛31 一 一 D・ B・●．●．●・．．．。．・ 怐B．．●・ 33 Manual　set　temperature1Manualモ盾高垂?ｎｓａｔｉｏｎ　coefficient

24
　　　o　　，　　●　　●怐D．● 怐B B● D…　。，・　・　。
怩X・．・●●●・．　・●　●・　・●
B・ 怐怐 D・ D●．●．●。・ 怐B。●．●．●

D●。．。●。．．

E：。：・：・：。：・．。．＿．

　　　　　●　　●@　　　　　　●@　　●　　●　　●　　●
怐@　o　■　　o　　●　　・

．．●・●…　●．●●●．。。●●・・●．

34 Maximum　value　ofmeasured　temperatur6’laximum　valuεof　compensatloncoe価clent

25 Flow　process　variable　span 35 Minimum　valueof　measured　temperature’lini而um　valueo‘comPensatloncoe捕clent

26 Addedlsubtracted　flow　span 36 Compensation　factor
。．・．・。・．●。。．。．。．・．●．．．。●・。・・●●●●●●，．・●●・●●．●

F。＝・：・：。：・＝・：。：・：・：。：・

掾怐 ●●・．・。．●．・．●。． E●．●・　

・．●．・．．．・．●● B。・．．．。．。・

潤E・oo．・．・●．o●o●・●●Oo・o

E：・＝・：・＝・：・：。：・：・：・：・●　o　●　o　．　o　・　．　o　o　　●

7�
factor　for　flow　processv
≠窒奄≠b撃� 7� low　transmitter　error　compen・s≠狽撃盾氏@coefficlentα�

8�
factor　for　addedlsubtractedf
撃盾� 8� rs星order　compensaヒlon　coefflclen象，ゴden5■tyo

秩@spec重f巳。　graVl竃y〃�

●●

9�
factor　for　demandlrepeaterp
浮撃唐� 9�

econd　order　compensationc
盾?ｆｆｉｃｉｅｎｔ　7� D。．．．．。．・．●。・．●．・．●．・．

E． E． 怐D。．．．・．。．．．．．。．。●
@　●　　・　　o　　．　　・　　●　　●　　．　　・　　o

0� otalizer　scale　factor�
・・●・．…　●・．o●o●．・●．。．．。
B・● 怐D D● 怐D B． E● f● E・ 怐D 怐E 怐怐

D●． 怐E 怐B・．o． E9 D．．．。．。。。o
@　●　　●　　●　　●　　O　　o　　o　　●　　●　　■●

E・ D． B● E●
0�

．・。・．・．．．’○ B．・．・．’．。．・．。．。．・．。．’．。．●。。．。．’．’．●．．。
X・・ 怐D’，

B．・．．●．●．●．●．●．●．・．。。・●。。。．。．魯．。暦．。．●。。。．。●．●�

。。● 怐怐 E．

E． B． 怐D。．。．’．。．・。’．’．●　

●・・．●● E・。● 怐怐 D．9●●・…●
E・ 怐E E．・．・・●●●・。．●．●・o　

B． 怐D D。・．。．・．．．。．。・●．・●

潤怐D嘔●●●●●・ 怐D・o E．・●●・．●

�
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5－4 Operation Model　SBSD

’Ta1）le　5帥1脚2．　Function　Specification　Deta皿S．

Note：Fill　in　the　blanks　of　21．

Functio耳specification（1）ABCDEF
　A　Operation　mode
　　　O二Simple　batch　set　station　　　　　　・
　　　1＝Batch　master　lwith　fbw　hput｝
　　　2＝Batch　master　lwithout　flow　input｝

　　　3：Blending　master｛with　fbw　input｝
　　　4：Blending　master　lwithout　flow　input｝

B　Fbw　signal　repeater　pulse　width
　　　O：Duty　cycle　50％｛For　connection　to
　　　　　YS－BCS　instrument｝

　　　1：0．5ms
　　　2：1ms
　　　3＝20ms
　　　4＝33ms
　　　5＝50ms
　　　6：100ms

C　Communications　write　and　Keyboard　setting
　　　enablelinhibit　selector

D

E

0＝

，；

23

3：

Function　specification｛1）and　22．

Enable！whole　data

lnhibitlwhole　data

Enablelmain　data　SUM
　　　　　aux，　data　No，2to　6，　aft白r　No．21

1nhibitlmain　data　SUM
　　　　　aux．　data　No．2to　6，after　No．21

1rlstantaneous　power　faiI　restart　mode

O＝COLD
1＝HOT
External　stop　input、　master　pacing　hput
inhibitlenable

　　　　External　stop　Master　pacing
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ロ

　　　　　　　lnput　　　　　　　lnput

F

　　　　　　　Function　specification｛2｝．and　23．

STARTIRESET／STOP　switch
O3　1nhibit

13　Enabb

Function　specification｛3｝as　follows：

L

FUNCTION　specification（2）GHIJKL
G　Time　unit　of　flow
　　O：骨ノh

　　12聾ノmin．

　　2；盤ノday

H

巳

」

FOow　signa11Simulation　specification
O＝PuIse　flow　si卯a1

1：Analog刊ow　signa1
2：Simulation・D／O　inhibit
3：Simulation・D10　enable

Addedlsubtracted　flow　signa1

0＝None
1＝Provided。　pulse、　added

2＝Provided，　pulse，　subtracted

3＝Provided，analo9，added
4言Provided、　analo9，　subtracted

Analog　input　processing

Loc　cutoff Square　root　extraction

0 1％or　leSS Not　provided
1 0％or　less Not　provided
2 1％or　leSS・ Provided

3 0％or　less Provided

03 Inhibit

1＝ Enable Inhibit

2＝ lnhibit E…nable

3＝ Enable

K　Resetting　of　stored　totalizer　and　demandlrepeater
　　pulse　values：

　　0＝　AII　values「eset．

　　1：Demandlrepeater＆nondisplayed　totalizer
　　　　digits　preserved．

　　22　Like　1、but　least－significant　totalizer

　　　　display　digit　also　preserved．

　　3＝Like　1，but　two　least－significant　totalizer

　　　　display　degits　also　preserved．

Compensation
モ盾高垂浮狽≠狽奄盾獅

rovided　for：�

rocessv
≠窒奄≠b撃?　．Input�

dded／s

@mput
2　　　　．．．．．� 　　　　　Not　provided�

：　　　　＿．．� rovided� ot　provided
3　　　　．．．．9� ot　provided� rovided

3　　」．．9� rovided�

unction　specification（3）MNo－Q－

MCompensation　computation
　　O＝ASTM　method
　　1：General　quadratic　formula
　　23General　compensation．

N　Temperaturelcompensation　coefficient　data
　　O＝　Process　variable

　　1＝Manual　set　point

　Temperature　urlit
　　O＝OC
　　1＝。F

Selection　of　ASTM　compensation　equation
　　｛Effective　when　M＝O　in　function　specification｛3n

　　O301d　ASTM｛ASTM・52｝
　　1＝New　ASTM｛ASTM。80，　ISO　9111｝Crude　oil

　　23New　ASTM｛ASTM・80，　ISO　91111Fuel　oi1
　　3＝New　ASTM｛API，　ISO｝Lubricating　oil

－2．Preparation　of　Data　Label．

　　Before　uslng　the　SBSD＊E　Batch　Set　Station，　the

equired　values　of　auxiliary　4ata　items－such　as鴫unc－

ion　specifying　data，　K飴ctors　and　other　computational

onstants－must　be　decided　and　input，　and　these

alues　should　also　be　written　on　the　data　Iabe1（see

ote）．

　　When　preparing　the　data　label，　re驚r　to　TI

B4E　1－01E‘‘YewSeries　BCS（style　E）Batρh－Blending

ontrol　System　Functions　and　D　ata　Setting，，．

　　　　　　　　and　TI　IB4A3－01E　‘‘YewSeries　Batch一

Blending　Control　System”．

　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE

f　option1DL　is　specified　at　order　time，　the飴。－

ory　wil置write　data　values　on　the　data　label

efbre　shipPing　the　batch　set　station．

－3．preparation　fbr　operation・

　Per負）rm　preparation　with　the　batch　set　station　in－

talled　in　the　pane1，0r　removed　and　placed　on　a　work

able．

　　（Suppose　that　the　instrument　module　is　in　the

ousing）．

　　Removing　the　instrument　moddle　from　the　hous－

ng：

Pushゆthe　stoPPer，　located　below　the貨ont
　　panel　of　the　instrument　module，　to　remove　it．

　　When　it　is　drawn　out　halfway，　the　instrUment

　　module　is　stopped　by鋤intermediate　stopper．
　　　（Figure　5－3－1）．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・

　
　
．
，
、
�

　o　o　　　O　O面

ﾊ面一　一　一　一　一�

ク／

E　
@面�白含
� 面
�o

�

，ミ

_r
f�

topper　　　　　　　　　げ�

　　　　　，「�

igure　5－3－1．　Removing　Instrument　Module．
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Model　SBSD

②To　remove　the　instrument　module　from　the

　　　housing，　push　down　on　the　intermediate　stopper

　　　while、pulling　the　instrument　out　of　the　housing

　　　as　shown　in　Figure　5－3－2．

＼

lntermediate　stoPPer

、

o

o

羅

③

Figure　5－3－2．　Removing　Instrument　Module．

Detach　the　bonnector　from　the　instrument

module．　The　instrument　module　is　now　separ－

ated　f『om　the　housing．（Figure　5－3－3）．

’Connector

，’
’

魯
ctor ρ

A
Housi

lnstrument
module

Figure　5－3－3．．Detaching　the　Connector．

5－3－1．Check　Special　Parts　are　Installed。

　　Check　to　3ee　that　the　fuse　and（iata　memory

backup　battery　are　insta11ed．　If　not，　relbr　to　Chapter

6‘‘Maintenanc♂負）r　installation　procedure，

5－3・2．Setti㎎Side　Panel　Switches．

（1）Transmitter　power　supPly　selector　switch

　　　　（TRANSMITTER　PWR　SPLY）．

　　　For　pulse　type　process　variable　input　signals

　　　　（two－wire　distributor　type　or　three－wire　distribu－

　　　　tor　type，　see　Table　3－1－1，　note＊1）adistributor

　　　　in　the　SBSD　unit　supplies　120r　24V　DC．

Operation 5－5

　　　The　switch　setting　is　irrelevant　fもr　two－wire

　　　voltage　level　or　contact　pulse　inputs（left　side　of

　　　Table　3－1－1，　note＊1）．

（2）Transmitter　load　resistance　selector　switch

　　　（PULSE　INPUT）．

●When　using　a　two－wire　pulse　transmitter　with

　　　the　distributor　in　the　SBSD＊E　u血it，　the　switch

　　　correspo：ndh19．　to　the　desh’ed　load　r6sistance

　　　should　be　tumed　ON．　When　using　any　other
　　　type　of　trallsmitter，　be　sure℃o　tum　all　of　the

resistallce　switches　OFF．

●Ifjnput　mtering　is　needed，　turn　the　FILTER

　　switch　ON．　Further，　when　tlle　repeate∫pulse

from　YEWSERIES：BCS　instmment　is　applied　as

the　input　signa1，1）e　sure　to　turn　the　iエ1put　f五ter

switch　OFF．

　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE

　　Select　an　apPropriate　time－collsta皿t　from

zero　（0）　to　9999　secollds　alld　set　it　into　the

auxiHary　data　item　17　and　18　‘‘Pulse　Input

Filter，，，’when　the　displayed　Value　of　instanta－

neous　flow（or　analog　flow　repeater　signa1）

wavers　ow血g　to　the　irregularity　of　input　pulse

signa1．

　　As　for　sett血g　operation　to　instrument，　refer

to　Chapter　5－3－4（Sett元ng　Aux工随ary　Data）．

（3）Communications　write－inhibit’sWitφ（‘‘STATUS

　　　C！Aselector　switch，，）．

　　　Set　this　switch　as　desired．

（4）Data　setting　enablelinhibit　switch　（ENABLEl

　　　INHIBIT）

　　　Set　this　switch　to　I：NHIBIT　during　normal

　　　operatlon．

（5）Dataldecimal　point　selector　switch　（D．P．／

　　　DATA）．

　　　Set　this　swltch　to　DATA　during　normal　opera一
　　　廿。n，6・t・D．P．　wh・n・ett血g　decim・1　P・int・

（6）Ma血datalauxiia■y　data　selector　switch（FRoNT

　　　P．1SIDE　P．）

　　　　Set　this　switch　to　FRONT　P．（main　data）du血g

　　　　nolmal　opeエa廿on，　or　to　SIDE　P．　whell　setting

　　　　auxiha：ry　data．

TRANSM汀TER．　PWR　SPしY
　　　　　　　　　　　　　　　　　　

　　　　　　　　　　　　　　圖

　　　　　　　　　　　　　12VDC

PULSE　INPUT

團繍…・

OFF　　ON

STATUS　　　　PARAMETER
　　CENA8LE　DP　SIDEP
［
圓
・
圓圓圖
INH旧IT　　DAτA　　FRONT　P

Figure　5－3－4．　SidβPanel　Switc血es．

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1MIB4E1－02E



5－6 Operation

5・3・3．Setting　Main　I）ata．

　　The　fbllowing　main　data　must　be　set　be負）re　com一
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　

mencmg　operatlon．
　　　　　　Batch　set　va1μe（BATCH）

　　　　　　Flow　high　limit．　set　value（FLOW　LIMIT）

（1）　Setting　the　data．

　　　Turn　on　the　power，　seUhe　main　datalauxiliary

　　　data　selector　switch　on　the　side　pangl　to　FRONT

　　　　P．（main　data）position，　set　the　data！decimal

　　　　poiht　selector　switch　to　DATA，　then　select

　　　　the　data　item　to　be　set　and　display　it　on　the

　　　　lower　section　of　the　display　using　the　data　dis－

　　　　P10y・elect・・swit・h・・囚団．Next，　P・・鉛・m　th・

　　　　蔽）110wing　operations．

　　　PARAMETER

E閥A8LE　　DP　　S8DE　P

磨NH旧IT　DA’rA　FRO解P

】Figure　5・r3－5。

lFxample　of　display　and　setting（Setting　batch　set

ValUe）】　　　　　A・al・eady、et，al、e。fth。　b。t、h

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　set　vaiue　is　displayed．

Switch
盾垂?ｒａｔｉｏ? Display　Oowerl Desc貞ption

●

lNote｝

SHIFTレ ●

INCR▲ ．

SHIFTレ ．

An　already　set　value　of　the　batch

唐?ｔ　value　is　displayed．

@　　　　　＼she　most　significant　digit

狽?ａｔ　may　be　set　flashes．

ret　the　desired　data．謄set．

狽奄獅〟@is　not　needed。　go　to　the

獅?ｘｔ　step．

she　next　most　significant

р奄№奄煤@flashes．

ret　the　desired　data．匠set－

狽奄獅〟@is　not　needed，　go　to’the

獅?ｘｔ　step．

qepeat　the　aりove　se賃ing

盾垂?ｒａｔｉｏ“to　the　least　sig－

獅奄?ｉｃａｎｔ　digit．

sho　whde　data　thus　set
?ｌａｓｈｅｓ．

INCR▲ ●

量
l
l
lINCR▲

回
回

　　　　　　l

@　　　　　l

@　　　　　I

Tヨ〃〃戯

T詔α∠70 Data　setting　is　completod．

N・te・禰e・haded岬i・n囲indi¢ates　flashing・f　data

　　　　display．

lMIB4E1－02E
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（2）Setting　the’decimal　point．　　　　　l

　　　The　batch　set　value　decimal　point　posiUon　is

　　　automatically　set　to　colncide　with　the　decimal

　　　point　position　of　the　cumulatively　totalized

　　　value．of　auxmary　data　item　O4．　Similarly，　the

　　　decimal　point　position　of　the　flow　high　limit　set

　　　value　is　automatically　set　to　coincide　with隻he

　　　process　variable　flow　span－auxiliary　data　item

　　　25．

　　　Accordingly，　the　decimal　point　position　need

　　　not　be　set　when　setting　the　main　data．

5・3・4．Setthlg　Au血y　Data。

　　As　described　below，　the　auxiliary　data　values

must　be　set　to　correspond　with　the　data　on　the　data

label　prepared量n　section　5。2：

　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE

If　this　contro110r　ha§been　6rdered　with　data

labe1（optiQn　IDL），　the　data　has　already　be6n

set　at　the　fhctory　according　to　the　data　labe量

prepared　by　YOKOGAWA．
Befbre　starting　operation，　be　sure　to　check　that

each　data　item　has　been　set　corre6tly（to　co卜

respond　with　the　labe1）．

If　any　eπor　is　fbund，　correct　the　data　setting

as　explained　below．

　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE

Auxiliary　data．should　be　set　in　the　sequence

items　21　thru　40，　items　O4　thlu　18．

（1）SeUing　the　decimal　p6int．

　　　Set　the　main　datalauxiliary　data　selector　switch

　　　on　the　side　panel　to　SIDE　P．（aμxillary　data）

　　　pos鮭ion，　set　the　data！decimal　poin1　selector

　　　switch　to　the　DP　position，　then　set　the．data　set－

　　　ting　enable1藍nhibit　switch　to　ENABLE．　Using
　　　th・d・t・di・p1・y・e1ect・・swit・h・・囚団，・elect

　　　the　data　whose　decimal　point　is　to　be　set，　and

　　　d孟splay　it　on　the　lower　section　of　the　dis－

　　　play．　Next　perfbrm　the　fbllowing　operations：

　　　PARAMETER

εNABLE　　DP　　SIOεP．

磁心
1細HI81T　OATA　　F爾ONT　P

Figuπe　5－3．6．



M6del　SBSD

［Decimal　point　position　setting　example1

Switch
盾垂?ｒａｔｉｏ? Display　Oowerl Desc而ption

［［［□ The　data　and　decimal　point　of

狽?ｅ　currently　displayed　param一

｛Note　ll
eter　are　displayed．

SHIFTレ
The　decimal　polnt　of　the　cur一

rently　displayed　parameter
flashes．

VVhen　the　SHIF↑switch　is

held　depressed，　the　decimal

SHIFTレ
point　position　changes　digit

b凵@digit　and　the　decimal

point　position　flashes．　VVhen

the　decimal　point　reaches

the　desired　position，　release

｛Note　2｝
the　switch．

難下灘…蓑 The　entire　disp醤ay　flashes．

Decimal　pOint　setting　com－

垂撃?ｔｅｄ．

Note　1：The＊mark　indicates　a　flashing　decimal　point．

Note　2：The　shaded　portion團　indicates　flashing　digit．

（2）　Sβtting　data．

　　　SeUhe　main　data！auxmary　data　selector　switch

　　　to　SIDE　P．（auxiliary　data），seuhe　dataldeclmal

　　　point　selector．　switch　to　DATA，　and　set　the　data

　　　setting　enab豊e！inhibit　switch　to　ENABLE．　Then

　　　select　the　data　item　to　be　set　and　display　it　on

　　　the　lower．disp猛ay　section　using　the　data　disp1ay

　　　・elect・・swit・hes国団．Next　set　the　data．　The

　　　data　is　set　in　the　same　way　as　fbr　main　data．

　　　Re掩r　to　the　main　data　setting　example　of　par．

　　　5－3－3．

PARAMETER
ENA8LE

□圖
DP　SlDE　P

8NHI8醒T　DA7A　FRO～7　P

Figure　5。3馴7．

After　completlng　data　setting，　set’the　data　set－

ting　enable！inhibit　swltch　to　INHIBIT　so　as　to

prevent　accidental（erroneous）sρttih9・

　　　　　　　　　Unused　Auxiliary　Data

The　data　display　selector　switches　s］kip　tlle

auxi且aτy　data　that　is　not　being　used　according

to　the　fUnction　specification．

Operation 5－7

5－3．5．Simu夏証tion．

　　After　setting　the　main　and　auxiliary　data，　check　the

operatioll　of　the　batch　set　fUnction　using　the　simula・

tion　fUnction　of　SBSD．（Refbr　to　TI　IB4A3－OIE．）

　　Set　auxiliary　data　item　221f冠nction　specification

（2）1．H　Process　variable　flow　signal！simulation

specification　to　simulation　mode，　and　check　the

operation　（refbr　to　5－44　‘‘Start－up　Pro◎edu『e，，　and

Table　5－3－1　below）．

　　Ih　s㎞u13tion　mode，　cgntact　outputs（DIo）can

be血hibited置so　spec置ed．（Ref6r　to　TaUe　5－3－1．）

Table　5。3，1． Auxiliary　I）ata　Simulation　Specifンing

hem．

22．Function　specification（2）

GH IJKL
LH　P，。cessva＿，fl。w，ignal！、imωか

　　　　　　　ti6n　specificatio”

　　　　　　　0：Pulse　fldw　sighal

　　　　　　　1：Analog　flow　signal

　　　　　　　2：Simulation　D！O　inhibit

　　　　　　，3：Simulation　D！O　enable

5－3－6．Othe『P『epa『ations．

Attach　coef∬cient1units　labe1。

　　Choose　suitable　coefficient　and　eng㎞ee血g　units

labels　f辻om　those　suppHed　with‡he　batch　set　statio11，

and　stick　them血the　apProPliate　place　on　the　front・

panel．（See］Figure　5－3－8．）

　　If　a　suitable　label　is　m掴shlg　use　a　blallk　label　and

wTite　the　necessaτy　coefficient　or　units　on　it．

0　5u”

Q　g酊CH
OFしowu納IT

回▲

�･◎　Fしow

㎜晒◆ Space　for　sticking

coefficient！unlts
labeIs

Figule　5．3。8・

lM184E1・02E



5－8 Operation Model　SBSD

5－4．Operation．

　　After　setting　main　data　and　auxi賎ary　data，　start　up

the　batch　set　station　as　described　below．　Note・that　the

operations　requlred　to　start　pumps　and　other　devices

aτenot　descτibed　in　this　manual．

5・4・1．Operating　Batcll　Master　Station．　（See　Figure

　　　　　　5－4－2．）

　　The　start－up　procedure　when　using　this　instrument

as　the　batch　master　station　in　a　blending　batch　loader

is　described　below．

①
②
Turn　on　the　power　to　the　instrument．

Turn　ON　the　reset　signal（front　pa取el　RESET

switch　or　status　input）．

The　batch　tota1セer　value　will　beτeset．　If　the

stop　status　input　is　ON，　the　instrument　i訂eady

to　start．

Note　that　the　instrument　cannot　be　restarted

lmmediately　af【er　normal　batch　end　without　first

resetting　it．　An　interlock　function　of　this　instru－

ment　disables　the　reset　signal　during　a　batch

sequence．

しoAO　PRε　　∈NO　　　　　　　AしM　　FAIし
B　◎　Q　　　o　oS了A需了　　　　　RESE了　　　　　S丁OP

禔@□層□FしOW己コ一目己コ1＝コ

　　8A了CHv働‘一 ｲ　ご’rnR　コ　．ノ　」　し’u

　’oA「「《

P～ヨ仔55

Sequence　control
switches

、

Figure　5－4－1．

Power　supply

Reset　signal
（front　panel
switch　o「con．　ON

tact　statUS』
inputXNqte　1）

Start　signal　　ON
（front　paneI

switch　or
status　inputXNote　1｝

Stop　signal　　・ON
‘front　panel
switch｝

StOP　signo1　　0N
｛status　input》

蟹鵠訊羅誰90N
inputl

①
TOtali2er

@「昭5et Star9

　．

ｸm●rgon6y
TtOP

Re5tar璽

On6　b欲αh　6yclo

@　　　　　Ma5t8r
@　　　　　ρaClng

Ma鑓●r　paoing
Um661bd

8atch

　　　　　，

盾獅п

@　　　re5e驚

TOtalizer

r　　　　　Ne翼t　batoh　　　　　cyclOSt3rt　　　　　　　．

1
Pro・b8toh

o

N 1

FF
●

2
8

，

1

N
1

1

FF
1
●

③ 5　’ 匿

N 5 n
FF

te　1｝ 4

N 　「
P　璽

●

●

FF
1 4

5

N 巳
8　　　　　　9

k＿＿＿」FF
「 1 6

1

N
｝FF

1

l
l

L＿＿」
巳

●
1

o
●

一　　一　噌

印　馴　鱒

一　一　一

一　一　一

●

Pre’batch
output

α05●d 9 1

L＿＿＿
亘 1

◎peh

1

1

9

8atchβnd
output

Closed
巳

，

Reset　output

曹　　　1
L　． ■

6P●o

●

一　一　一

CIo5gd

●

一　一　一

1

1

●　一　一
hese「【ouτpu「し 。・・；［［

1 Flow　high ●

6 「
1imit 巳

9

一　　一

、 ！ 、　　　　1
●

、 ノ ．、　　　ノ
1

hi電ial　flOW 、 ’ 、　　！ 1
Fbw　low

Flow　charac・ 、 r 、rL」
limi驚

teristics　of 、 1

demand　sidna9 癖
lni電i31　to網髄zed・
?ｌＯW　　・ l

L

且
蓼

1 ’「imo

i ｛Note 2｝ iL．岬
L8mp　di5pl自V しOAD 寒 ● ●

●　煽

● ● ●

　9
怐y一軸a5hing PRε ● 塞 ● ●

●・一一一・Ut
εNO ●

9
＝
9
ζ

●

．Note　1：The　RESE了and　START　status　inputs　use　n6n－locking　contacts　which　are‘’reseで’or

　　　　　　　　鯉start’g　in　the　ON　state｛minimum　ON　time　at　least　220　ms｝．

　　Note　2：Flashes　only　when　stop　status　input　signal　is　OFF．

：Figure　5－4－2．　Batch　Sequence　and　Flow　Characteristics．
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Model　SBSD Operation 5－9

③Turn　the　start　signal（front　pane1　START　switcれ

　　　　or　status士nput）ON．

　　　This　controller　operates　automaticany　according

　　　　to　the　batch　sequence，　and　stops　automatically

　　　when　the　totalized　flow　reaches　the　batch　loader

　　　set　value．　Figure　5－4－2　shows　the　change　in　the

　　　demand　signal　during　the　batch　cycle，　begin　with

　　　step②above．

④To　stop　operation　in　the　middle　of　a　batch　cycle，

　　　press　the　front　panel　stop　switch，　or　turn　the

　　　stop　status　input　OFF．　The　flow　ramps　down

　　　to．　the　flow　low　limit　in　a　preset　time，　alld　then

　　　goes　to　zero．

⑤To　resume　operation　after　stoPPing　in　the　mid－

　　　dle　of　a　batch　cycle，　turn　ON　the　start　slgnal

　　　without　resetting．　The　remaining　quantity　is

　　　then　loaded，　so　that　the　totahzed　flow　coincides

　　　with　the　batch　loader　set　value．　To　restart　the

⑥

batch　cycle，　begin　with　slep④above．

If　the　master　pacing　sこatus　input　is　turned　OFF

during　operation　aUhe　now　high　limit、　the　now

ramps　d．own【o　the　now　low　limit　in　a　presel

time．　lf　the　master　pacing　status　input　is　then

turned　ON，　the　now　ramps　up　to　the　now　hlgh

hmit　in　a　preseuime．

5。4－2．Operating　Blellding　Master　Station．（See　F　igure

　　　　　5・4－3）．

　　The　start－up　procedure　when　using　this　station　as

ablendhlg　master　station　is　described　below．

①
②
Tum　on　power　to　the　station．

Turn　the　reset　signal（front　panel　RESET　switch

or　status　input）ON．

This　resets　the　batch　totahzer　value．　If　the　stop

status　input　is　ON，　the　instrument　is　ready　to
sta士t．

1
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5－10 Operation Model　SBSD

③

④1

⑤1

If　resetting　is　unnecessary，　skip　step②and　go　to

step③．

Turn　ON　the　start　signal　（f『ont　panel　START

switch　or’ 唐狽≠狽浮刀@input）．

The　demand　signal　increases　to　the　flow　high

llmit　according　to　the　sequence．　Figure　5－4－3．

shows　the　change　in　the　demand　signal　during　the

batch　cycle．

To　stop　operation，　press　the　fヤont　panel　stoP

switch，　or　tum　OFF　the　stop　status　input．　The

demand　signal　ramps　down　to　the　flow　low　llmit

in　a　preset　time，　and　then　goes　to　zero．

If　the　master　pacing　status　input　turns　OFF

while　the　system　is　operating　at　the　now　high

limit，　the　demand　signal　ramps　down　to　the蝦ow

low　limit　in　a　preset　time．　If　the　master　pacing

status　illput　the鍛turns　ON，　the　demand　sig：nal

ramps　up　to　the　flow　high　limit　in　a　preseuime．

5．4．3．Operating　SimPle　8atch　Station．　　（See　Figure

　　　　　5－4－4．）

　　The　start－up　procedure　when　this　instrument　is

used　as　a　simple　batch　station　ls　explained　below．

①
②
Turn　on　the　power　to　the　instrument．

Turn　the　reset　Signal（fセont　panel　RESET　switch

or　status　input）ON．

This　resets　the　batch　totalizer　value．　If　the　stop

status　input　is　ON，　the　instrumellt　is　ready　to

start．　The　batch　set　station　callnot　be　restarted

unless　the　gtation　has　been　reset　after　no：rmal

batch　end．　An　interlock　function　of　the　batch　set

station　d誌ables　the　reset　signal　during　a　batch

sequellce．

TOtalizor　rese電

　　　　　　　　　　　ON
Power　supply

Reset　signaI
｛front　pane且

switch　or　con－　ON

tact　statUS
input⊃｛Note　1⊃
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Note　1：The　RESE’「and　START　status　inputs　use　non－locking　contacts　which　are‘oreset”◎r
　　　　　　」」start‘’in　the　ON　state　lminimum　ON　time　at　Ieast　220　ms）．

Note　2：Flashes　Only　when　stOp　status　hput　signal　is　OFF．　　　　　　’

Figure　5－4－4．．Simple　Batch　Station　Sequence　and　Va1▼e　Action．
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Model　SBSD Operation 5．＿11

③Turn　the　start　signal価ont　panel　START　switch

　　　or　status　i叩ut）ON．

　　　The　batch　end　output　contact　closes（10w　limit　of

　　　valve　opening），and　the　operation　Starts．

④When　the　totalized　now　reaches　the　initial
　　　totalized－now　limit　seuing，・the　pre－batch　output

　　　closes（high　limit　of　valve　opening）．

⑤W蝕en　the　totalized　now　reaches　the　pre－batch

　　　point（batch　set　value－pre－batch　set　value），　the

　　　pre。batch　output　opens（10w　limit　of　valve　open－

　　　lng）。

⑥When　the　totalized　now　reaches　the　batch　loader

　　　set　value，　the　batch　end　output　opens（valve　fUny

　　　c蓋osed）．　　・

⑦To　stop　operation　in　the　middle　of　the　batch

　　　cycle，　press　the禽ont　panel　stop　switch，　or　turn

　　　OFF　the　stop　status　input．　In　this　case，　both　the

　　　batch　end　outやut　and　pre－batch　output　open

　　　（va星ve　fU貰ly　closed）．

⑧To　resume　operation　a丘er　stoPPing　in　the　middle

　　　of　a　batch　cycie，　turn　ON　the　start　signal　again

　　　without　resettlng．　The　remaining　quantity　is　then

　　　loaded，　so　that　the　totalized　flow　coincides　with

　　　the　batch　loader　set　value．　To　restart　the　batch

　　　cycle，　begin　with　step②above．

54・4．Rese轍ngρum血tive　Tota雌zer　Value．

　　The　cumulative　totalizer　values　contained　in　aux－

11iary　data　items　O4　and　O5　are　not　reset　by　the　reset

signal．　If　resetting　is　needed，　set　this　auxmary　data

to　zero　using　the　data　setting　switches．　For　the　set。

ting　Procedure，　refbr　to　5－3－4　らもSetting　of　auxiliary

data，’．

5。5．Action　to　be　Taken　when　FAI：L　or　A：LM

　　　　Lamps　Light．

　　Any血ults　in　the　batch　set　station　or　in　the　signal

connections　are　indicated　by　the　FAIL　or　ALM　lamps

lighting．　If　either　of　these　lamps　lights（or　begins　flash－

ing），　Please　take　apPropriate　action　　（as　described

below）without　delay．

　　5。5・1．Adion　to　be　Taken　when　FAIL，　Lamp　Lights．

　　　　When　the　FAIUamp翫ghts　and　the　FAIL　contact

　　output　opens，　thls　indicates　that　a　serious　f乞u1t　has
⇒

　　occurred　inside　the　instrument．

（1）

（2）

Seuhe　main　datalauxniary　data　selector　swiIch

to　the　auxiliary　data　position　to　indicate　the．

a夏arm（ALM）contents　of　auxiliary　data　item　Ol

on　the　data　display，　and　chec寧the　cause　ofこhe

飴u蓋t．　（See　Figure　5－5－4）．　Take　apPropriate

act董on　to　correct　the侮uIt．

lfthe　da監a　display　does　not　fUnction　nomaUy，　it

can　be　presumed　thaUhe　microprocessor　is　not

operat置ng．

5－5－2．Action　to　be　Taken　when　A：LM　Lamp　Lighls．

　　The　AL珂1amp　lights　if　the　high　or　low　limi1

alarms　of　the　batch　set　station　operate，　or　when　input一．

output　signals　are　disconnected．

　　Display　the　alarm（ALM）contents　of　auxi賑ary．

data　item　Ol　on．the　data　display，　and　examine　the

cause　of　the　飴ult．　（See　5の5－4．）　Take　apPropriate

action　corresponding　to　the　cause　of　the飴u1し

5－5。3．Aαi④n　to　be　Taken曲en　ALM　Lamp　Flasbes．

　　The　ALM　lamp　begins　nashing　if　the　voltage　of

the　data　memory　backup　battery　is　low．　Replace　the

battery　with　a　new　one．（See　Section　6－3　fbr　replace－

ment　procβdure．）

NOTE
（1）If　the　ALM　lamp　begins　to　nash　during

　　　nomla乳operation，　replace　the　battery　within

　　　one　month．

（2）TheΩashing　of　the　ALM　lamp　has　prece・

　　　dence　over　its　contlnuous量ighting．　Thus，

　　　other　alarms　camot　b6　displayed　while　the

　　　lamp　is　flashing．

lMB4E1－02E



「

5－12 Operation Model　SBSD

5。5・4．Alam（ALM）Codes，　thehi　Mea血gs　and　Con・

　　　　　廿ob　Aαions　when　Abnom瓠．

　The　aiarm　codes　and

beiow．

thei「meaning　are　listed

Code Lamp Meaning Control　actions　when　abnorma1

0000　　・ 一 Normal．
一

卿 FAlし Fault　in　CPU．

0001 FAlL Fault　in　A／D　converter． FAILcontact：Open
0002 FAlL Fa”lt　in　D／A　converter．

0004． ALM 　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●bomputatlon　range　overflow． Computation　using腫mit　value．

0008 ALM Temperature　inputlcompensation　coefficient
奄獅oUt　signal　out　o葦range●

Computation　using　manual　set　valuelmanual　compensatiOn　cO6fficient．

0010
@　　｛Note｝ ALM’ Error　in　cQmpensation　computation．

●Computation　is　performed　with　limit　value．●ControI　is　continued．

0020 　ALM
oflashing｝

0軍amemory　backup　battery　not　installed，or　low　batte「y　voltage．

Operates　norma鱈y　unless　power　failure

nCCU「S．

0080 ALM RAM　memory　data　initiali2ation． Computation　usi“g　initial　value．

0100 ALM
Process　vとriable　input　signal　out　of　range　or■misshg　pulse　input．

0200 ALM Added／Subtracted　input　signal　out　of　range．

Computation　using　limit　value．

`larm　output　contacts　opens　when　leakage
盾秩@less　of　pulse　input　is　detected．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　F

0400 ALM Abnorma日eakage　detection．

0800 ALM Flow　sig陥1．out　of　range｛for　anabg　displa》andflow　signal　repeater　span》after　additbn／subtrac・

狽奄盾氏D

2000 ALM Repeater　internal　data　6verflow．

4000 AしM Data　setting　range　out　of　range●

P．Error ALM SupPly　voltage　too　low， Operation　stops．

Note：In　the　computation　of　basic　equation（see　page
　　　　　2－3）。f　v。1ume　c・nversi。n　c。e鰍ie耐，　f　1αγ△∫1＞

　　　　0．5，　6‘0010，，alalnl　occu1「s　also．

　　　　At　this　t㎞e，　computation　is　continued　with　the

　　　　value血nited　at　O．5　0三一0。5．　This　pエocess加g　is

　　　　executed　t卯revent　the血temal　data・veτ幻ow　if

　　　　㎞proper　input　oπset　value　is　apP置ed．

　　lf　two　o「mo「e飽u聡s　occu「simullaneously¶Ihe

hexadecimal　sum　of　their　code　numbers　is　displayed．

【Bxample】

θヨ。［

030C＝0004十〇〇〇8十〇100十〇200（com・
　　　　　　　putatioll　range　ove1ゴ10w，　temperature

　　　　　　　血putlcompensatioll　coefficient　hlput

　　　　　　　signal　out　of　lange，’process　vaゴable

　　　　　　　input　signal　out　of　ra：nge，　added／sub●

　　　　　　　　tτacted　input　s加al　out　of　lange）

　　The　diagnostic　alarm　cOde　display　reverts　to　zeτo

and　the　ALM　lamp　turns　ofr　when　the　cause　of　the

飴uit　is　removed，　except　fbr　the癒bllowing　items．

　　Select　these　items　using　the　data　selector　switches

囚団・nd・e・et　th・m　u・ing　th・画k・y．

　　Items　to　be　r年set　by［SET］pushbutton　switch．

　　●　RAM　memory　data血itia亙zation

　　●　Abnormal　leakage　detectioh

　　●Repeater血tema　data　oveτ且ow

豊M184E1。02E



Model　SBSD Maintenance 6＿1

6．MAINTENANCE．

　　This　chapter　explains　the　indicator

and　parts　replacement　procedures．

a（恥stment

6－1．：Replacing　N3meplate（Tag　L罰be1）．

　　Draw　out　the　instrument　module　a　little　from　its

housing，　and　open　the　lid　located　on　the　top　of　the

front　paneL　Remov局the　nameplate，　and　insta11　a

new　one．（Figure　6－1。1）．

6－3．Replacing
　　　　tery．

Data　Memory　Back叩Bat一

Figure　6－1－1．　Replacing　Nameplate．

　　If　the　ALM　lamp　on　the　front　panel　of　the　instru－

ment　begins　flashing，　please　replace　the　battery　with－

out　delay．

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE

　　Leave　power　applied　to　the　instrument　while

　　replacing　the　battery．　If　the　battery　is　removed

　　while　the　power　is　off，　data（parameter）set－

　　tings　may　be　lost．

（1）Draw　out　the　controller　module　a　little　from　the

　　　housing，　and　remove　the　battery　cover　and　bat－

　　　tery．（See　Figures　6－3－l　and　6－3－2．）

（2）Install　a　new　battery，亘nd　fh　the　battery　cover

　　　secure蓋y．

（3）Make　sure　that　the　ALM　lamp　on　the　front

　　　panel　has　stoPPed　nashing．

6－2．Replacing：Fuse．

　　If　it　seems　that　the　fuse　may　be　faulty，　check　the

inside．of　the　fuse　holder　fbr　contamination　or　poor

contact　with　fuse．

Recommended　replacement　intelva1：About　3　years．

（1）To　remove　the　fuse，　unscrew　the　fuseholder　c玖p

　　　　（turn　it　in　the　direction　of　the　arrow　marked　on

　　　the　cap－counterclockwise）；the　cap　and　fuse

　　　may　then　be　removed．

（2）Insta1夏anew　fuse　of　the　correct　rating．　Tighten

　　　　the　cap　firmly． Figure　6－34・Removing　Battery　Cover．

Note：Use　the　dedicated　fuse（S9510VK）．

　　　　afuse　fbr　other　products．　　　，

＼　＼
＼

Do　not　use

f 一

coo・爵

，

1！

Fuse　Part　No．；S9510VK
　　　　Rating　＝1A

誌
、

lPreCaUtiOnS　fOr　StOrage　and　handling　Of　data

memory　backu”batteries】
（1）　Storage　conditions

　　　　　　Arhbient　temperature：一10　to　60。．

　　　　　　Ambient　humidity＝5to　95（殆RH（non－con－

　　　　　　densing）．

　　　　　　Location　free　from　corrosive　gases．

（2）Replace　the　complete　battery　assembly（battery

　　　in　plastic．　plug－in　package）．

（3）When　measuring　the　battery　voltage，　be　sure　to

　　　use　a　high　impedance　voltmeter．　Do　not　attempt

　　　to　measure　the　voltage　using　a　circuit　tester　or

　　　the　like，

Figure　6－2－1．　Replacing　Fuse．
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6－2 Maintenance Model　SBSD

（4）　Cautions　in　handling　baueries

　　　●Do　not　charge象he　baueries．

　　　●Do　not　heat　or　put　into　a　fire．

　　　●Do　not　shoruhe　positive　and　negalive　poles

　　　　　together．

　　　●Do　not　apply　shock，　do　noI　a監tempuo　dis－

　　　　　assemble．

o

O　O　O　　O　o
．0

面［コoq一軸噛一 目薩

〃
、

〃 臼目
，

句
［
コ
［
コ
。

．！．ノ

づ　　1ン　　　’

塞　　［コ

。　　〔コ o

6
0

Bat亡ery　Assembly
Part　No．　E9711D

Figure　6－3－2．　Remo▼ing　Battery．
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^「
Spec．　No．

Y｛三w∫ERIE　BCS　sBsD＊EBATcH　sE丁sTATIoN　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　DATASH　EET

YOKOGAWA　Order　No． SEC． Loop Item

Custome　r： lnstrument　No．　　　　　　“

Equipment＝　　　1

Model　and　Suffix　Codes

rBSD．

SBSD砦EBatch　Set　Station．　　TAG　No．

Ol Alarm｛ALM｝code E●●・●●●・●。・●●●●●●●●●。。

E●●●●●。●・o 怐怐 ・・●●●・・●●9
@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●●
@　●　　●　　●　　●　　●　　o　　●　　o　　●　　■�

I� low　low　limit　setting�

2� atch　flow　totalizer　value（浮獅モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ｝�

。●．● 怐B．。●●●．・・●．．●。・・●
@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●●
@　●　　●　　●　　●　　9　　●　　●　　●　　■　　●●
@　●　　●　　●　　，　　9　　●　　●　　●　　●　　●●
@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●。
怐怐E．●・・， 怐B 怐怐B●・●。●●●。● 2� low　rise　time�

3�
atch　flow　totalizer　value｛
モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ）�

●．●●。●・。．・・●●●・6・・。。・o

3� low　fall　time�
�

4�
umulative　totalizer　valuel
浮獅モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ》　　　静� � 騨■

�

’■

�

’1

�

4�
iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii� ・．・．・．・．’．●．●．●．’．●．’： 　9　●　●　o　●　●　●　●　●　o　・。

E． D． B。 怐C Eo 怐怐 E● 怐E 怐怐E。 E．

5�
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Customer
Maintenance
Parts　List

Model　SBSD（Style’E》
Batch　Set　Station
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Item　Part　No．　Qty　　Description

1

2
7

10
11

12
13
14
15

E97．P1TG
Y9405LB
Y9422NP
E9711DH
E9711GQ

E9714RK
E9712DL，
E9712DS
E9714RP

1
1
1
1
1
1
1
1
1

Cover
B．H．　Screw，　M4　x　5

Tag　No．　Label｛blank》

Battery　Assembly
Cover

Data　Label

Label

Label｛blank）

Alarm　Code　Sheet

YOKOGAWA；◆
◎c。pyright　sept・1986（YK》・3rd　Editi。n：AP・・1988（YK）　、CMPL　l　B4E1－03E
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1tem　Part　No．　Qty Description

2　　　－

3　　E9711FG

4　　E9714TC
5　E9714WC

1
1
1
1
1

．Display　Assembly｛see　page　4｝

Plate（blank）

Control　Assembly｛item　4　through　18｝

　　110　Card
　　CPU　Card

、
．

6

7

8

Q
》
O
n
6
0
り
（
U
1

　
1
1
1
2
2

E9714XA
E9714XB
E9716YB
E9716YS
S9510VK

T9008ZB
Y9306JB
Y9306JB
E9711TD
E9711TE
Y9306JB

1
1
1
1
1
2
4
1
2
1
2
1
0

Option　Card（for　Model　SBSD－200静日

Option　Card｛for　Model　SBSD－300聾E｝

Power　Supply　Unit（for　100　V　version）

Power　Supply　Unit（for　220　V　ver6ion｝

　Fuse一π1Aπ

　　Stud
　　Pan　H．　Screw，　M3　x　6

　　Pan　H．　Screw，　M3　x　6

Stopper
Screw
Pan　H．　Screw，　M3　x　6

｝E・pec・f・・M・d・IS白S国…E

」

’

Apr．1988 CMPLlB4E1－03E
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Display　Assembly
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ltem　Part　No． Qty

1
3
3
4

　
　
1
　
1

5
7
1
1

Description

E9714GD
E9714PE
E9712CC
E9711GF
E9711HC

Y9306JB
Y9306JB

1
1
0
9
1
1
2
2

Dispby　Assembly｛item　l　through　15》

　　Display　Card　Assembly

　　　Kev　TOP

　　Cover

　　Bracket

　　Pan　H．　Screw，　M3　x　6

Pan　H．　Screw，　M3　x　6

CMPLlB4E1－03E Apr．1988

Printed　in　Japan
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lnstru（：tion

Manual
／HTB
Power　SupPly　Terminal
Connections　for　Panel－mounted
lnstruments（Option）．

1．GENERAL．
　　If　you　speclfy㌻he　terminal　board　to　which　the　power　source　is　directly’connected（suf猛x　code／

　　HTB），　the　external　wiring　to　the　term三nal　board　is　necessary．

2．APPLICABLE　iNSTRUMENTS．

Model

　　SRVI）

　　SIHM
　　SIHF
　　SIHK
、　SLCD

’　SLPC
　　SLMC
　　SMLD
　　SMST
　　SMRT
　　SCMS
　　SBSD
　　SLCC
　　SLBC
　　STLD

Description

Strip　Chart　Recorder

Indicator（With　Housillg）

Bar　Graph　Indicator（With　Alarms）

Indicator（With　Alarnls）

Indicating　ControUer　　　　　　　　　　　　　　　　　，

Programnlable　Indicating　Controller

Programmable　Indicating　Controller　with　Pulse→Width　Output

Manual　Station
Auto　l　Manual　Station

Rat亘。　Set　Station

Programmable　Computing　Station
Batch　Set　Station

Blend童ng　Controller

Batch　Controller
Totalizer

3．NAME　OF　COMPON丘NTS　AND　TERMINAL　DESIGNATION　OF　POWER　SUPPLY

4．

0

ρ
　
、

O
O

Signal　TerminaI
（Note　1）

0

①
③
⑤
⑦
⑨
⑪
⑬
⑮
⑰
⑲
②
＠
④
⑥
⑤
⑩
⑫
⑭
⑯
⑯
㊧
④
⑧
⑥
⑨
㊦
④
⑨
⑧
」
⑭
N

N
L

Terminal＄LayOut

TerminaI
cesignation

Description

L
N
　
1
亨

＞AC　or　DC　Power　SupPly
@（DC：polarity　reversible）．

@Ground

Signal　Terminal

（Note　1）Be　carefUHbr　which　Signal　Ternlinals
　　　　　have　L，　H　terminals，　too．

Power．Supply
Termina1

POWER　SUPPLY　AND　GROUND　WRING．
（1）All　cable　ends　must　be　furnished　with　crimp－on　type　solderles串1ugs（負）r　4mm　screw）．

（2）Examples　of　applicable　cables．

　　Cross－sectional　area　of　the　cable　conducもor：2．Omm2．＊

　　No七e＊：Power　supply　cables　should　be　determined食om　the　instrument　power　consumption

　　　　　　　　－they　must　have　conductors　with　cross－segもional　area　of　at　least　1．25mm2．

　　Applibable　cable：600V　vinyle　insulated　cable（IV），　confbrming　to　JIS　C3307．

　　　　　　　　　　　　　　　Vinyle　sheathed　gables　fbr　electric　appliances（KIV），　confbrmillg　to

　　　　　　　　　　　　　　　JIS　C3316．　　　　　’

（3）After　comple七ing　the　power　supply　and　ground　wiring，　mount七he　power　terminal　cover．

YO　KOGAWA◆ ◎Copyright　Mar．1991（YK）．1st　Edition：Mar．1991（YG）

FDNo．10004－S
IM　IB4F1－11E



User’SManualModel　SBSD《Style　E）Batch　Set　StationYEW∫ERIE＝BCSlMIB4E1−02EYOKOGAんA◇Y）kogawa　EIectric　CorporationIMIB4E1−02E7th　EditionNotices■Regarding　This　User’s　Manual　　　　　　　　　　　　（1）This　manual　should　be　passed　on　the　end　user　Keep　at　least　one　extra　copy　of　the　　　　　　　　　　　　　　　manual　in　a　safe　place．　　　　　　　　　　　　（2）Read、this　manual　carefully　and　fully　understand　how　to　operate　this　proquct　before　　　　　　　　　　　　　　　you　start　operation．　　　　　　　　　　　　（3）This　manual　is　intended　to　describe　the　functions　of　this　product．　Ybkogawa　Elec−　　　　　　　　　　　　　　　tric　Corporatbn（hereinafter　simply　referred　to　as　Ybkogawa）does　not　guarantee　　　　　　　　　　　　　　　that　the　functions　will　suit　a　particular　purpose　of　the　user　　　　　　　　　　　　（4）Under　absolutely　no　circumstances　may　the　contents　of　this　manual　in　part　or　in　　　　　　　　　　　　　　　whole　be　transcribed　or　copied　without　permission．　　　　　　　　　　　　（5）The　contents　of　this　manual　are　sublect　to　change　without　prior　notice．　　　　　　　　　　　　（6）Every　effort　has　been　made　to　ensure　accuracy　in　the　preparation　of　this　manual．　　　　　　　　　　　　　　　Should　any　error　or　omissions　come　to　your　attention　however，　please　contact　your　　　　　　　　　　　　　　　nearest　Ybkogawa　representative　or　our　sales　office．■Regarding　Protection，　Safety』and　Prohibition　against　Unauthorized　　　Modification　　　　　　　　　　　　（1）In　order　to　protect　the　product　and　the　system　controlled　by　it　against　damage　and　　　　　　　　　　　　　　　ensure　its　safe　use，　make　certain　that　all　of　the　instructions　and　precautions　relating　　　　　　　　　　　　　　　to　safety　contained　in　this　manual　are　strictly　adhered　to．　Ybkogawa　does　not　guar−　　　　　　　　　　　　　　　antee　safety　if　products　are　not　handled　according　to　these　instructions．　　　　　　　　　　　　（2）Be　sure　to　use　the　spare　parts　approved　by　Ybkogawa　when　repIacing　parts　or　con−　　　　　　　　　　　　　　　sumables．　　　　　　　　　　　　（3）Modification　of　the　product　is　strictly　prohibited．　　　　　　　　　　　　（4）Reverse　engineering　such　as　the　disassembly　or　decompilation　of　software　is　　　　　　　　　　　　　　　strictly　prohibited．　　　　　　　　　　　　（5）No　portion　of　the　software　supplied　by　Yokogawa　may　be　transferred，　exchanged，　　　　　　　　　　　　　　　leased　or　sublet　for　use　by　any　third　party　without　the　prior　permission　of　Ybkogawa．■Force　Maleure　　　　　　　　　　　　（1）Ybkogawa　does　not　make　any　warranties　regarding　the　product　except　those　men−　　　　　　　　　　　　　　　tioned　in　the　WARRANTY　that　is　provided　separately．　　　　　　　　　　　　（2）Ybkogawa　assumes　no　liabillty　to　any　party　for　any　loss　or　damage，　direct　or　indirect，　　　　　　　　　　　　　　　caused　by　the　user　or　any　unpredictable　defect　of　the　product．2004．05．01−OQModel　SBSDContentsCONTENTS5εα’0π7ヤf々Pα9ぞ1．2．’3．4．5．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●　●　■　●　・　，　●　●　o　●　●　●　●　●　o　●　●　●　●　■　●　●　●　●　　　　　　　　5−5・4．Ala�o（A正M）Codes，　their　Meanings　and　Controls　Actions　when　Abno�oa1．6．　MA豆NTENANCE．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．’．．．．．．．．．．．．．．．．　　　6−1．Rep夏aclng　Nameplate（Tag　Labe1）．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．’．．．．．．．．．．．．．．．　　　6−2．　Replacing　Fuse．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．」．．．．．．．．．q．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　　6−3．Replacing　D　ata　Memory　Backup　Battery∵∴．．＿＿＿＿＿．8．．．。．＿＿．．●WORKSHEET．．．．．．．．．．．．．．．。．．．．．．．1．・．．・．．…　．．．・．・W6　fB4E　1−02E●Customer　Maintenance　Parts　Ust…・・………一……・一……・…・∴・CMPL　l　B4E1−03E●1oOWER　SUPPLY　ERMINALS董br：PANEレMOUNTED　INSTRUMENTS（責br！HT3）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　IM　IB4m・11EINTR、0．cUCTION．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．」．．．．．．．．．．．、．．．．．．．．．．．．．．．．．1−1．　Inspection．　．・…　∵・．・・・・・・・…　。・・・・・…　．・・1−2．．Scope　of　this　Manual　and　Associated　Manua置s．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．．．．．GENERAL．．．．．．．．．．．．匂．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．層．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．2−L　　St4ndard　Speci藪cations・．・。・・・…　一・・・・・・・・・・　　　…　　9・・・・…　　。・・・・・・・・・…　　。・2−2．Model　and　Su伍x　Codes．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．2−3．　Options・・・・・・・・…　　r・・・…　　。・・．・・・・・・・・・・…　　。・・・・・・…　　。・・・・・…　　。・・・・・・・・…2＿4．　Accessories．　．．◎．・．．・．・．∴．・．．．・・亀．璽’．’驚．．’．”弓●’’”．”．．○’一’”弓’”噺’”．INSTALLATION．．g．．．．．．．．．＿．．．．．．．、．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．．．．3−1．Wiring．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．・．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　　　　3−1−1．Wifing　Precautions．．．．・．・．．．・．．・．．・．．・．．．．．・・．．．．．．・．・・．・．．・．．．・．．PRINCIPLES　OF　O：PERATIO：N．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．。．．．．．．．．．．．．．．4−1．　Totalizer　Functions．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　．＿．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．き4−2．　Batch　Functions．．．．．．．．．∴．．．．．．．．．．9．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．。．．4−3．Alarm　Functions．．．．．．．．。．．．．．．。．．．．．．．．．．．．。．　。．．．．．．．．．．．．．。．．．．．。の．．OPERATION．．．．．．．．．二．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．ρ．．5。1．　Front．　and　Side−Panel　Features．　．．．．．．．．．．，．　．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　．．．．．．．　　　　　5−1−1．Front　PaneL．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．．．．．の．．．．．．．．　　　　　5−1−2．Instrument　Side　Pane蓋．．．．．．．．．．．．．．．　．．．．．．．．．．．．　　　．．．5−2．　Prepamtion　of．　Data　Labe1．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　．5−3．　Preparation負）r　Operation．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　．．．．．．＿．．．．．　．．．．．．．．．．．．．．．　　　　　5−3−1．Ch�tk　Special　Parts　are　Installed．．．．．．．．．．．．．．．　．．．．．　　．．．．．．．．。．．　　　　　5−3−2．Setting　Side　Panel　Switches．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．・．．．．．。．．．．　　　　　5−3−3．，Setting　Main　Data．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．。．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　　　　5−3−4．Setting　Auxiliary　Data．．．．．．．．．．．．。．．．．．．．．．．．．．．D．．．．．．．．，　・．．．．．．　　　　　5−3−5．Simulation．．．．．．．．．．．。．．．．．．．．．．．．．．　．．．。．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　　　　5−3−6．Other　preparations．’．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．。．．．．．，．．．．．。．．5−4．　Operation6．．．．．．．．．．．．．．。．．．．．．．．．’．．。．．．．．．．．　．．．．．．．．．．．．．．．．．9．．P．．卿6．　　　　　5。4−1．Operating　Batch　Master，Station．．．．．．．．．．．。．．．．．．．．．．．g．．．．．．．．．．　　　　　5−4−2．Operating　Blendi無g　Master　Station．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　　　　5−4−3．Op¢rating　Slmple　Batch．Station．＿．＿．＿＿＿＿繭．＿．．．．．　．。．　　　　　5。4−4．Resetting　Cumulative　Totalizer　Value．．．．．．．．．．．．．．．．．．。．．．．．．．．．．5−5．Action　to　be　taken　when　FAIL　or　ALM　LampS　Light．＿＿＿．＿＿．＿＿．　　　　　5・5−1．Action　to　be　Taken　when　FAIL，　L，amp　Lights．　．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．　　　　　5−5−2．Action　to　be　Take血when　ALM　Iamp正ig聴ts、＿＿．．＿＿＿＿＿＿　　　　　5−5−3．Action　to　be　Taken　when　ALM　Lamp　Flashes．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　AUームームーニーユームハ∠11112555112112211124455667788911111111111一一一一｝一一一一一一一一一一廟．一一一一一一一一一一一一一一一醐」一一一一の一一鱒11122222333444455555555555555555555556666oo●　　　　　　　●　　　●　　　O　　　O　　　●　　　　　　　O　　　●　　　・　　　●　　　　　　　・　　　●　　　O　　　●　　　　　　　●　　　O　　　　　　　O　　　　　　　O　　　　　　　●　　　●　　　●O　　　　　　　●　　　●　　　・　　　．　　　O●　　●　　●　　■　　●　　●　　O　　鰯　　●　　●　　．　　．　　　　　・　　．　　　　　●　　●　　●　　■　　　　　．　　●　　●　　●　　●　　　　　O　　●　　O　　●　　O　　●●　　　　●　　　　・●　　　●　　　■　　　●　　　O　　O　　　●　　　●●●　　　■　　　●　　　■　　　O　　　●　　　●　　　■　　　　　　　■　　　●　　　．　　　●　　　O．　　　O　　　●　　　●　　　●　　　0　　　6　　　　　　　●　　　C　　　●　　　O　　　・　　　，■　　　O　　　■　　　，　　　●　　　●　　　9　　　の　　　ρ　　　の　　　●　　　O　　　の　　　　　　　の　　　O　　　O　　　　　　　・　　　ρ　　　卿　　　●　　　　　　　●●　　　O　　　●　　　　　　　　　　　　　●　　　◎噺　　　・　　　　　　　・●　　　　●　　　　●　　　　．　　　　●　　　　　　　　　　　　　　　　　・　　　　●O　　　・　　　●■．　　　・　　　・　　　●●●　　　●　　　●　　　■　　　●　　　●・　　　　　　　●　　　　　　　●．　　　O　　　●　　　●　　　O　　　●　　　　　　　●　　　●　　　　　　　■　’　●　　　●　　　●　　　●　　　6O　　　■　　　●　　　　　　　O　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　．●●　　　　●O　　　●　　　　●　　　　●　　●　　　　■●　　　●●　　　・　　　○　　　●　　　　　　　●　　　・　　　●　　　●　　　●　　　O　　　●　　　●　　　　　　　●　　　●　　　●　　　　　　　●　　　●　　　　　　　●●　　　■　　　9　　　●　　　O　　　O　　　●　　　■　　　●　　　O　　　O　　　O　　　・　　　■　　　　　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　　　　　・　　　．　　　●　　　●　　　●　　　●●　　　の　　　■　　　●　　　●　　　●　　　●　　　弓　　　●　　　●　　　●　　　　　　　O　．　O　　　O　　　●　　　0　　　の　　　O　　　●　　　●　　　●　　　9　　　8　　　●　　　・　　　9　　　9　　　■　　　●　　　●●O　　　　●●　　　　●　　　　●　　　　■　　　　●　　　　　　　　O　　　　●●　　　　　　　　●　　　　■　　　　●　　　■　　　．　　　O　　　　●　　　　●　　　　●　　　　．　　　●　　　●　　　　　　　　・●　　　●　　　●●　　　●　　　●　　　・　　　■　　　●　　　●　　　　　　　●　　　●　　　■　　　O　　　●　　　●　　　　　　　　●　　　・　　　■　　　●　　　■　　　●　　　●　　　●　●　　　●　　　●　　　●　　　　　　　O　　　■　　　●　　　●　　　●　　　■　　　■　　　●　　　●　　　●　　　．　　　●　　　O　　　●　　　●　　　・　　　■　　　・　　　O　　　●　　　　　　　O　　　．　　　●　　　　　　　O　　　O　　　●●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　　　　　●　　　馬　　　●　　　●　　　●　　　O　　　●　　　O　　　●　　　O　　　　　　　●　　　■　　　●　　　●　　　●　　　・　　　　　　　●　　　O　　　O　　　・　　　・　　　●　　　O　　　O　　　O　　　●●　　　・●　　　　．　　　　●　　　　●　　　　，　　　●　　　　●　　　　●　　　　・　　　　O　　　　●　　　　　　　　●　　　　●　　　　り　　　●■　　　9　　　　　　　　　　　0　　　の　　　8　　　．●・　　　■　　　●●　　　O　　　●　　　●　　　O　　　　　　●魯　　　の　　　　　　　●　　　0　　　0　　　0　　　0　　　●　　　■　　　9　　　●　　　の　　　ゆ　　　■　　　9　　　9　　　0　　　9　　　0　　　．●　　　の●　　　●　■　　　　・●　　　○　　　●　　　　　　　●　　　O　　　●　　　●　　　　　　　●　　　　　　　●　　　　　　　●　　　●」　　　O　　　．　　　．　　　O　　　…　　　●　　　　　　　9　　　●　　　O　　　●　　　●●　　　●　　　O　　　■　　　　　　●　　　●　　　○　　　●　　●　　●　　　●　　　　　　●　　　O　　　　　　●　　　●　．　●　　●　　■　　　●　　　●　　　　　　●　　　●　　●　　　O　　　O　　　●　　　　　　■　　　●　　　●　　　●　　●　　　●　　　●　　　●　　　　　　　○　　　●　　　●　　　●　　　　　　　●　　　■　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　　　　　●　　　　　　　O　　　●　　　●　　　　　　　●　　　．　　　　　　　O　　　●　　　■■　　　●　　　●　　　■　　　　　　　　　　　●　　　■　　　，　　　●　　　●　　　●　　　●　　　■　　・　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　　　　　●　　　●　　　9　　　D　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●　　●　●○O■　　　．　　　●　　　■　　　●　　　　　　　9層　　　　●　　　　●　　　　O■　　　■　　　O　　　　　　　●　　　●　　　■　　　●　　　●　　　■　　　．　　　●●　　　■　　　■　　　　■　　　　●　　　　9　　　　●　　　　■　　　．　　　●　　　　　　　．●　　　　●　　　　●　　　●　　　．　　　　●●　　　　■　　　　●　　　●　　　■　　　　●　　　　O　　　　O　　　　O　　　　O●　　　●　　　　　　　O　　　●　　　●　　　●　O　　　　●　　　　O・　　　O　　　　　　●　　　■　　　り●　　　●　　　O　　　●ooり　　　　●　　　　●O　　●　　　　　●　　●　　●　　●　　■　　●　　．　　●　　O　　●　　●　　●　　　　　・　　　　　■　　　　　O　　●　　●　　O　　●　　●　　　　　■　　0　　9　　●　　●　　●●　　　　O　　．　　●　　　　●　　　　●　　　　・　　　　　　　　●　　　　●　　　■　　　　　　　　O　　　　●　　　O　　　　O　　　　，　　　・　　　　，　　　　●　　　　　　　　●　　　　．　　　　・　　　．　　　O●　　　　■O　　　■　　　　　　　●　　　■　　　●　　　●　　　　　　　●　　　●　　　　　　　O　　　●．　　　●　　　●　　　●　　　■　　　●　　　■　　　■　　　　　　　●　　　9　　　0　　　．　　　　　　　●　　　．・　　　ロ　　　　　　　●●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　■　　　●　　　　　　　　●　　　■　　　　●　　　　●　　　　　　　　・　　　　O　　　　●　　　●　　　O　　　　●　　　■　　　・　　　　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　・　　　　D　　　　●　　　　・　　●　　　●　　　O　　　　　　　■　　　弓　　　●　　　●　　　●　　　■　　　●　　　●　　　■　　　　　　　●　　　●　　　O　　　　　　　■　　　●　　　●　　　●　　　　　　　●　　　　　　　0　　　9　　　●　　　O　　　●●　　　O　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●　　　●　　　■　　　●　　　●　　　　　　　■　　　O　　　　　　　■　　　■　　　　　　　●　　　●　　　O　　　　　　　●　　　O　　　O　　　●　　　・　　　り　　　■　　　●　　　●””O　　　　●　　　　●　　　　■　　　　●　　　■　　　●　　　　O●　　　○　　　　　　　●　　　●　　　●　　　O　　　●　　　　　　　■　　　■　　　・　　　・　　　．　　　・　　　●　　　　　　　O●　　　O　　　●　　　り　　　●　　　O　　　　　　　O　　　O　　　●　　　■　　　●　　　■　　　●　　　●　　　　　　　●　　　●　　　　　　　●　　　O　　　■　　　●　　　O　　　　　　　●　　　Ooo”批　�o蟄盤。●　　　．　　　O　　　●●　　　　●　　　●　　　　●O　　　　●　　　●　　　　●●　　　●．　0　。．n．翫0”A．n　．．e“h●W．。　S・．．n　．．0ロ　　　ロ“�t”一A。．伽．血　0　・O　　　　●．　　　●　　　　●●　　　　9・　　　　・　　　●・　　　●　　　●・　　．　　8”．　　90●．　　　O●　　　O　　　●●　　　　●　　　　●●　　　●●　　　　　　　　●●　　　　●●　　　　q．　　　●　　　9●　　　　O＠Copyright　Sept．1986｛SU｝．7th　Edition＝Mar　2007（KP）lM　184E1−02εノModel　SBSDlntroduction1−11．INTRODUCTION．1−1．Inspection．　　This　instrument　was　thoroughly　tested　at　the　fac−tory　befbre　shipment。　　However，　when　you　recelve　this　instrument：））ーム6∠）3Inspect　fbr　visible　damage．Confirm　that　the　model　and　su伍x　codes　shownon　the　shipping．　documents，　and　also　on　thenameplate　on　the　instrument　slde　pane1，　are　thesame興s　on　your　order　sheet．Confhm　that　all　accessories（s6e　section．2−2）are　present．If　you　have　any　questions　about　this　instrument，Please　contact　ei1血er　your　nearest　Yo1（ogawas証es／service・office　or　Yokogawa　Electric　corporat幽ion，　Tokyo，　Japan．1−2．Soope　of　this　Manu紐l　anαAss�tiat瓠　　　　．Manuals．　　This　instruction　manual　covers　handling，　operat−ing　and　simple・maintenance　procedures　fbr　theSBSD＊EBatch　Set　Station．　　You　should血rst　read　the負）110wing　manuals，　inorder　to　fully　ullderstalld　the　functions　of　the　SBSD＊EBatch　Set　Station．　You　will　then　be　able　to五ll　out　thedata　label　on　the　side　panel　of　the　batch　set　station．　　Please　refbr　to　the　fbllow：ing　manuals：�@TI　IB4E1−01E　　　‘‘YewSeries　BCS（style　E）Batch−Blending　Con一　　　．t；01　System　Functions　and　D　ata　Setting’，．�AWSIB4E1−02E　　　‘‘SBSD＊EData　Sheet，’．lMIB4E1−02EModel　SBSDGeneraI2−12．GENERAL．　　　The　SBSD＊E　Batch　Set　Station　is　used　with　theSLCC＊E　Blending　Controller　when　a　high−fesolutionin−1ine　blend血g　l）atch　loader　is　require　d．　In　thisapplication，　it　generates　a　demand　pulse　signal　for　thel）1en　dillg　controllel．　　　It　can　also　be　used　for　on／off　contro1血batchlloader　apPhcations　using．batch　status　output・　　　The　Batch　Set　Station　functions　include：OScaling，　addition　or　subtraction　of　flow　signals，　ins．　　　tantaneous　flow　display，　repeater　fbr　a　flow　signaLOAnalog　inputs　and　outputs，　and　compensation　com−　　　putation　fUn6t三〇ns．OFIow　progtam　set　unit，　batch　sequences．　Sequencer　　　switches　are　on　the　fヤont　paneLOVarious　totalizer　fu．nctions．　Totalizer　parameters　are　　　easy　to　set，　and　totalizer　totals　may　be　viewe¢OCommunications　functions−　the　instrument　is　　　easy　to　design　into　a　system，　it　can　communicate　　　with．　a　central　operator　station　or　supervisory　com−　　　puter．O　Self−diagnostic　fullctions．　　　Figure　2−1−1　shows　the　front　view　of　SBSD＊E．Figure　2・1−1．　Front　View　of　SBSD＊E．lMIB4E1−02E2−2Genera12−1．Standard　Specifications．Input　SignalsPrqcess　Variable　Pulse　Input　Signal：Oto　6　kHz，　zero　　elevatioll　not　possible，　minimum　pulse　width　50μs．、　　・Pulse　input　from　two−wire！three。wire　trans並itteτ，　　or　voltage　trallsitio111colltact　signa1．hlput：From　Transmitter：SBSD　contains　distributol，　　voltage　is　switch−selectable−distributor　supPHes　　12V！24　V±10％，　current　up　to　50mA．　For　two−　　wire　trallsmitter，10ad．　fesistance　is　switch　selectaF　　ble−200Ω，510Ωor　lkΩ．Voltage（Transition）Pulse：　　Voltage五〇W：Leve1（EL）＝一1　V　to＋8　V　DC．　　Voltage　HIGH：Leve1（EH）＝3Vto　24　V　DC．　　Amplitude　of　Pulse　Signa1（EH−EL）：At　least　　3V．　　111put　Resistance：At　least　10kΩ．Contact　Pulse：Relay／switch　contact　or　trans‡stoI　　switch．　　Contact　ON：Soulce　resistance　up　to　200Ω．　　Coptact　OFF：Sou∫ce　resistance　at　least　100kΩ．　　Colltact　Rating：At　least　30VDC，30mA．F皿ter　for　Colltact　Pulse　Input：Switch−selectable，　　time　constant　lOms．Aux皿i註ry　Pulse　Illput　signa1’iAdded　tolsubtractedfmm　Process　Variable），　and　Status　Inputs：Aux且iary　　pulse　input　is　O　to　l　kHz，　zero　elevation　llbt　possか　　ble，・minimum　pUlse　widt血350μs．　Status　input　　minimum　pulse　width　220　ms．　Voltage（1eve1）or　　colltact　signals．Voltage（Leve1）Input：　　Voltage　LOW　Leve1（EL）：一1　V　to＋1VDC（status　　ON）．　　voltage　HIGH．Leve1（EH）：4．5v．to　25　v・pc（status　　OFF）．gontact　I喚put：Relaylswitch　contact　or　tlansi忌重br　　switch．　　Contact（Status）ON：Source　resista：nce　up　to　200．ΩL、　　Contact（Status）OFF：Sourcb　resistance　at　least　　100kΩ．　　Contact　Rating：At　least　5　V　DC，20　mA．Analog　Input　Sigllals（Process　Variable　or．Aux皿iaryFlow　and　Compensation　Sigllals）（S：BSD−201　and−3010nly）：1，to　5　V　DC，　illputエesistance　l　MΩ．Analog　Illput　Conversion　Accuracy：±0．2％of　span．RTD　Input　Signa1（for　Temperature　Compensation）（SBSD−3010nly）：JIS　or　DI：N　specification　Pt　100Ω3−　　wire　RTD，1ead　wire　resistance　up　to　10Ω／wire．Temperature　Compensation　Accuracy：±0．2％of　sp　an．Burnout　Function：Provided；scaleout　time　up　to　60s．Output　SignalsPulse　Output　Signai（Flow　Repeatemr：Demand　PulseSignal）：Transistor　contact　signa1，　rating　30V　D　C，　　200mA．Frequency：Oto　l　kHz；Duty　Cycle　50％（for　conecレ　　ing　to　YewSeries　BCS　Instrument），01　Fixed　FulselMIB4E1−02Ei’Model　SBSD　　Width−selectable（one　of　O．5，1，20，33，500r　　100ms）一fol　electromechanical　counter．Statu白Output　Signals（for　flow　signal　l�qput　abnomla1（曲sing！1eakage）l　pre・batch　and　batch　end　ala�os，reset，　and　fa皿signals−five　pohlts）：Transistor　contact　　signals，　rating　30VDC，200　mA．Analog　Output　Signa1（Flow　Repeater　Signal）（SBSD−201and−3010111y）：1to　5　V　DC，10ad　resistance　at　　least　2　kΩ．Allalog、　Ouptut　Conversion　Accuracy：±0．3％of　sp　an．Isolation　　contact（pulse／status）110　signals　are　isolated　fエomintemal　circuitry；analog　signals　are　n　ot．　Pulse　Ilosignals　are　isolated　ffom　each　other；status　inputs，status　outputs　and　analog　Ilo　signals　use　sep　a∫atecommon　negative血1es．　Power　suかPly　is　isolatedfrOm　internal　CirCUitry．Input　Pr6�tssing　Flmctions　　Process　variable　and　aux丑iaエy　flow　inputs　may　beeitheτv61tage　or　pulse　signals，　compensation　inputmay　be　eitheエavoltage　or　RTD　signa1．Aux鎖ary　Flow　Signal　Processillg（SBSD−201，一3010nly）：Auxj肚a■y　flow　signal　can　be　added　to’or　sub−　　tracted　f士om　process　va：riable　signaユ．　Range　of　ana−　　10εoutput（to　display　andτepeater）is　a（薄ustable．Voltage　Flow　Signal　Processillg：Spa：n　setting（4−digit　　fixed　point　number）corresp　ond血g　to　input　signal　　range　of　l　to　5　V　DC；10w一まnput　cutoff（for　inputs　　ullder　1％　of　span）　and　squaエe　root　function　se−　　1ectable．111put　F皿ter（for　Process　Vadable　Pulse　Illput　orAux皿iary　Pulse　Input）：First　ordeエ1ag　f丑ter，　time　　constant　adjustable　O　to　9999s．Totahzer　Scale　Factors：Scaler　for　pulse　signal　input　　（constant　K　number　of　pulses　for　every　flow　ullit　　totalized）．　Totalize：r　sca玲factor　for　analog　signal　　input．　K（K1，K2）are　5−digit．　fixed　p　oint　llumbers，　　of　maximum　value　32767．Compensatioll　Computation（SBSI）一201　and　・3010111y）：Call　compensate　the　process　variable　and　　aux丑iary　flow　sigllals　for　Hquid　density　changes　　with　temperature．　　SBSD’11as　the　follow圭ng　4．ASTM　compensation．　　●・01d　ASTM　No．　D1250（edit　in．1952）　　●New　ASTM　No．　D1250（edit　in　1980）for　　　　　crude　oils，　fuels　＆solvents　and　lubricating　oils。　　　Otheエtypes　of　compensation　are　also　possible（see　　　below）．Temperature　Compensation：　　　Temperature　unit　isしselectable（oC　oτoF）．Input　Signal：Platinum　RTD　JIS’89　JPt　1000r　JIS’89　　Pt　100（DIN　Pt　100）or　l　to　5VDC．Teniperature　Range：For　platinum　RTD；一50　to　　十250℃．．　　For　a　l　to　5　V　DCsignal；Arbitrary・Model　SBSDComputation　Fofmat：ASTM　equation　or　general　　quadratic　equ　ation．ASTM　Equation：70＝7【（1＋α）・！（ρ，の】・wheTeπρ，≠）r7α7　　　　7（F＝71・＝ρ’　　　　　　　　　　玲　　　ρ15　　　　　　　　＝αρ卜αγ△≠（1．0＋0．8αγ△の］　　where　7（F：Volume　conversion　coefficient（at　　　　　　　　　　　　　　　15。C）7157’．ρ’ρ15α’γ△∫：Volu血b（m3）at　15。C：Volume（m3）at　arbitrary　tempera−　tureαOC）：Density（オ。　c）（kg／m3）：Density（150c）（kglm3）：Thermal　expansion　c6efficient　at　150C（OC4）：Temperature　difference【△’＝卜15】（。C）Gelleral　Quad士atic　Equation：　　70＝71（1，＋α）｛1＋β（’一∫o）x10−2　　　　　　　＋γ（≠一∫。）2x1σ6｝］　　　　　170：Volumetric　Flow　at　reference　temperature　　　　　　　　　オ0．　　　　　7：Volumetエic　flow　（process　variable　flow　　　　　　　　sigllal）at　temperature’．殆〜αβ’γGeneralonly）：．Reference　temperature（oC）．：Flow　se血sor　temperature（。　C）．：Flow　transmitteエcomp　ensation　coef厳cient，（一99．99to　99．99）．：First　order　compellsation　（一99．99日目　99．99）．：Second　order　compensatio11．　（一99．99to　99．99）．Comp　ensation　Computationscoefficient，coefficiellt，（SBSD−20、1Computation　Format：　　70＝17［（Cmax−Cmin）C＋Cmln】　　Cmax；Maximum　　　　　　　　　9999）　　Cmin；Minimum　comp　ens　ation　coefficient　　　　　　　　　9999）　　C；compensation　coefficient（O　to（Oto　　Compensation　coefficient，　C　ranges　from　O　to　1−its　value　corresponds　to　the　compellsation　hlputsigna1；avoltage　in　the　range　l　to　5　V　DC．Flow　Signal　Repeateτρr　Dem昇nd　Pulse　Output　Func・’tion　　　Outputs　pulse＊alld　allalo9＊＊signals　cofresp　ondi119to　the　process　vadable　hlput（the　instrument　can’alsoadd　or　subtract　an　aux工賦ary　flow　signal　input−i皿this　case，　the　span　of　analog　output（to　display　ahdτepeater）is　a（加stable）．　Can　output　a　demand　pulsesignaユwhich　co∬esponds　to　currellt　set　point　in　flowprogram．　　　＊　ApPhes　only　to‘‘s�qPle　batch　set　station，’mode．　　　＊＊SBSD−201　and−3010nly．Genera12−3Pulse　Output：Output　pulse　rate　may　be　S¢aled　by　a　　factor　K’．　K‘（K3，　K4，　K　5，K6）are　5−digit　fixed　　po血t　numbers，　of　maximum　value　32767．Pulse　Output　ON　Time：Selectable−one　of　O．5，1，　　20，33，500r　100　ms−or　duty　cycle　of　50％（for　　YewSeries　BCS　Instruments：up　to　ten　may　be　　co�oected　hl　paraUel　with　output）．Ana韮og　Output（Flow　Signal　Repeater　Signal）：1to　　5VDC．Totalizer　Functions　　　Five　tota五zers　are　bunt　in−three　6−digit　batchtotalizers　an　d　two　8−digit（cumμ1ative）totaliz　ers：OO○Ooreset　inputC�oulat卸e且ow　tota1セel　may　be　leset　m肛1uany　byentering　other　data　for　totaHzer　value．．Batch且ow　totahzel（process　variable　only）．Batch　flow　totalizer（ploce串s　variable，　with　com−pensation　computation）．Batch　now　totalizer（proρess　varia1）1e・wヰh　aux−iliary　flow　signal　added　to　or　subtracted丘om　it，and　compensation　computatio11）．Cumulative　flow　totahzer（plocess　Variable，　withauxiliary’flow　signal　added　to　or　sub廿acted．fromit）．．Cumulative　flow　totalizer（process　varible，　withauxiliary　flow　signal　added　to　or　subtracted　fromit，　and　compensation　computation）．Batch　totahzer　is：reset　after　end　of　each　batch　by　　　　　　　　signal　or　f士ont　panel　reset　pushbutton・Data　Display　Imd　Data　Setting　F�octio璃sData　I）語play：　　Upper　display　isウatch　loader　setting，6digits．　　Lower　display　is　selectable　data，6digits．　　Selectable　data（displayed　in　lower　display）may　　be　major　data　item　oτauxihafy　data　item：Majol　Data　Item：Displayed　data　type　is　indicated　by　　lamp　next　to　data　item　label　on　front　p　anel．　Value　　of　batch　flow　totalizer（for　process　variable　with　　auxiliaτy　flow　signal　added　to　oエsubtracted　f士om　　it，　a：nd　compensation　computation），　batch　loader　　set　value，　installtaneous　flow　high　1血nit　611　d　insta：n−　　tanOous　flow　may　be　di5played．Aux且iary　Data　Item：Displayed　data　type　is　indicated　　by’code　displayed　inゆper　display．　Aux丑ia■y　data　　’indludes　the　other　four　totaユizer　values，　pre−batch　　　ala�osetti119，　prograln　set　p　ara1口etels　and　control　　parameters．　A　table　of　data　that　may　be　displayed　　　is　on　the　instrument　s‡de　pane1．1：nstantaneous　Flow　Display：5−segment　bar　graph．Data　Setting：Displayed　Data　Selection：Selected　by　push　buttons．　　　One　switch（oll　side　pane1）changes　f士om　maj』or　　　data　display　to　auxiUary　data　display．Data　Setting：Uses　push　buttoll　switches．　Data　seレ　　　ting　may　be　inhibited（disabled）by　all　i1血ibit／　　　ellable　switch　oll　the　side　p　anel．lMIB4E1−02E2−4GeneralSBSD　Modes　　The　SBSD　Batch　Set　Sta廿on　offers　the　followingmodes：o　Constant　flow　manual　u：nit，　w重th　ramp−up／1amp−　　down　func廿ons．o　Simple　batch　set　station（batch　progτam　resembles　　that　shown　b610w，　but　setpoint　changes　abruptly　　τather　than　lamping　up／down　tolfτom　flow　high　　lim直t　setti【19）．oBatch　master　station（batch　program　shown　hl　　figure）．　　For　all　three　modes，　the　program　is　started　by　asta加s垣put　or　by　operathlg　the　START　switc：h．．Emefg6ncy　stoPIRestart（see　figure）：using　stoPlstart　　status　inputs．　Ramp　cha：nge　in　output　betweenhi帥�od　low　now�qits，　step　change血ouやut　　betwee1110w　flow　limit　and　zero．Master　Pacing　Input：Changes（ON10FF　or　OFF10N）　　cause廿1e　output　to　ramp　between　high　and　low　　flow　limits．　Useful　whell　SBSD　i3　used　as　a　blend一　　血91naster　or　used　in　a　blending　batch　loader　sys−　　tem（the　SBSD　call　provide　a　dema皿d　pulse　signal　　to　a　slave　contro皿er　sμch　as　the　S工CC　Blendh19　　ColltroUeエ）．　Maste■pacing　is　not　plovided　in　　‘‘simple　batch　set　statio11，，　mo　de．Batch　Fu�oc髄onsBatch　Status：Status　outputBatch唐狽≠狽tSStatus奄獅垂浮煤^盾浮狽垂浮　Lamp　litkOAD，　PRE，@　ENDPre・b≠狽モBatch?ｎ?ResetStartPushbutton盾秩@statUS●mputLoad　IitOFFtonN骨OFFto@ON學Pre・b≠狽モPre・batch。?ｎｄ　alarm盾浮狽垂浮PRE　litON　tonFFON馴Batch?ｎ?Batch　end盾浮狽垂浮END　IitkOAD　offOFFON　tonFF脚ResetPushbutton盾秩@statUS・mputPRE，　END盾?ｆ．⊥OAD畳聾?ｌａｓｈｉｎ?OFFOFFON撃高潤E高?ｎ。狽≠窒凵pSt◎PPushbutton盾秩@sta執」S●mputLOAD競oRE，　END?ｌａｓｈｉｎ?OFFON　tonFF聾管曇一畳砦管骨骨曇Contact　closes　when　the　initial　flow　limit　lsee　diagrambelow｝is　reached．LOAD　lamp　flashes　when　STOP　status　input　is　turned．OFF｛STOP　conditionl　or　RESET　status　inputis　turnedON．Contact　opens　after　program　ramps　flow　set　point　downto　zero．Batch　Computation　Period：0．043econds．lMIB4E1−02EModel　SBSDSetpoi皿t　Program：Flow　HighLimit　S・tti・g．▼P・e・Batch−End　AlarmInitial　Flowretting、＼　Emergency@　＼StOP@　　＼／　　　　＼　　　　、　　　　　、　　　　　　、　　　　　　　1Flow　Lowkimit　Setting@　　　　　　Leakag…Predict　ムrtart▲8atch　EindRise　Time　　　　　　　　　　　　　　　　　FallTimelnitial　Totalized・Flow　LimitSettingAlaml　Functions　　Detects　loss　of　flow　plocess　va撤able元nput　signalbetweell　the廿me　flow　should　have　reached：high　limitsettillg　and　pre・batch−end．　A：LM　lamp　hghts，　ala�poutput　contact　opens．　This　fUnction　is　not　providedin‘‘simple　batch　set　station，，　mode．Leakage　Detection：Detects　leakage　flow　between　　batch　elld　andτeset．　A：LM　lamp　lights，　alaml　　output　contact　opens．Co�o皿ica樋on　Functions　　　The　SBSD　can　communicate（via　LCS　card　1n∬eldcontrol　station！unit）with　a　central　YEWPACK，μXL1’CENTUM　CRT−display　operator　station　and　super−visory　computer．　Maximum　length　of（SCCD）cable　toLCS　card　is　100　m（328　fヒ）。1）ata　Transmitted：Instantalleous　flow，　batch　flow　　totalizer　value（process　vadable，　with　aux丑iary　　flow　signal　added　to　or　subtlacted　f士om　it，　and　　compensatioll　comphtation），　batch　loadOr　setting，　　血iti瓠now　set血9，血iti組tot証zed−now�qit　　set血g，　high　且ow］�qt　setting，　demand　signal　　output，　illstrument　mode，　batch　sequence　status，　　alarm　status，　comp　ensation　coefficients，　status　of　　‘℃1A，’switch　on　side　pane1．Data　with　Remote　Setting：Batch　loader　setting，　　batch　flOw　totalizer　value（process　vaゴable，　with　　aux皿ary　flow　sigllal　added　to　or　subtracted　f士om　　it，　and　compensation　computatiQn），　initial　flow　　set仕ng，血itial　totahzed−flow　Iimit　setthlg，：high　　flow�q1it　setting，　batcll　sequellce　status，　com−　　pensation　coefficients．　Remote　setting　（from　　YEWPACK，μXL！CENTUM　operator　station　or　　supervisory　computer）can　be　disabled．S�qulation　Functions　　In　s�qulation　mode，且ow　signal　is　hltemaUygeneτated，　alld　batch　alld　totahzer　fullctions　may　be’checked．Mounting：　　Flush　panel　mount血g．　Instruments　are血hou3　　ings，　and　may　be　moullted　individually　or　side−by−　　side．．　　　　　　　　　　・　　Rear　of　instrument　may　l）e　up　to　75。　below　ffont．Model　SBSDGenera12−5W血�q9：signal　wi血g　tolffom　the　Field：Iso　M4　size（4　mm）　　screws　oll　temlia111　block．Power　and　Ground　Whing：100Vversion：JIS　C　8303　two−pin　plug　with　earthing　　contact．（IEC　A5・15，　UL498）　　　　　　　「　　●220Vversion：CEE　7VII（CENELEC　standard）Plug．Cable　Length：30cm（11．8　h1）Front　Panel　Fh1垂；h：Dark　Green（Munse皿2．5GY　3！1）．Beze1：Al�oinium　diecast　black　baked・enam　el　finish．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ウHousing：Open．front・　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．「Houshlg　Dime皿sions：182．5（H）x87（W）x480（（D）：　　dep　th　behilld　panel　sulface）（mm）（7．2x3．4x18．9血）．．Wejght：Instmment　Body：3．1　kg（6．81b）（excluding　housing）．Housingl　2�s（4．41b）（exc1繭ng　mounting　ldt）．No�o皿Opemt血g　Condi髄onsAmbient　Temperature：Oto　50。　C．（32to　1220　F）　’Ambient　Humidity：5to　90％・relat云ve　h�oidity（non−　　condensing）．Power　Supply：Two　versions，　for‘‘100V，，（standard）　　or‘‘220　V，，（option1A2ER）．：B6th　versions　may　　use　AC．　or　DC，　without　change　to血e　instr�oOnt：Version100V220VDC｛polarity　reversible｝20to　130　V120to　340　VAC｛47　to　63　Hz｝80to　138V138to　264　V2−3．Options．1DL　With　data　set　as　p亭r　data　sheet，　and　correspolld・　　illg　data　label　attached．！A2ER：For　220　V　version’，　power　supply．／PA：Compen＄ation　input　JIS，89　JPt　100．／PD3　Co血pensation　input　JIS’89　Pt．100（DIN　Pt　　100）．1MTS：Supplied　with　kit　fbr　individual　mounting．　　For　mounting血groups，　see．GS．1B4F　1−E．1scF・G□M：Moullt元ng　kit　bezel　color　change　from　　standard．color’（blac1⊂）．　Choose　color　ffom　set　of　　optional　colors（see　GS　22D　I　F　1−E）．　Spec茸y　color　　code　in　space［］．1NHS：No　housing，　pulg−in　instmment　module　only．　　See　GS　IB4F1−E　to　order　housl血g　separately．1NP］E：Irettelrs　engraved　oll　front　p　alle111aln　eplate・2・4．A¢cesso�ues．1Afuse，　quantity　one．　　　　　　　　Part　No．：S9510VKEng血1eer血g　units　labels，　one　set．　Part　No．：E9712D：L　　Blanldabe1，0ne　set．　　　　　　Part　No．：E9712D　S　　（for　useτ班�q9）Note：The　fhse（S9510VK）is　the　dedicated血se，　Do　not　　　　use　it　fbr　other　produc捻．292．Model　and　Suf且x　Codes．ModelSuffixbodesStyleOptionbodesDescriptionS8SDの　　　●　　　●　　　●　　　9o　　　■　　　●　　　・‘　　●　　●　　●　　o　　o　　●　　・Batch　Set　Station翌奄狽?　CommunicationeunctionsCom・．垂?ｎｓａ−狽奄盾獅nput，A獅≠撃盾�１P0	1．．9。Q．．．くR．．．	　　　o　　　・　　　．g@　　o　　　・　　9鰯@　　■　　　●　　　・	　　●　　●　　●　　●　　■　　●　　・●@　　●　　　●　　　●　　　・　　　・　　　●　　o●@　　●　　　●　　　■　　　●　　●　　　●　　　●	o　compensation　in−p浮煤C　no　analog　l101狽潤@5V　Compensa−Db　　　　tion　input；P煤@100Ω　　also　analogRsD　　l101。	　　　●　　　■　　　・	　　●　　　幽　　■　　　■　　　●　　・　　　・	lways　O1　．tyle　Code		　　■　　●　　■　　o　　・　　・　　●	tyle　Eption	DL	ith　data　labelsa狽狽≠モ?ｅ?ommon　Options	！A2ER！oA！oD／lTS！rCFG口MlmHS！mPE	20V　power　supply｛1｝JhS’89．JPt　100�AJhSσ89　Pt　100（DINP煤@100）｛21W奄狽?　mounting　kitB?ｚｅｌ　color　changeW奄狽?ｏｕｔ　housingN≠高?ｐｌａｔｅ　engraving1｝　Specify／A21NHS　to　order　without　housing，21　Specify　only　compensation　lnput　RTD．MIB4E℃一〇2EModel　SBSDInstallation3−13．INSTALL，ATION．　　For　general　information　regarding　installation　ofthis　instrument，．re色r　to　the　instruction　manual‘‘撃獅唐狽≠撃撃≠狽奄盾氏@of　Panel−Mounting　Instruments”（IMlB4F1−01E）．3−1．W廿ing．　　The　terminal　board　is　located　on　the　rear　of　thehousing．　Remove　the　cover　of　the　terminal　board，　andconnect　external　signal　wires　to　the（M4　size）screwte�oinals．　A負er　wiring，　be　sure　to　replace　the　cover．（See　Figures　3−1−1　and　3−1−2．）O�@�B�D�F�H�J�L�N�P�R�S�A�C�E�E�I�K�M�O�Q�S�C�J◎�J���J�@�M���P�RO　　ーーカ。、■ノニ、輔4ヨFigure　3−1−2．　Terminal　Co▼er．　　Tables　3−14，3−1−2　and　3−1−3　show　the　terminaIdesignations　and　signab　to　be　connected（these　dif陀raccording　to　the　model　and　su伍x　codes）．Figure　3−14．　Terminal　Layout．■Terminal　WiringTable　3・1・1．　SBSD・101＊E．TerminalcesignationDescriptionTerminalcesignationDescription12Process　variable　input，　pulse　signal畳117P8二＞C・m…・ca・i・・s畳234↑9Q0二＞Auxili・・y　p・1・e　fl・w・・gna日・p・・521一　　　Fail　output｛一terminal｝6789　「`BCD二〉穿掘犠。「flowsignal「epeate「十Mastβr　pacing　input10F＋　　　Reset　output　l＋terminall十Start　input11．十Reset　inputH12十Stop　input」13CommonK14P5一十十Pre−batch　outputaatch　end　outputLM：＞Al・・m…p・・16一Common｛＆reset　output，一terminal｝N＋　　　Fail　output　l＋terminallNote　1：Change　wire　connection　according　to　the　type　of　transmitter　used．【See　Sections　5−1−2　and　5−3−2｝．TerminalcesignationContact　or　Voltage@　　Level　Pulse92−wire　Typeoower　Supplゾ・3−wire　Typeoower　Supply鱒123＋＞T・a・・m・tt・・一輌　　　　　Transmitter\\SigQ　　Transmitter\\o　Vo量tage　level　pulse：external　dis−　　tribu1：0r，鱒12V！24V　distributor　for　transmit−　　ter　built　into　SBSD．Note　2：Use　shielded　twiste“一pair　cable｛SCCD　see　GS　34B6T1−01E》．1MIB4ε1−02E3−21nsta踊ationModel　SBSDTable　3・1。2．　SBSD−201＊E．TerminaIcesignationDescriptionTermhalcesigηationDescription12Process　variable　input，pulse　signal骨117P8二＞C・mm…ca・・・・…345十Compensation　input，Pto5VbC19Q0Q1二＞Aux・1・・ピy　p…e…w・・gnal・・p・・黶@　　　Fail　output｛一terminal｝6一A789十一〉Process　variable　input，or　auxiliary?ｌｏｗ　i叩ut、1to　5　V　DCBC二〉鴇瓢犠。「fl。wsignal「epeate「十Master　pacing　inputD10十Start　inputF＋　　　Reset　output　l＋terminal｝11十Reset　inputH12P3十轍Stop　inputbommonJK＋＞F・・w・ignal・ep・a…｛1・・5V…p・・｝一14P5十十Pre脚batch　outputaatch　end　outputLM二＞Al・・m・白・p・・16一Common｛＆reset　output，一terminal｝N＋　　　Fail　output｛＋terminal｝Notes　l　and　2：Refer　to　previous　page．Table　3。1−3．　SBSD騨301＊E．Ter’minalcesignationDescrlptionTerminalcesignationDescription12Process　variable．input，　pulse　signal骨117P8二＞C・mmun・ca・・・…234B，9Q05BRTD　input21一　　　Fail　output｛一terminal｝6AA789日脚〉Process　variable　input，　or　auxiliary?ｌｏｗ　input，1to　5　V　DCBC＋＞　　　　　　Demand　pulse　or　flow　signal　repdater　　　　　　lpulse　output）十Master　pacing　inputD脚　　　　　　　　　　，10F十　　　Reset　output｛＋terminal111十十Start　inputqeset　inputH12P3十一Stop　inputbommonJK二＞Fbw・・g・al・epea…“・・5V…p・・｝14P5十十Pre七atch　outputaatch　end　outputしM二＞Al・m…p・・16一Common　l＆reSet　output，一terminallN＋　　　Fail　output｛＋terminal｝Notes　l　and　2：Refer　to　prevbus　page．　　「3−1・1．Wi血g　Precautions．（1）Be　sure　to．　terminate　all　cable．connections　in　　　solderless　crimp−on　lugs．（2）Each　status　and　voltage　input　must　be　as　per　　　SBSD　specifications．　Note　the　limits　on　conduc−　　　tor　resistance，　voltage　drop　in　conductors，　and　　　vohage　（hlgh！10w）Ievels．（3）The飴i量and　digital　outputs　are　transistor　contact　　　signals（isoiated　from　power　supply　and　other　　　internal　circuitry）．　When　connecting　external　　　devices，　pay　attention　to　the　fbllowing：（See　　　Figure　3−1−3．）　　　　●　Observe　correct　polar三ty　of　status　output　ter−　　　　　　minals．　　　●Most　status　outputs　share　a　common　nega−　　　　　tive　terminaL　　　●When　connecting　a　relay．or　other　such　　　　　inductive　device，　connect　a　surge　absorber　　　　　（protective　diode−Figure　3−1。3，　CR　circuit，　　　　　etc．）in　parallel　wlth　the　load．　　　●　Note　that　status　outputs　cannot　be　connected　　　　　directly　to　an　AC　circuit。　Use　a．re韮ay　to　　　　　switch　an　AC　ciτcuit．　　　●Do　not　connect　any童oad　which　exceeds　the　　　　　　contact　rating．（Max．30V　DC，200　mA）．（4）Use　shielded　twisted−pair　SCCD　cable　for　com−　　　munication　lines（terminals　17，18）．IMIB4ε1−02EModel　SBSDInstallation3−3「．・　　　　1VccVccVcc寄，1○でOO」十11oPositive十●℃oo」でqロO」　　　　　　　　　　　　　　　　　　Q　　　　　　　　　　　　　　Negative　DC　load　　　　　　　　　　　　　　　　　　lContact　output　cirCUItProtectivediodeContact　output　circuitf，十コ　11書」Relay一一一uAC　load8　1　　8℃�IO」　　　　　　〜AC　p。w。1。。pplyFigure　3−1−3。　Connection　of　Contact　Outputs．lMIB4E1−02EModel　SBSDprinciple〜of　Operation4−14．PRINCIPLES　OF　OPERATION．　　This　chapter　outllnes　some　m勾or　fbatures　of　theSBSD＊E　Batch　Set　Station　that　are　used　da丑y　inoperating　system．　For　further　deta皿s，：refe：r　to　TIlB4A3−01E‘‘YewSeries　BCS　Batch−Blending　Control．System，，．　　　　　　　　　　’　　Refer　to　the　SBSD＊E　functional　block　diagram　inFigu：re　44−1．陰Alarm　Output　Signallfor　loss　of　flow　pulse　signaの　　　　一　　QP了ocess　Variable　lnpu電‘pulse　signa帥　　　　　　　σProcess　Variable　lnpu電or　Added／SubtractedFlow　ll　to　5V｝・Flow｛pulse　signa吻Compensation　lnputSignal　IPt　100nICompensation　lnputSignal‘1　to　5V，AIarm’鴇島，，、「　　　　　　　　　　　　AuxiliarV　Added／Subtrac電ed　　　　　　　　　　　Ω’、’、h「一K↑K2「驚T。t、li；藤一「1「『鍔爵｛〒1騙一1　　TotalizerCC目目’　　CComputationT1！TK1Cumulati》eFlow　Totalize川10w　sig員al｝3｝General　compensa電ion11ASTM　formula2｝Quadratic　formula　l　compu電a電lon　　　　S璽art　　　　StOP　q　　　　Rese璽Master　Pacing±Batch　FlowTotalizerK2K3K4駅と1一一一一一一一一一一印一iて’　　　　　　　　　　　　　、lwith　addedlsubtracted　　　　「｛with　CompensationcompuヒationlCτう！T贈’llIlu’K5L土θ　　Batch　Flow　　Totalizer　蔓　Cumula電ive　Flow　Totalizeru＿＿＿＿＿＿　　　　　　　　L」CFlOWSetpoint　ProgramK6AiarmlnstantaneOUSFbw　Display・離鼎QBa電ch　End　AlarmlRow　Signal　Repeaterσlpulse　signall　or　demand　pulse　Alarm　OutputσSignaI　‘for　leakage　flowl，　Flow　Signa，QRepeater　骨骨　11to　5V｝QCommunicationsσ　Fail　SignalσReset　Signal．With　addedlsubtracted　flow　signal，　and　compensation　　computatlon．寧oThe　span　of　l　to　5　V　analog　output⊂and　the　input　to　Pl　　algorithm，　display　and　repeaterl　are　also　adlustable　when　　auxiliary（added！subtracted｝flow　input　is　used．Pulse　i叩ut1電05V　mpulKI　　　　　　1ﾈfactor　for　flow垂窒盾モ?ｓｓ　varlable　　レ?ｏｒｍ?1K3κfac電or　fαadded／@sub覚racted　flowhor　minK」Repea電er　pulse@　Kfac電orFlow　　Total．ルｿ・藷・R驚窯Flow　process　vari−@　ableκfactorhormmK4Repeater　pωse@　Kfactor響・麗儲Kfactor　for　added’@subtracted　flowhor　minhormhT嘲FIOw　process　　　Tolalizer　　　Kfactor　for@　va舶ble　　x　　scale　　x　flow　process@　　span　　’　　　　　　fac電or　　　　　　　　variablehormhT7　Added♂　　　　　　Totallzer　　　　　K　fac電orσor唐浮b狽窒≠ンded　　翼　　　scale　　　　x　　added・5ub■曹盾浴@span　　　ractα　　　tracted　fbw了Period　of　mput　pulseK5　　　　　　　　　　1jfactor　for　demand　pulseK晒Flow　processtariable　span　　　　　Totalizer　　　　　　　K　fac電or@十　Added・　　x　　　scale　　　翼　　for　demandhor　minCCompensa電ion　oomputa工ionFigure　4−1−1．　SBSD　Functionai　Block　Diagram．4＿1．Totahzer　Fmnctions．　　Totalizers　are　essential　in　Batch−Blending　Con三tro1．　The　SBSD＊E　permits　the　following　five　tota1一立ed　values　to　be　displayed．（See　Figμre　4−1−1．）（1）Batch　flow　totalizer　value　　　　　’Totalized　value　of　uncompensated　flow　p士。−　　　　　　cess　variable　signal．（2）Batch　qow　totalizer　valu6（with　compensation　　　　computation）　　　　　　Totalized　value’of　compensated　flow　process　　　　　　variable　signal．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　コ（3）Batch　floW　　totalizer　value　（with　added！　　　　subtracted　now　signal　and　compensation　com−　　　　putation）　　　　　　Totalized　value　fbr　flow　process　variable　after　　　　　　additionlsubtraction　of　auxiliary　input　and　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　compensatlon．（4）Cumulative　flow　totalizer　value（with　added／　　　subtracted　flow　signa1）　　　　　　Cumulative　totalizer　value　R）r　uncompen−　　　　　　sated　flow　process　variable　after　addition！　　　　　　subtraction　of　auxiliary　input．（5）Cumulatlve　flow　totalizer　value（with　addedl　　　subtracted　flQw　signal　and　compensation　com一・　　　putation）　　　　　　Cumulative　totallzer　value食）r　now　procesS　　　　　　variable　after　additionlsubtraction　of　flow　sig−　　　　　　hal　and　compensation　computation．lMIB4E1・02E4−2Principles　of　OperationModel　SBSD　　The　totallzed　values　are　classifled　inこ。　two　types；batch　totalizer　values　are　reset　after　each　batch，　andcumulative　totalizer　values　are　not　reset．　The　batchtotalizer　values　are　6−digits　long、　and　the　cumulativetotalizer　values　are　8−digits　long　and　are　displayedusing　the　upper　and　lower　sections　of象heφsplay．　　Of　these　flve　totalizer　values，　the　batch　flowtotalizer　value　（with　added！subtracted　flow　signalinpu1，　and　compensation　computation）is　used　asmain　data盒）r　batch　processing，　and　is　displayed　asSUM　on　the　f士ont　pane1．　The　other　fbur　totalizerva墓ues　are　treated　as　auxUiary　data．4。2．Batch　Functions．Refbr　to　5．4．1‘‘Starting　up”．4−3．Alarm　Functions．　　Alalm　functions　that　aτe　pecuhal　to　SBSD＊E　aledetection　of　missing　pulse　input　and　detection　of置eakage，　　・　　Figure　4−3−l　shows　the　relatiollship　between　thealarm　functions　and　batch　sequence．（1）Detection　of　loss　of　pulse　input．　　　If−between　the　time　now　should　have　reached　　　high　limit　setting　and　pre。batch−end一一the　pro−　　　cess　vaτiable　flow　input　signal　level　remains　　　below　1％of　span，　the　input　signal　is　considered　　　to　be　missing：the　ALM　lamp　lights　a：nd　the　alaml　　　output　contact　opens．（2）Detection　of　leakage．　　　The　leakage　during　the　period　between　batch　　　end　and　resetting　is　measured．　If　the　leakage　　　equals　or　exceeds・a　pr6set・value　（auxiliary　data　　　setting），　the　ALM　lamp　lights　and　the　alarm　out−　　　put　cOntact　openS．　　　　Reset，，　resets　the　detected　leakage　value，　but　　　leakage　detection　continues　until　start”．FlOWBatch　end　　Reset　▼　　　　▼　　l　　　　　　l　　l］StartTimeDetects　loss　of　LeakagepulSe　input　　　　detec1：ionFigure　4−3−1．IMIB4E1−02EModel　SBSDOperation5＿15．　OPERATION．．5−1．Fr6nt−an（l　Side−Panel　Fe劉tures．5−1−1．Front　Palle1．　　Figure　5−14．　shows　the　front　panel　of　the　SBSD＊EBatch　Set　Station．・S●quonco醜8tu518mpsSdf・dlagnostie　a18rm　lampsLOAO　PRε　　E髄D　　　　　　　ALM　　FAILp　O　Q　　　　o　（）START　　　　　臼ESET　　　　　　S了OP諱?　□FしOW己コ＝コロ＝コ＝＝　　8ATCH−’一．ef〔’つ’つコ」」」し’し’　　　・つ一X顯：総lnstantaneOus．ぐ一f1。w　di，pl。yｩぐ一Data　displayｮ一Data　g・ttlng唐翌撃狽Uhos　DAτAP8ヨ穿55Nam叩latoeT8g18beけaatch　loador唐?ｔｖａｌｕｅ?D◎O・ta　dl・play・o撃?ｃｔｏｒ　switchesrpace　for　coef・Solocted・р≠狽＝@lampslainр≠狽＝@list｝レSET　　　　　SHlF了9b　　　　I吋CR?・□　［］O　SUM0　8ATCH◎FLOW　UMIT□▲mコ▼0　凡owヤOKOGバ蹴◆ficients　and　on・�ｉｎ６0ring　unitsFigure　54卿1．　Front　Panel．　　　Frequently−used隅main　data”　（data　items−　　　such・as　set　value　and　process　variable　value　−　　　shgwn　in　the　main　data　list　on　the　front　paneD，　　　and‘‘auxiliary　data”　（data　items−　such　as　　　computational　constants　and　control　constants　　　−shown　on　the　side　panel　data　label）are　dis−　　　Played　on　this　data　disp亘ay　according　to　the　set−　　　ting　of　the　main　datalauxiliary　data　selector　　　switch（FRONT　P．／SIDE　P．）10cated　on　the　side　　　pane1．（See　item（6）of　5−1−2．）　　　During　ordinary　operation，　set　this　selector　　　switch　to　FRONT　P．（main　data）．　With　this　set一’　　　ting，‡he　upPer　section　of　the　display　contains　　　the　batch　set　value，　and　the　lower　section　of　the　　　display　contains　one　of　the　main　data　items　as　　　・e1・・t・d　by　th・d・t・di・pl・y・el・・t・r　swit・h・・囚　　　団．A・e1・・t・d−d・t・1・mp　light・t・i・dicat・　　　which　data　item　is　selected．（See　Figure　5−1−2．）　　　To　display　auxiliary　data　items，　set　the　FRONT　　　P．／SIDE　P．　selector　swltch　to　SIDE　P．（auxlliary．　　　data）．With　this　settlng，　the　upper　section　of　the　　　display　containεan　auxHiary　data　item　no．，　and　　　th・1・w・・sectl・n・・nt・i・・th…rre・p。ndi。g　　　data．　The　desired　item　can　bQ　selected　uslng　the　　　d・t・di・pl・y・el・・t・・swit・h・・囚団．（See　　　Figure　5−1−3．）　　　The　lower　data　disp星ay　section　can　be　used　for　　　displaying　data，　and　also負）r　setting　computa−　　　tional　cOnstants　and　other　values．（6）Data　setting　switches　（［i亟］，　SHIFTレ，　　匝）．　　　These　switches　are　used　fbr　setting　data．（1）Sequence　status　lamps（LOAD，　PRE，　END）．　　　Display　the　status　of　the　batch　sequence．（2）Self−di群gnostic　alarm　lamps．　　　FAIL　lamp（red）：Lights　if　the　controller　f註ils．　　　ALM　lamp（yellow）：Lights　to　indicate　alarm　　　statUS．　　　　　This　lamp　flashes　if　the　data　memory　backup　　　　　battery　is　not　instaned，　or　when　its　voltage　is　　　　　lOW．（3）Sequence．co耳tro夏switches・　　　These　switches　are　used　to　start，　res夢t　and　stop　　　the　batch　sequence．　The　batch　sequence　can　be　　　controlled　by　these　switches　or　by　contact　　　lnputs．（4）Instantaneous。flow（翼isplay．　　　The　instantaneous　flow　is　displayed　on　a　bar　　　graph　consisting　of　five　LEDs．（5）Data　display．　　　’The　data　display　is　divided　into　two　sections，　　　upper　and　lower，　each　of　which　displays　six　　　dlgits．8atch　loador　50ttlng》〇一〇脚輌”05り■50　　　　ロムマ　　コ5550βfO5　”7漁AD「コ　コし，’Maln　d8taSol�tt●d・d猷。　lampsFRON了　P．←卜　　　　SIDEM8in　doto／8uxigi8rvdot85698ctor　5witchヒr　●SUM｛Batch　tota1‘zor　valu9，　（）8ATCH‘68tch　lo8dor　50tt董ng｝◎FLOW　UMIτ‘Flow　Moh　limitlOFしOW　lln5t8ntanoous｛10W｝ム　　口圖01020304引田3940M匹ln　d8toAgarm‘ALM｝　content＄D魯to　di5P18y　5d●cto「　　　Auxiliary　data3wltcho5Figure　5−1−2．　Functions　of　Data　Display．　　　　　　　　　　　（Main　data　display　shown．）lMIB4Ei1−02E5−2OperationModel　SBSDAuxiliary　data　ite出no．〉ローユい旧UO←O∩一H一CTA’B’0り、卿「し幽8一り蹴ヨAD口”ロA．uxiliary　data　　　　　　　P，Main　data／auxi腎aryd猷aseloctor　switche5緊藩r�FSUM｛Batch　totalizor．valug108ATCH‘88tch　loador　setting｝OFLOW　UMIT｛Flow　high　limitlOFLOW｛lnstant8ngousflowl▲　▼圃圃Main　data501Alarm⊂ALM｝@　contonts020304394008t8　display　56巳octor5witcho5Auxiliary　data　　　Figure　5−1−3．　Functions　of　Data　Display．　　　　　　　　　　　　　　　（Auxlliary　data　llisp亘ay　shown．）・（7）D・t・di・p1・y・el・・t・・swit・h・・（囚団）．　　　Used　to　select　data　to　be　disp夏ayed　in　the　data　　　display．（8）Main　data　list．　　　Contains　the　most−often−used　data．　A　desired　　　data　item　can　be　selected　using　the　data　display　　　selector　switches．　　　Main　data：　　　　　　SUM，．．．．．。．．．．．．．．．．．Batch　totalizer　value　　　　　　BAT．CH．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．Batch　set　value　　　　　　FLOW　LIMIT．．．．．．．．．．．．．．Flow　high　limit　　　　　　FLOW．．．．．．．．．．．．．．．．．．Instantaneous　now（9）Selected−data　lamps．　　　　　　　　　．　　’　　　One　of　these　Iamps　iights　to　indicate　the　main　　　data　item　selected　by　the　data　display　selector　　　switches，（10）Space　fbr　displaying　coef∬cients　and　engineering　　　　　　ロ　　　umts．　　　The‘‘coemcientslengineering−units　label，’pro−　　　　vided　as　an．　accessory　is　attached　here・5−1−2．Instmment　Side　Pan61．　　Figure　5−14　shows　details　of　the’SBSD＊E　sidepane1．Data　momory　backup　battory8爆巳8自一一qamP　l・tem・di・t・・t。PP。，／，　　　・…　　　．　　　Sido　pang葺StopperConnector恥．亀ρ．噛雪』　’，、【』ノ’獣，『一繭l　　Ter而ina，　　　boardl＠　1ρPowor　cord　plugwith　earthmory　backupbatt6ry　　　　　　　　Data　labθ1日　園�ＥB日◎Sidg　panol　switcho5　　TRANSMI’「TER　PWR　SPLV　　・PULSE　INPU1’　　　　　　　　　　　　をらりり　離職肥旦　圏輸話繍蹴　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　OFF　ON欝糖@　　　／贈鯛酬　　　　　　　　　　　　S’「AτUS　　　　PARAMETER　　　　　　　　　　　　　　C　EM巳LE　DP／SIDEP黙鼎＼1目圓圓圓！甑継幽　　　　　　　　　　　　　　ハ　　量制HI81T　DATA　F臼ONτPFigure　5−1−4．　Details　of　Side　Panel．lMIB4E1・02EModel　SBSDOperation5−3（1）（2）（3）（4）Transmitter　power　supPly　selector　switch（TRANSMITTER　PWR　SPLY）．For　pulse　type　process　variable　input　signals（two−wire　distributor　type　or　three−wire　dlstribu−tor　type，　see　Table　3−1−1，　note＊1）120r　24VDC　is　supplied　from　the　SBSD＊E　u1亘t．Transmitter　load　resistance　selector　swltches（PULSE　INPUT）．When　a　two−wire　pulse　transmitter　ls　used　wlthSBSD＊E血teエnal　powel　supply　distributor（see（1）above），　the　load　resistance（200Ω，510ΩorlkΩ）is　selected　by　these　switches．　One　of　theseswitches　turns　the董nput　fllter　On　or　Off．GA　selector　switch（STATUS）．This　switch　causes‘℃”or‘‘A，，　instrument　statusto　be　transmitted　to　a　remote　supervisory　system，which　should　sense　the　status　and　enable　orinhibit　remote　setting．　For　details　of　communica−tions　fUnctions，　re艶r　to　YEWPACK／μXL　FieldControl　Unit　Functions　　TI　34B6G1−01E，TI　34A6B21−01E）．C：　Status　flag　to　enable　setting　by　supervisory　　　　system．A：Status　flag　to　inhiblt　setting　by　supervisory　　　　system．Data　setting　enable！inhibit　switch（ENABLElINHIBIT）．This　switch　is　used　to　enable　or　inhibit　data　set−ting　by　the　fヤont　panel　switches．　　　ENABLE：Data　setting　is　allowed．　　　INHIBIT：Data　setting　is　not　allowed．（5）Data／decimal　point　selector　switch　（D．P．／　　　DATA）。　　　This　switch　is　used　fbr　setting　the　decimal　point　　　position　of　the　set　data．　With　this　switch　set　to　　　DP，　the　decimal　point　can．be　set　using　the　front　　　panel　switches（SHIFT，　SET）．（6）Main　data／auxiliary　data　selector　switch　　　　（FRONT　P．1SIDE　P．）　　　This　switch　designates　the　data　to　be　displayed　　　on　the　f『ont　panel　data　display　as　either　main　　　data　or　auxiliary　data．　　　FRONT　P．＝Main　data　is　displayed　　　SIDE　P．：Auxiliary　data　is　displayed（7）Data　labeL　　　The　data　label　lists　auxiliary　data　such　as　K　fhc−　　　tors　and　other　computational　constants　and　fUnc−　　　tion−specifying　data。　　　Write　data　values　in　the　data個d．　　　Table　5−1−1　shows　the　data　labe1，　and　Table　5−1−　　　2shows　details　of　the　auxiliary　data　function　　　spec並ication　items（item　Nos．21，22　and　23）．　　　Fo：r　further　details　of　the　data　labe1，　refer　to　　　TI　lB4A3−01E‘‘YewSehes　BCS　Batch−Blellding　　　Control　System”and　TI　I　B4E　1−01E‘‘YewSeries　　　BCS（style　E）Batch−Blending　Control　System　　　Fullctiolls　and　D　ata　Settjhg’，．Table　5−1・1．　SBSD　Data　Label．SBSD静EBatch　Set　Station　　　TAG　No。OlAlarm｛ALM｝code●　　●　　●　　・　　■　　●　　●　　■　　●　　o　　●怐怐D・・●．・．●●・．。●。・�`。●。B。．・●6．9．。．．．●．●．●●●・●C・．．・・●●9●。●●●．・●・●●●●E●・o●．・．・・。●．…　●●・・。・・．●●。。・．．・．・．「．．．●。●●●怐E●．．●．．・・．・．。．’．．．●．●D．．・．●．●．●．．．・。。e．．．．・恂､D．●●・●●●●・。．●●。・●．・・怐@　o　　●　　■　　・　　o　　・　　o　　．　　．　　・f・’E。・’・二二二雪二・漕’・llFlow　low　limit　setting02Batch　flow　totalizer　value撃浮獅モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ｝●・B●．o●．●●．・．●．●．●．。．。Bo12Flow　rise　time03Batch刊ow　totalizer　valueicompensated｝13Flow　fall　timeS04Cumulative　tota屹er　value魔浮獅モ盾窒窒�ｐ�?ｎｓａｔｅｄｌ　　　　　　菅1’Fr燭r圏C「’14iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii●　●　●　●　●　o　●　●　o　，　o。．●．・．●9●．’．。。。．・．●．●・’E　●　■　■　●　●　．　●　・　●　・●　　o　　■　　■　　，　●　　・　　・　　　　oB’D●。●．’．・．’・．F：：：：：：＝＝：：＝：：：＝：：：：：：：・。●。●。。。●．。．’．．。◎・’…　。05Cumulative　totalizer　valueocompensatedl　　　　　督●　　●　　o　　●　　●9　9　9　●σ　‘・‘。9・φ●●・9・@　．●．●。●．．。●●・。．●●。●怐D　●●●．●…　．．・・。・．・●・15：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i：i＝i：i：i；＝：：；：：：：：：＝：：εcii…iiiii…iiiiiii…iiiiiiiii…iiiii…i…i…i…i…i…lii…i．4％。θ●c。σ●σ●．・8・9●・．・●　●　o　巳　■　■　，　●　●　・　・D・．’．。．●．●D・．．．。。。E●B’E：・：・：・：・：・：・：・：・：。：・：F・：・：・＝・；・：・：・：・：・：・＝：9．D。．．D。E’・●。●・．・。・B＝。：・：・：・：・：・：・：。：・：・＝・9．’。・．●．●．・．。・’・。・．・．・F・：・：・：。：・：・：・：・：・＝・＝・D’．’．・．．。●。●．’E。・●。’E．06lnitial　totalized　flow　limit16Measured　temperaturelモ盾高垂?ｎｓａｔｉｏｎ　coefficient　input■　●　●　●　●　o　●　・　●　・　・D．。．・。・。・．・．●…　．・’・●・．．’．。．●．’．●．●。…　．・・’・07Prebatch　set　value17Measured　pulse　input　filter08Predicted　leakage　value18Addedlsubtracted　pulse　lnput?ｉｌｔｅ?S09Leakage　detection　setvalue19　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　脚−｡●．●o●9●o●■●o●●●●●●●●■●●■9●の●●●●●o■●●●●●o●●c．●●．．・・●・●o．●■●■●●o■●■■・・●・…go●．・●■■●Do・・●●oo・■・・．●●・・●●●■o●．●．・oo●．・o・o．・・oo●●■潤E．・●・・●．●●・●■■・・●■o■●・●●■●●●●．…●・●・o●■o潤D●・…o．oo・●●．●●●●●・o●●・・．．・o●・．．●・・●o●■■●D●●●燭●●o■●●o●o●●●●o■，o■oo●●■o●●■●o・●・o●●■●o　o　●　●　●　●　●　●　・　●　・　●　●　■　■　o　●　●　●　o怐怐怩盾潤E●・o・●●●●●●o・　■怐@●　●　o　●●　o●　●　●　層　●　o　●　o　■　o　●　●　●怩潤｡●．●●■●oo・●　●●　●ooo｡9●o●●　●●●・●　・．●・●，　o・　，怐怐怩潤@●o●．●●・o●　●●●●●・o　唱　■　●　●　■　■　o　●　o　o　■　o　■　●　●　●　●　●｡●　■　●　■　o．OOo●　・　●●●●Oo　●怐怩潤@●．　・　●　●　●・●　●　■　・o■　●　●●怩盾潤｡●■　●　9　■●　■　●o　・　・o●●　●怐@・　●　●●●●・　・●・．　o・●　●　・　■　o怐怐怐怐怩潤怐怐｡　●　■　・　・　o●●　●●　●IOlnltlal　flow　settmg20●●●●●o●o●●■o●●●●●●●●o●■●●●●●●●oo■●●■●●●●●■E．・●・●●●●●●●●●■●●■●●●●●●■9●●●●●・●●●■・・●099■怐｡・●．■，oo■●■■o●■o●ooo●■●■oo●●●●・・o・・■．●●●●cOo・o●o●●●●●■噂●●■■o●●●o●●●●…●．・・●・o●oo■怐E・．．・．●・・■●■●o■■●o●●・o■■．●o・●o・●o・．●．●●●●c●・●●o●・●■o奮●o■o●●●o●●●■■●●■．・■．●●．o●●●●●怐怐怐怐怐｡●●o●ooo■●oo●o●●●o●●o●●●●・●■・●・●●●●■●■　O　o　噂　●　■　●　・　o　．●　．　■　o　o　．　…怐@■　■．o●　o　・・．．　o．　・●　・●●oo怐怩潤怐怩X●　●oo●●・・●・●●●怩潤｡■oo●　oo●o●go■●●■●　●潤怐｡●■．・　．●・●●…　　　●．．　．怐怐@●●●oo　o●●●o●●　o●o．●　・怐怩潤怐怐@●●　■o■●■●o●‘・　■　●●■　・　・　o●　●o　…　　　●　・　●・．　●●　o怩潤怐@●oの　・●o●o　●●　・●●●　■　o怐@■●■　o■　o●●　●　●o　o・．●　■●●怩潤怐怐E・●oo　・●・●　・o・　．　．　o怐@■　■　●　●・　，■　●・●　・　o●・　●●●　■潤怐怐｡・o●・●・・●・・●・・●●怩潤@■　ooo　●o●　●●●●・●●■●●21Functlon　spec聾fication｛1｝．●●・●●●o●●・●・●oo．・・●●●E。●●B．D・9●・●．●●．・・。。・・怐EB●怐ED●31Analog　displaylflow　signal窒?ｐｅａｔｅｒ　span　　　　　　　　　砦22Function　specification｛2｝●　　9　　●　　●　　●　　●　　　　　幽　　●　　o　　●E・o●●●o●・．●・●・。・．・…　●32Compensation　reference狽?ｍｐｅｒａｔｕ　re23Function　speclfication｛31一一D・B・●．●．●・．．．。．・怐B．．●・33Manual　set　temperature1Manualモ盾高垂?ｎｓａｔｉｏｎ　coefficient24　　　o　　，　　●　　●怐D．●怐BB●D…　。，・　・　。怩X・．・●●●・．　・●　●・　・●B・怐怐D・D●．●．●。・怐B。●．●．●D●。．。●。．．E：。：・：・：。：・．。．＿．　　　　　●　　●@　　　　　　●@　　●　　●　　●　　●怐@　o　■　　o　　●　　・．．●・●…　●．●●●．。。●●・・●．34Maximum　value　ofmeasured　temperatur6’laximum　valuεof　compensatloncoe価clent25Flow　process　variable　span35Minimum　valueof　measured　temperature’lini而um　valueo‘comPensatloncoe捕clent26Addedlsubtracted　flow　span36Compensation　factor。．・．・。・．●。。．。．。．・．●．．．。●・。・・●●●●●●，．・●●・●●．●F。＝・：・：。：・＝・：。：・：・：。：・掾怐●●・．・。．●．・．●。．E●．●・　・．●．・．．．・．●●B。・．．．。．。・潤E・oo．・．・●．o●o●・●●Oo・oE：・＝・：・＝・：・：。：・：・：・：・●　o　●　o　．　o　・　．　o　o　　●7	factor　for　flow　processv≠窒奄≠b撃	7	low　transmitter　error　compen・s≠狽撃盾氏@coefficlentα	8	factor　for　addedlsubtractedf撃盾	8	rs星order　compensaヒlon　coefflclen象，ゴden5■tyo秩@spec重f巳。　graVl竃y〃	●●9	factor　for　demandlrepeaterp浮撃唐	9	econd　order　compensationc盾?ｆｆｉｃｉｅｎｔ　7	D。．．．．。．・．●。・．●．・．●．・．E．E．怐D。．．．・．。．．．．．。．。●@　●　　・　　o　　．　　・　　●　　●　　．　　・　　o0	otalizer　scale　factor	・・●・．…　●・．o●o●．・●．。．．。B・●怐DD●怐DB．E●f●E・怐D怐E怐怐D●．怐E怐B・．o．E9D．．．。．。。。o@　●　　●　　●　　●　　O　　o　　o　　●　　●　　■●E・D．B●E●0	．・。・．・．．．’○B．・．・．’．。．・．。．。．・．。．’．。．●。。．。．’．’．●．．。X・・怐D’，B．・．．●．●．●．●．●．●．・．。。・●。。。．。．魯．。暦．。．●。。。．。●．●	。。●怐怐E．E．B．怐D。．。．’．。．・。’．’．●　●・・．●●E・。●怐怐D．9●●・…●E・怐EE．・．・・●●●・。．●．●・o　B．怐DD。・．。．・．．．。．。・●．・●潤怐D嘔●●●●●・怐D・oE．・●●・．●	MIB4E1−02E5−4OperationModel　SBSD’Ta1）le　5帥1脚2．　Function　Specification　Deta皿S．Note：Fill　in　the　blanks　of　21．Functio耳specification（1）ABCDEF　A　Operation　mode　　　O二Simple　batch　set　station　　　　　　・　　　1＝Batch　master　lwith　fbw　hput｝　　　2＝Batch　master　lwithout　flow　input｝　　　3：Blending　master｛with　fbw　input｝　　　4：Blending　master　lwithout　flow　input｝B　Fbw　signal　repeater　pulse　width　　　O：Duty　cycle　50％｛For　connection　to　　　　　YS−BCS　instrument｝　　　1：0．5ms　　　2：1ms　　　3＝20ms　　　4＝33ms　　　5＝50ms　　　6：100msC　Communications　write　and　Keyboard　setting　　　enablelinhibit　selectorDE0＝，；233：Function　specification｛1）and　22．Enable！whole　datalnhibitlwhole　dataEnablelmain　data　SUM　　　　　aux，　data　No，2to　6，　aft白r　No．211nhibitlmain　data　SUM　　　　　aux．　data　No．2to　6，after　No．211rlstantaneous　power　faiI　restart　modeO＝COLD1＝HOTExternal　stop　input、　master　pacing　hputinhibitlenable　　　　External　stop　Master　pacing　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ロ　　　　　　　lnput　　　　　　　lnputF　　　　　　　Function　specification｛2｝．and　23．STARTIRESET／STOP　switchO3　1nhibit13　EnabbFunction　specification｛3｝as　follows：LFUNCTION　specification（2）GHIJKLG　Time　unit　of　flow　　O：骨ノh　　12聾ノmin．　　2；盤ノdayH巳」FOow　signa11Simulation　specificationO＝PuIse　flow　si卯a11：Analog刊ow　signa12：Simulation・D／O　inhibit3：Simulation・D10　enableAddedlsubtracted　flow　signa10＝None1＝Provided。　pulse、　added2＝Provided，　pulse，　subtracted3＝Provided，analo9，added4言Provided、　analo9，　subtractedAnalog　input　processingLoc　cutoffSquare　root　extraction01％or　leSSNot　provided10％or　lessNot　provided21％or　leSS・Provided30％or　lessProvided03Inhibit1＝EnableInhibit2＝lnhibitE…nable3＝EnableK　Resetting　of　stored　totalizer　and　demandlrepeater　　pulse　values：　　0＝　AII　values「eset．　　1：Demandlrepeater＆nondisplayed　totalizer　　　　digits　preserved．　　22　Like　1、but　least−significant　totalizer　　　　display　digit　also　preserved．　　3＝Like　1，but　two　least−significant　totalizer　　　　display　degits　also　preserved．Compensationモ盾高垂浮狽≠狽奄盾獅rovided　for：	rocessv≠窒奄≠b撃?　．Input	dded／s@mput2　　　　．．．．．	　　　　　Not　provided	：　　　　＿．．	rovided	ot　provided3　　　　．．．．9	ot　provided	rovided3　　」．．9	rovided	unction　specification（3）MNo−Q−MCompensation　computation　　O＝ASTM　method　　1：General　quadratic　formula　　23General　compensation．N　Temperaturelcompensation　coefficient　data　　O＝　Process　variable　　1＝Manual　set　point　Temperature　urlit　　O＝OC　　1＝。FSelection　of　ASTM　compensation　equation　　｛Effective　when　M＝O　in　function　specification｛3n　　O301d　ASTM｛ASTM・52｝　　1＝New　ASTM｛ASTM。80，　ISO　9111｝Crude　oil　　23New　ASTM｛ASTM・80，　ISO　91111Fuel　oi1　　3＝New　ASTM｛API，　ISO｝Lubricating　oil−2．Preparation　of　Data　Label．　　Before　uslng　the　SBSD＊E　Batch　Set　Station，　theequired　values　of　auxiliary　4ata　items−such　as鴫unc−ion　specifying　data，　K飴ctors　and　other　computationalonstants−must　be　decided　and　input，　and　thesealues　should　also　be　written　on　the　data　Iabe1（seeote）．　　When　preparing　the　data　label，　re驚r　to　TIB4E　1−01E‘‘YewSeries　BCS（style　E）Batρh−Blendingontrol　System　Functions　and　D　ata　Setting，，．　　　　　　　　and　TI　IB4A3−01E　‘‘YewSeries　Batch一Blending　Control　System”．　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTEf　option1DL　is　specified　at　order　time，　the飴。−ory　wil置write　data　values　on　the　data　labelefbre　shipPing　the　batch　set　station．−3．preparation　fbr　operation・　Per負）rm　preparation　with　the　batch　set　station　in−talled　in　the　pane1，0r　removed　and　placed　on　a　workable．　　（Suppose　that　the　instrument　module　is　in　theousing）．　　Removing　the　instrument　moddle　from　the　hous−ng：Pushゆthe　stoPPer，　located　below　the貨ont　　panel　of　the　instrument　module，　to　remove　it．　　When　it　is　drawn　out　halfway，　the　instrUment　　module　is　stopped　by鋤intermediate　stopper．　　　（Figure　5−3−1）．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・　　．，、	　o　o　　　O　O面ﾊ面一　一　一　一　一	ク／E　@面	白含	面	o	，ミ_rf	topper　　　　　　　　　げ	　　　　　，「	igure　5−3−1．　Removing　Instrument　Module．MIB4E1−02EModel　SBSD�ATo　remove　the　instrument　module　from　the　　　housing，　push　down　on　the　intermediate　stopper　　　while、pulling　the　instrument　out　of　the　housing　　　as　shown　in　Figure　5−3−2．＼lntermediate　stoPPer、oo羅�BFigure　5−3−2．　Removing　Instrument　Module．Detach　the　bonnector　from　the　instrumentmodule．　The　instrument　module　is　now　separ−ated　f『om　the　housing．（Figure　5−3−3）．’Connector，’’魯ctorρAHousilnstrumentmoduleFigure　5−3−3．．Detaching　the　Connector．5−3−1．Check　Special　Parts　are　Installed。　　Check　to　3ee　that　the　fuse　and（iata　memorybackup　battery　are　insta11ed．　If　not，　relbr　to　Chapter6‘‘Maintenanc♂負）r　installation　procedure，5−3・2．Setti�rSide　Panel　Switches．（1）Transmitter　power　supPly　selector　switch　　　　（TRANSMITTER　PWR　SPLY）．　　　For　pulse　type　process　variable　input　signals　　　　（two−wire　distributor　type　or　three−wire　distribu−　　　　tor　type，　see　Table　3−1−1，　note＊1）adistributor　　　　in　the　SBSD　unit　supplies　120r　24V　DC．Operation5−5　　　The　switch　setting　is　irrelevant　fもr　two−wire　　　voltage　level　or　contact　pulse　inputs（left　side　of　　　Table　3−1−1，　note＊1）．（2）Transmitter　load　resistance　selector　switch　　　（PULSE　INPUT）．●When　using　a　two−wire　pulse　transmitter　with　　　the　distributor　in　the　SBSD＊E　u血it，　the　switch　　　correspo：ndh19．　to　the　desh’ed　load　r6sistance　　　should　be　tumed　ON．　When　using　any　other　　　type　of　trallsmitter，　be　sure℃o　tum　all　of　theresistallce　switches　OFF．●Ifjnput　mtering　is　needed，　turn　the　FILTER　　switch　ON．　Further，　when　tlle　repeate∫pulsefrom　YEWSERIES：BCS　instmment　is　applied　asthe　input　signa1，1）e　sure　to　turn　the　iエ1put　f五terswitch　OFF．　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE　　Select　an　apPropriate　time−collsta皿t　fromzero　（0）　to　9999　secollds　alld　set　it　into　theauxiHary　data　item　17　and　18　‘‘Pulse　InputFilter，，，’when　the　displayed　Value　of　instanta−neous　flow（or　analog　flow　repeater　signa1）wavers　ow血g　to　the　irregularity　of　input　pulsesigna1．　　As　for　sett血g　operation　to　instrument，　referto　Chapter　5−3−4（Sett元ng　Aux工随ary　Data）．（3）Communications　write−inhibit’sWitφ（‘‘STATUS　　　C！Aselector　switch，，）．　　　Set　this　switch　as　desired．（4）Data　setting　enablelinhibit　switch　（ENABLEl　　　INHIBIT）　　　Set　this　switch　to　I：NHIBIT　during　normal　　　operatlon．（5）Dataldecimal　point　selector　switch　（D．P．／　　　DATA）．　　　Set　this　swltch　to　DATA　during　normal　opera一　　　廿。n，6・t・D．P．　wh・n・ett血g　decim・1　P・int・（6）Ma血datalauxiia■y　data　selector　switch（FRoNT　　　P．1SIDE　P．）　　　　Set　this　switch　to　FRONT　P．（main　data）du血g　　　　nolmal　opeエa廿on，　or　to　SIDE　P．　whell　setting　　　　auxiha：ry　data．TRANSM汀TER．　PWR　SPしY　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　圖　　　　　　　　　　　　　12VDCPULSE　INPUT團繍…・OFF　　ONSTATUS　　　　PARAMETER　　CENA8LE　DP　SIDEP［圓・圓圓圖INH旧IT　　DAτA　　FRONT　PFigure　5−3−4．　SidβPanel　Switc血es．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1MIB4E1−02E5−6Operation5・3・3．Setting　Main　I）ata．　　The　fbllowing　main　data　must　be　set　be負）re　com一　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　mencmg　operatlon．　　　　　　Batch　set　va1μe（BATCH）　　　　　　Flow　high　limit．　set　value（FLOW　LIMIT）（1）　Setting　the　data．　　　Turn　on　the　power，　seUhe　main　datalauxiliary　　　data　selector　switch　on　the　side　pangl　to　FRONT　　　　P．（main　data）position，　set　the　data！decimal　　　　poiht　selector　switch　to　DATA，　then　select　　　　the　data　item　to　be　set　and　display　it　on　the　　　　lower　section　of　the　display　using　the　data　dis−　　　　P10y・elect・・swit・h・・囚団．Next，　P・・鉛・m　th・　　　　蔽）110wing　operations．　　　PARAMETERE閥A8LE　　DP　　S8DE　P磨NH旧IT　DA’rA　FRO解P】Figure　5・r3−5。lFxample　of　display　and　setting（Setting　batch　setValUe）】　　　　　A・al・eady、et，al、e。fth。　b。t、h　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　set　vaiue　is　displayed．Switch盾垂?ｒａｔｉｏ?Display　OowerlDesc貞ption●lNote｝SHIFTレ●INCR▲．SHIFTレ．An　already　set　value　of　the　batch唐?ｔ　value　is　displayed．@　　　　　＼she　most　significant　digit狽?ａｔ　may　be　set　flashes．ret　the　desired　data．謄set．狽奄獅�　is　not　needed。　go　to　the獅?ｘｔ　step．she　next　most　significantр奄�ｉｔ　flashes．ret　the　desired　data．匠set−狽奄獅�　is　not　needed，　go　to’the獅?ｘｔ　step．qepeat　the　aりove　se賃ing盾垂?ｒａｔｉｏ“to　the　least　sig−獅奄?ｉｃａｎｔ　digit．sho　whde　data　thus　set?ｌａｓｈｅｓ．INCR▲●量lllINCR▲回回　　　　　　l@　　　　　l@　　　　　ITヨ〃〃戯T詔α∠70Data　setting　is　completod．N・te・禰e・haded岬i・n囲indi¢ates　flashing・f　data　　　　display．lMIB4E1−02EModel　SBSD（2）Setting　the’decimal　point．　　　　　l　　　The　batch　set　value　decimal　point　posiUon　is　　　automatically　set　to　colncide　with　the　decimal　　　point　position　of　the　cumulatively　totalized　　　value．of　auxmary　data　item　O4．　Similarly，　the　　　decimal　point　position　of　the　flow　high　limit　set　　　value　is　automatically　set　to　coincide　with隻he　　　process　variable　flow　span−auxiliary　data　item　　　25．　　　Accordingly，　the　decimal　point　position　need　　　not　be　set　when　setting　the　main　data．5・3・4．Setthlg　Au血y　Data。　　As　described　below，　the　auxiliary　data　valuesmust　be　set　to　correspond　with　the　data　on　the　datalabel　prepared量n　section　5。2：　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTEIf　this　contro110r　ha§been　6rdered　with　datalabe1（optiQn　IDL），　the　data　has　already　be6nset　at　the　fhctory　according　to　the　data　labe量prepared　by　YOKOGAWA．Befbre　starting　operation，　be　sure　to　check　thateach　data　item　has　been　set　corre6tly（to　co卜respond　with　the　labe1）．If　any　eπor　is　fbund，　correct　the　data　settingas　explained　below．　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTEAuxiliary　data．should　be　set　in　the　sequenceitems　21　thru　40，　items　O4　thlu　18．（1）SeUing　the　decimal　p6int．　　　Set　the　main　datalauxiliary　data　selector　switch　　　on　the　side　panel　to　SIDE　P．（aμxillary　data）　　　pos鮭ion，　set　the　data！decimal　poin1　selector　　　switch　to　the　DP　position，　then　set　the．data　set−　　　ting　enable1藍nhibit　switch　to　ENABLE．　Using　　　th・d・t・di・p1・y・e1ect・・swit・h・・囚団，・elect　　　the　data　whose　decimal　point　is　to　be　set，　and　　　d孟splay　it　on　the　lower　section　of　the　dis−　　　play．　Next　perfbrm　the　fbllowing　operations：　　　PARAMETERεNABLE　　DP　　SIOεP．磁心1細HI81T　OATA　　F爾ONT　PFiguπe　5−3．6．M6del　SBSD［Decimal　point　position　setting　example1Switch盾垂?ｒａｔｉｏ?Display　OowerlDesc而ption［［［□The　data　and　decimal　point　of狽?ｅ　currently　displayed　param一｛Note　lleter　are　displayed．SHIFTレThe　decimal　polnt　of　the　cur一rently　displayed　parameterflashes．VVhen　the　SHIF↑switch　isheld　depressed，　the　decimalSHIFTレpoint　position　changes　digitb凵@digit　and　the　decimalpoint　position　flashes．　VVhenthe　decimal　point　reachesthe　desired　position，　release｛Note　2｝the　switch．難下灘…蓑The　entire　disp醤ay　flashes．Decimal　pOint　setting　com−垂撃?ｔｅｄ．Note　1：The＊mark　indicates　a　flashing　decimal　point．Note　2：The　shaded　portion團　indicates　flashing　digit．（2）　Sβtting　data．　　　SeUhe　main　data！auxmary　data　selector　switch　　　to　SIDE　P．（auxiliary　data），seuhe　dataldeclmal　　　point　selector．　switch　to　DATA，　and　set　the　data　　　setting　enab豊e！inhibit　switch　to　ENABLE．　Then　　　select　the　data　item　to　be　set　and　display　it　on　　　the　lower．disp猛ay　section　using　the　data　disp1ay　　　・elect・・swit・hes国団．Next　set　the　data．　The　　　data　is　set　in　the　same　way　as　fbr　main　data．　　　Re掩r　to　the　main　data　setting　example　of　par．　　　5−3−3．PARAMETERENA8LE□圖DP　SlDE　P8NHI8醒T　DA7A　FRO〜7　PFigure　5。3馴7．After　completlng　data　setting，　set’the　data　set−ting　enable！inhibit　swltch　to　INHIBIT　so　as　toprevent　accidental（erroneous）sρttih9・　　　　　　　　　Unused　Auxiliary　DataThe　data　display　selector　switches　s］kip　tlleauxi且aτy　data　that　is　not　being　used　accordingto　the　fUnction　specification．Operation5−75−3．5．Simu夏証tion．　　After　setting　the　main　and　auxiliary　data，　check　theoperatioll　of　the　batch　set　fUnction　using　the　simula・tion　fUnction　of　SBSD．（Refbr　to　TI　IB4A3−OIE．）　　Set　auxiliary　data　item　221f冠nction　specification（2）1．H　Process　variable　flow　signal！simulationspecification　to　simulation　mode，　and　check　theoperation　（refbr　to　5−44　‘‘Start−up　Pro◎edu『e，，　andTable　5−3−1　below）．　　Ih　s�qu13tion　mode，　cgntact　outputs（DIo）canbe血hibited置so　spec置ed．（Ref6r　to　TaUe　5−3−1．）Table　5。3，1．Auxiliary　I）ata　Simulation　Specifンinghem．22．Function　specification（2）GHIJKLLH　P，。cessva＿，fl。w，ignal！、imωか　　　　　　　ti6n　specificatio”　　　　　　　0：Pulse　fldw　sighal　　　　　　　1：Analog　flow　signal　　　　　　　2：Simulation　D！O　inhibit　　　　　　，3：Simulation　D！O　enable5−3−6．Othe『P『epa『ations．Attach　coef∬cient1units　labe1。　　Choose　suitable　coefficient　and　eng�qee血g　unitslabels　f辻om　those　suppHed　with‡he　batch　set　statio11，and　stick　them血the　apProPliate　place　on　the　front・panel．（See］Figure　5−3−8．）　　If　a　suitable　label　is　m掴shlg　use　a　blallk　label　andwTite　the　necessaτy　coefficient　or　units　on　it．0　5u”Q　g酊CHOFしowu納IT回▲�▼◎　Fしow�o晒◆Space　for　stickingcoefficient！unltslabeIsFigule　5．3。8・lM184E1・02E5−8OperationModel　SBSD5−4．Operation．　　After　setting　main　data　and　auxi賎ary　data，　start　upthe　batch　set　station　as　described　below．　Note・that　theoperations　requlred　to　start　pumps　and　other　devicesaτenot　descτibed　in　this　manual．5・4・1．Operating　Batcll　Master　Station．　（See　Figure　　　　　　5−4−2．）　　The　start−up　procedure　when　using　this　instrumentas　the　batch　master　station　in　a　blending　batch　loaderis　described　below．�@�ATurn　on　the　power　to　the　instrument．Turn　ON　the　reset　signal（front　pa取el　RESETswitch　or　status　input）．The　batch　tota1セer　value　will　beτeset．　If　thestop　status　input　is　ON，　the　instrument　i訂eadyto　start．Note　that　the　instrument　cannot　be　restartedlmmediately　af【er　normal　batch　end　without　firstresetting　it．　An　interlock　function　of　this　instru−ment　disables　the　reset　signal　during　a　batchsequence．しoAO　PRε　　∈NO　　　　　　　AしM　　FAIしB　◎　Q　　　o　oS了A需了　　　　　RESE了　　　　　S丁OP�　□層□FしOW己コ一目己コ1＝コ　　8A了CHv働‘一ｲ　ご’rnR　コ　．ノ　」　し’u　’oA「「《P〜ヨ仔55Sequence　controlswitches、Figure　5−4−1．Power　supplyReset　signal（front　panelswitch　o「con．　ONtact　statUS』inputXNqte　1）Start　signal　　ON（front　paneIswitch　orstatus　inputXNote　1｝Stop　signal　　・ON‘front　panelswitch｝StOP　signo1　　0N｛status　input》蟹鵠訊羅誰90Ninputl�@TOtali2er@「昭5etStar9　．ｸm●rgon6yTtOPRe5tar璽On6　b欲αh　6yclo@　　　　　Ma5t8r@　　　　　ρaClngMa鑓●r　paoingUm661bd8atch　　　　　，盾獅п@　　　re5e驚TOtalizerr　　　　　Ne翼t　batoh　　　　　cyclOSt3rt　　　　　　　．1Pro・b8tohoN1FF●28，1N11FF1●�B5　’匿N5nFFte　1｝4N　「P　璽●●FF145N巳8　　　　　　9k＿＿＿」FF「161N｝FF1llL＿＿」巳●1o●一　　一　噌印　馴　鱒一　一　一一　一　一●Pre’batchoutputα05●d91L＿＿＿亘1◎peh1198atchβndoutputClosed巳，Reset　output曹　　　1L　．■6P●o●一　一　一CIo5gd●一　一　一11●　一　一hese「【ouτpu「し。・・；［［1Flow　high●6「1imit巳9一　　一、！、　　　　1●、ノ．、　　　ノ1hi電ial　flOW、’、　　！1Fbw　lowFlow　charac・、r、rL」limi驚teristics　of、1demand　sidna9癖lni電i31　to網髄zed・?ｌＯW　　・lL且蓼1’「imoi｛Note2｝iL．岬L8mp　di5pl自VしOAD寒●●●　煽●●●　9怐y一軸a5hingPRε●塞●●●・一一一・UtεNO●9＝9ζ●．Note　1：The　RESE了and　START　status　inputs　use　n6n−locking　contacts　which　are‘’reseで’or　　　　　　　　鯉start’g　in　the　ON　state｛minimum　ON　time　at　least　220　ms｝．　　Note　2：Flashes　only　when　stop　status　input　signal　is　OFF．：Figure　5−4−2．　Batch　Sequence　and　Flow　Characteristics．lMIB4E1−02E�jModel　SBSDOperation5−9�BTurn　the　start　signal（front　pane1　START　switcれ　　　　or　status士nput）ON．　　　This　controller　operates　automaticany　according　　　　to　the　batch　sequence，　and　stops　automatically　　　when　the　totalized　flow　reaches　the　batch　loader　　　set　value．　Figure　5−4−2　shows　the　change　in　the　　　demand　signal　during　the　batch　cycle，　begin　with　　　step�Aabove．�CTo　stop　operation　in　the　middle　of　a　batch　cycle，　　　press　the　front　panel　stop　switch，　or　turn　the　　　stop　status　input　OFF．　The　flow　ramps　down　　　to．　the　flow　low　limit　in　a　preset　time，　alld　then　　　goes　to　zero．�DTo　resume　operation　after　stoPPing　in　the　mid−　　　dle　of　a　batch　cycle，　turn　ON　the　start　slgnal　　　without　resetting．　The　remaining　quantity　is　　　then　loaded，　so　that　the　totahzed　flow　coincides　　　with　the　batch　loader　set　value．　To　restart　the�Ebatch　cycle，　begin　with　slep�Cabove．If　the　master　pacing　sこatus　input　is　turned　OFFduring　operation　aUhe　now　high　limit、　the　nowramps　d．own【o　the　now　low　limit　in　a　preseltime．　lf　the　master　pacing　status　input　is　thenturned　ON，　the　now　ramps　up　to　the　now　hlghhmit　in　a　preseuime．5。4−2．Operating　Blellding　Master　Station．（See　F　igure　　　　　5・4−3）．　　The　start−up　procedure　when　using　this　station　asablendhlg　master　station　is　described　below．�@�ATum　on　power　to　the　station．Turn　the　reset　signal（front　panel　RESET　switchor　status　input）ON．This　resets　the　batch　totahzer　value．　If　the　stopstatus　input　is　ON，　the　instrument　is　ready　tosta士t．1●丁。・ali・e・・e・eqS・a・・　　　　M。，，。，　M。、，。『S，。。　　　　　　S｛飢　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・　　　　　　　　　　　　　　　　　　●　　　　　　　　　　　　　璽　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　pacgng　paclng・can6elled　　　　　　　　　　　　　�@@　　　　　　　　　　　ONoower　supply　OFF窒?ｓｅｔ　signal?ｒｏｎｔ　paneI翌奄狽モ?　or　con．　ON�A1巳�Bl　　　　　l1�C59　　　　　　　16●15act　status　　　　　OFF獅垂閧煤p｛Note》Rtart　signal　ONfront　pa目el　　　　　　　　　　　OFFwitch　orぎtatus　inputl（Note）rtop　signal　　　ONofront　pane1　　0FF唐翌奄狽モ?ｌ?rtop　signal　　　ON撃唐狽≠狽浮刀@input）　OFFlaster　pacingTigna麿｛status　　ON獅垂浮煤�　　　　　　　OFFore−batch盾浮狽垂浮煤@　　　　　　Openｹatch　end盾浮狽垂浮狽eset　outputF撃盾浴@charac・t?ｒｉｓｔｉｃｓ　ofd盾高≠獅п@signa馨		　　　　1LQ棚＿」		o5ed		lO50d				ponq盾Ted			pon　　巳		low　highl奄高奄			nitial　flow	、　、　、	　　　　’　@　　1　@レ、」．」		励itiakOt31iz6d・f撃nW	量OW　IOW；奄窒獅奄	　　31P	　　辱陰		OAD	●、	1，刃A				8mρdi5Plav　U翠鼈黷e9・・hin。●E一一一Lit	RE					ND				ote：The　RESET　and　START　status　inputs　use　non40cking　contacts　which　areμresetπor　　　　「σstart’『n　the　ON　state（minimum　ON　time　at　least　220　ms）。igure　5−4・3．’S?ｑｕｅｎｃｅ　and　Flow　Chaτacteristics　of　Blendhlg　Master　Station．MIB4E1−02E5−10OperationModel　SBSD�B�C1�D1If　resetting　is　unnecessary，　skip　step�Aand　go　tostep�B．Turn　ON　the　start　signal　（f『ont　panel　STARTswitch　or’唐狽≠狽浮刀@input）．The　demand　signal　increases　to　the　flow　highllmit　according　to　the　sequence．　Figure　5−4−3．shows　the　change　in　the　demand　signal　during　thebatch　cycle．To　stop　operation，　press　the　fヤont　panel　stoPswitch，　or　tum　OFF　the　stop　status　input．　Thedemand　signal　ramps　down　to　the　flow　low　llmitin　a　preset　time，　and　then　goes　to　zero．If　the　master　pacing　status　input　turns　OFFwhile　the　system　is　operating　at　the　now　highlimit，　the　demand　signal　ramps　down　to　the蝦owlow　limit　in　a　preset　time．　If　the　master　pacingstatus　illput　the鍛turns　ON，　the　demand　sig：nalramps　up　to　the　flow　high　limit　in　a　preseuime．5．4．3．Operating　SimPle　8atch　Station．　　（See　Figure　　　　　5−4−4．）　　The　start−up　procedure　when　this　instrument　isused　as　a　simple　batch　station　ls　explained　below．�@�ATurn　on　the　power　to　the　instrument．Turn　the　reset　Signal（fセont　panel　RESET　switchor　status　input）ON．This　resets　the　batch　totalizer　value．　If　the　stopstatus　input　is　ON，　the　instrumellt　is　ready　tostart．　The　batch　set　station　callnot　be　restartedunless　the　gtation　has　been　reset　after　no：rmalbatch　end．　An　interlock　function　of　the　batch　setstation　d誌ables　the　reset　signal　during　a　batchsequellce．TOtalizor　rese電　　　　　　　　　　　ONPower　supplyReset　signaI｛front　pane且switch　or　con−　ONtact　statUSinput⊃｛Note　1⊃Start　signal｛front　panelswitch　or就atus　inputXNote　1）Stop　signaI｛front　panelswitchlStOP　sigr旧1‘status　input⊃　卜←一一一〇ne　batch　cy南一一一一一一一一一一一「St3rt　　　　　　　　　　　　　　Emer98nCV　　Re5tarτ　　　Pre・baτch　　　　　　88t6h　end●1卿Otali2e「r’一｝一Noxt　b8電ch・Start5tOPreset　　1mFFIi亀ノ�Ao1Pre御batchoutputBatch　endoutput孟「■�Bl　K�G　　　　　　I　I‘ote　1）1K�Fh　o1●1；�FOFFnNnFFnNnFF@．O〜nFFnρonnP��n聲　　　　書ｵ嘩＿」4�DClo5ed■L＿一o」1●1．P8191i�ECIo5●d1」＿＿1．」書1●1ll一　　　　　　　　　　　α05edRe5et　output　　　　　　　　　　　Oρon11鱒　一　一一　〇　簡一一　噛鱒　一　一団　噂　o一〇　一11一　一　　61●1●1■Value　oρening61high隔t　l11l　　l1V8量鴨oρen・1置15ingg　low11Va書ve　opening，11limit置bw　limit1Val》e　position111．、1闘i驚ia6驚。τaI12ed・11、Tim●flow闘mi電getting1」一輌＿9一lN。，。2》1ぱ脚1L●mP　di5ρ18yしOAD本●〕●ξ1●●・F●9．o軍一Fl醐�rPRE●二？：●●●一一一一一LitEND●冒：●こ1●Note　1：The　RESE’「and　START　status　inputs　use　non−locking　contacts　which　are‘oreset”◎r　　　　　　」」start‘’in　the　ON　state　lminimum　ON　time　at　Ieast　220　ms）．Note　2：Flashes　Only　when　stOp　status　hput　signal　is　OFF．　　　　　　’Figure　5−4−4．．Simple　Batch　Station　Sequence　and　Va1▼e　Action．lMIB4ε1・02EModel　SBSDOperation5．＿11�BTurn　the　start　signal価ont　panel　START　switch　　　or　status　i叩ut）ON．　　　The　batch　end　output　contact　closes（10w　limit　of　　　valve　opening），and　the　operation　Starts．�CWhen　the　totalized　now　reaches　the　initial　　　totalized−now　limit　seuing，・the　pre−batch　output　　　closes（high　limit　of　valve　opening）．�DW蝕en　the　totalized　now　reaches　the　pre−batch　　　point（batch　set　value−pre−batch　set　value），　the　　　pre。batch　output　opens（10w　limit　of　valve　open−　　　lng）。�EWhen　the　totalized　now　reaches　the　batch　loader　　　set　value，　the　batch　end　output　opens（valve　fUny　　　c蓋osed）．　　・�FTo　stop　operation　in　the　middle　of　the　batch　　　cycle，　press　the禽ont　panel　stop　switch，　or　turn　　　OFF　the　stop　status　input．　In　this　case，　both　the　　　batch　end　outやut　and　pre−batch　output　open　　　（va星ve　fU貰ly　closed）．�GTo　resume　operation　a丘er　stoPPing　in　the　middle　　　of　a　batch　cycie，　turn　ON　the　start　signal　again　　　without　resettlng．　The　remaining　quantity　is　then　　　loaded，　so　that　the　totalized　flow　coincides　with　　　the　batch　loader　set　value．　To　restart　the　batch　　　cycle，　begin　with　step�Aabove．54・4．Rese轍ngρum血tive　Tota雌zer　Value．　　The　cumulative　totalizer　values　contained　in　aux−11iary　data　items　O4　and　O5　are　not　reset　by　the　resetsignal．　If　resetting　is　needed，　set　this　auxmary　datato　zero　using　the　data　setting　switches．　For　the　set。ting　Procedure，　refbr　to　5−3−4　らもSetting　of　auxiliarydata，’．5。5．Action　to　be　Taken　when　FAI：L　or　A：LM　　　　Lamps　Light．　　Any血ults　in　the　batch　set　station　or　in　the　signalconnections　are　indicated　by　the　FAIL　or　ALM　lampslighting．　If　either　of　these　lamps　lights（or　begins　flash−ing），　Please　take　apPropriate　action　　（as　describedbelow）without　delay．　　5。5・1．Adion　to　be　Taken　when　FAIL，　Lamp　Lights．　　　　When　the　FAIUamp翫ghts　and　the　FAIL　contact　　output　opens，　thls　indicates　that　a　serious　f乞u1t　has⇒　　occurred　inside　the　instrument．（1）（2）Seuhe　main　datalauxniary　data　selector　swiIchto　the　auxiliary　data　position　to　indicate　the．a夏arm（ALM）contents　of　auxiliary　data　item　Olon　the　data　display，　and　chec寧the　cause　ofこhe飴u蓋t．　（See　Figure　5−5−4）．　Take　apPropriateact董on　to　correct　the侮uIt．lfthe　da監a　display　does　not　fUnction　nomaUy，　itcan　be　presumed　thaUhe　microprocessor　is　notoperat置ng．5−5−2．Action　to　be　Taken　when　A：LM　Lamp　Lighls．　　The　AL珂1amp　lights　if　the　high　or　low　limi1alarms　of　the　batch　set　station　operate，　or　when　input一．output　signals　are　disconnected．　　Display　the　alarm（ALM）contents　of　auxi賑ary．data　item　Ol　on．the　data　display，　and　examine　thecause　of　the　飴ult．　（See　5の5−4．）　Take　apPropriateaction　corresponding　to　the　cause　of　the飴u1し5−5。3．Aαi�Cn　to　be　Taken曲en　ALM　Lamp　Flasbes．　　The　ALM　lamp　begins　nashing　if　the　voltage　ofthe　data　memory　backup　battery　is　low．　Replace　thebattery　with　a　new　one．（See　Section　6−3　fbr　replace−ment　procβdure．）NOTE（1）If　the　ALM　lamp　begins　to　nash　during　　　nomla乳operation，　replace　the　battery　within　　　one　month．（2）TheΩashing　of　the　ALM　lamp　has　prece・　　　dence　over　its　contlnuous量ighting．　Thus，　　　other　alarms　camot　b6　displayed　while　the　　　lamp　is　flashing．lMB4E1−02E「5−12OperationModel　SBSD5。5・4．Alam（ALM）Codes，　thehi　Mea血gs　and　Con・　　　　　廿ob　Aαions　when　Abnom瓠．　The　aiarm　codes　andbeiow．thei「meaning　are　listedCodeLampMeaningControl　actions　when　abnorma10000　　・一Normal．一卿FAlしFault　in　CPU．0001FAlLFault　in　A／D　converter．FAILcontact：Open0002FAlLFa”lt　in　D／A　converter．0004．ALM　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●bomputatlon　range　overflow．Computation　using腫mit　value．0008ALMTemperature　inputlcompensation　coefficient奄獅oUt　signal　out　o葦range●Computation　using　manual　set　valuelmanual　compensatiOn　cO6fficient．0010@　　｛Note｝ALM’Error　in　cQmpensation　computation．●Computation　is　performed　with　limit　value．●ControI　is　continued．0020　ALMoflashing｝0軍amemory　backup　battery　not　installed，or　low　batte「y　voltage．Operates　norma鱈y　unless　power　failurenCCU「S．0080ALMRAM　memory　data　initiali2ation．Computation　usi“g　initial　value．0100ALMProcess　vとriable　input　signal　out　of　range　or■misshg　pulse　input．0200ALMAdded／Subtracted　input　signal　out　of　range．Computation　using　limit　value．`larm　output　contacts　opens　when　leakage盾秩@less　of　pulse　input　is　detected．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　F0400ALMAbnorma日eakage　detection．0800ALMFlow　sig陥1．out　of　range｛for　anabg　displa》andflow　signal　repeater　span》after　additbn／subtrac・狽奄盾氏D2000ALMRepeater　internal　data　6verflow．4000AしMData　setting　range　out　of　range●P．ErrorALMSupPly　voltage　too　low，Operation　stops．Note：In　the　computation　of　basic　equation（see　page　　　　　2−3）。f　v。1ume　c・nversi。n　c。e鰍ie耐，　f　1αγ△∫1＞　　　　0．5，　6‘0010，，alalnl　occu1「s　also．　　　　At　this　t�qe，　computation　is　continued　with　the　　　　value血nited　at　O．5　0三一0。5．　This　pエocess加g　is　　　　executed　t卯revent　the血temal　data・veτ幻ow　if　　　　�qproper　input　oπset　value　is　apP置ed．　　lf　two　o「mo「e飽u聡s　occu「simullaneously¶Ihehexadecimal　sum　of　their　code　numbers　is　displayed．【Bxample】θヨ。［030C＝0004十〇〇〇8十〇100十〇200（com・　　　　　　　putatioll　range　ove1ゴ10w，　temperature　　　　　　　血putlcompensatioll　coefficient　hlput　　　　　　　signal　out　of　lange，’process　vaゴable　　　　　　　input　signal　out　of　ra：nge，　added／sub●　　　　　　　　tτacted　input　s加al　out　of　lange）　　The　diagnostic　alarm　cOde　display　reverts　to　zeτoand　the　ALM　lamp　turns　ofr　when　the　cause　of　the飴uit　is　removed，　except　fbr　the癒bllowing　items．　　Select　these　items　using　the　data　selector　switches囚団・nd・e・et　th・m　u・ing　th・画k・y．　　Items　to　be　r年set　by［SET］pushbutton　switch．　　●　RAM　memory　data血itia亙zation　　●　Abnormal　leakage　detectioh　　●Repeater血tema　data　oveτ且ow豊M184E1。02EModel　SBSDMaintenance6＿16．MAINTENANCE．　　This　chapter　explains　the　indicatorand　parts　replacement　procedures．a（恥stment6−1．：Replacing　N3meplate（Tag　L罰be1）．　　Draw　out　the　instrument　module　a　little　from　itshousing，　and　open　the　lid　located　on　the　top　of　thefront　paneL　Remov局the　nameplate，　and　insta11　anew　one．（Figure　6−1。1）．6−3．Replacing　　　　tery．Data　Memory　Back叩Bat一Figure　6−1−1．　Replacing　Nameplate．　　If　the　ALM　lamp　on　the　front　panel　of　the　instru−ment　begins　flashing，　please　replace　the　battery　with−out　delay．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　NOTE　　Leave　power　applied　to　the　instrument　while　　replacing　the　battery．　If　the　battery　is　removed　　while　the　power　is　off，　data（parameter）set−　　tings　may　be　lost．（1）Draw　out　the　controller　module　a　little　from　the　　　housing，　and　remove　the　battery　cover　and　bat−　　　tery．（See　Figures　6−3−l　and　6−3−2．）（2）Install　a　new　battery，亘nd　fh　the　battery　cover　　　secure蓋y．（3）Make　sure　that　the　ALM　lamp　on　the　front　　　panel　has　stoPPed　nashing．6−2．Replacing：Fuse．　　If　it　seems　that　the　fuse　may　be　faulty，　check　theinside．of　the　fuse　holder　fbr　contamination　or　poorcontact　with　fuse．Recommended　replacement　intelva1：About　3　years．（1）To　remove　the　fuse，　unscrew　the　fuseholder　c玖p　　　　（turn　it　in　the　direction　of　the　arrow　marked　on　　　the　cap−counterclockwise）；the　cap　and　fuse　　　may　then　be　removed．（2）Insta1夏anew　fuse　of　the　correct　rating．　Tighten　　　　the　cap　firmly．Figure　6−34・Removing　Battery　Cover．Note：Use　the　dedicated　fuse（S9510VK）．　　　　afuse　fbr　other　products．　　　，＼　＼＼Do　not　usef一coo・爵，1！Fuse　Part　No．；S9510VK　　　　Rating　＝1A誌、lPreCaUtiOnS　fOr　StOrage　and　handling　Of　datamemory　backu”batteries】（1）　Storage　conditions　　　　　　Arhbient　temperature：一10　to　60。．　　　　　　Ambient　humidity＝5to　95（殆RH（non−con−　　　　　　densing）．　　　　　　Location　free　from　corrosive　gases．（2）Replace　the　complete　battery　assembly（battery　　　in　plastic．　plug−in　package）．（3）When　measuring　the　battery　voltage，　be　sure　to　　　use　a　high　impedance　voltmeter．　Do　not　attempt　　　to　measure　the　voltage　using　a　circuit　tester　or　　　the　like，Figure　6−2−1．　Replacing　Fuse．lMIB4E1−02ε6−2MaintenanceModel　SBSD（4）　Cautions　in　handling　baueries　　　●Do　not　charge象he　baueries．　　　●Do　not　heat　or　put　into　a　fire．　　　●Do　not　shoruhe　positive　and　negalive　poles　　　　　together．　　　●Do　not　apply　shock，　do　noI　a監tempuo　dis−　　　　　assemble．oO　O　O　　O　o．0面［コoq一軸噛一目薩〃、〃臼目，句［コ［コ。．！．ノづ　　1ン　　　’塞　　［コ。　　〔コo60Bat亡ery　AssemblyPart　No．　E9711DFigure　6−3−2．　Remo▼ing　Battery．lMIB4E1−02E「P’^「Spec．　No．Y｛三w∫ERIE　BCS　sBsD＊EBATcH　sE丁sTATIoN　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　DATASH　EETYOKOGAWA　Order　No．SEC．LoopItemCustome　r：lnstrument　No．　　　　　　“Equipment＝　　　1Model　and　Suffix　CodesrBSD．SBSD砦EBatch　Set　Station．　　TAG　No．OlAlarm｛ALM｝codeE●●・●●●・●。・●●●●●●●●●。。E●●●●●。●・o怐怐・・●●●・・●●9@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●●@　●　　●　　●　　●　　●　　o　　●　　o　　●　　■	I	low　low　limit　setting	2	atch　flow　totalizer　value（浮獅モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ｝	。●．●怐B．。●●●．・・●．．●。・・●@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●●@　●　　●　　●　　●　　9　　●　　●　　●　　■　　●●@　●　　●　　●　　，　　9　　●　　●　　●　　●　　●●@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●。怐怐E．●・・，怐B怐怐B●・●。●●●。●2	low　rise　time	3	atch　flow　totalizer　value｛モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ）	●．●●。●・。．・・●●●・6・・。。・o3	low　fall　time		4	umulative　totalizer　valuel浮獅モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ》　　　静		騨■	’■	’1	4	iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii	・．・．・．・．’．●．●．●．’．●．’：　9　●　●　o　●　●　●　●　●　o　・。E．D．B。怐CEo怐怐E●怐E怐怐E。E．5	umulative　totalizer　value｛モ盾高垂?ｎｓａｔｅｄ｝　　　　　膏	・●@　●	；。．D．●@　●　　●o@　●　　●　　●●@　●　　■	　　　●　　9　　●　　・　　●・@　◎　　●　　●　　●　　●　@　●　　●　　●　　●o@　●　　●　　●　　●　　●○@　●　　●　　●　　●　　●●@　・　　●　　●　　●　　●　　●　　●	　　●　　●iDi●　　●　　●	5	iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii	　●　●　o　●　●　●　・　●　．　●．f．怐DE．’。怐D怐B怐D・．怐B怐D怐D怐D’．f．怐DD．●．怐B怐DE．怐Df●@　●　　o　　o　　O　　●　　●　　●　　●　　・　　・●B●．怐怐E●。●D。怐D怐D。．。・E●　●　●　●　●　●　・　●　．　o　・●@●　●　●　■　●　●　■　●　■　●　●i奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄奄堰f6	nitial　totalized　flow　Iimit	6	easured　temperature！c盾高垂?ｎｓａｔｉｏｎ　coef刊cient　input	：・：・：・：・：・：・：・：・：・：・：：E：・：・：。：・：・：・：・：・：・：・．怐DB。f．B。E．’．f．D．怐BE。怐怐@●　●　●　●　●　●　●　●　・　●●v．●�j●．●●●・●●・，●．。●●●	7	rebatch　set　value	7	easured　pulse　inputf硅ter	8	、P窒?ｄｉｃｔｅｄ　leakage　value			8	ddedlsubtracted　pulse　inputf奄hter		9	e6kage　detection　set　value	9	　　・　　●　　●　　・　　●　　●　　●　　●　　●　　O　　o　　■　　■　　●　　○　　●　　●　　●　　●　　．　　●　　●　　・　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　■　　o　　■　　●　　●　　●　　●　　●　　o　　●　　●・怩k`「9・o「9・●■」oL・o、●・∂・「」・●90●」「●．・「●∂●、、●L「●●」σ●θ●8・ρ●8・、σ●の●θ・の●φoρ・「●●●●●「●，●怐D怐E怐怐・●E●怐EE●E●怐u怐E●，．・・●○●6・・●．・・・…　●●o．o．・●・・●●●●●●・●・●●●●・・●●o・・●●o●●・●●・●「・●●　@●　　●　　・　　・　　●　　●　　・　　o　　●　　●　　●　　・　　●　　●　　●　　・　　●　　o　　・　　●　　・　　●　　●　　■　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　の　　，　　●　　o　　●　　●		●　・　●　●　・　●●●　●　・　●o●　・　●　●6　●．「D●。r∴∵∴●．∵．、�`、�`r．∵．。．％．●D’D’閨怐B。D●D’D’D’D●D●D’D●D’D’D。D●D●D●怐@E　・　．　・　●　●　．●　●　●　●　●　・　●　．　●o●		怐@・　●　●．　●　・　●　■　●　．　●　●　●　●　●　o　●●　潤@．　●　●　o　・　．　●　●　●　・　●　．　■　●　●　●　o			itial　flow　setting				●・潤怐D●怐uE●o●・●・・o・●●o・oOoOoo●●●・・…　o●・・●●●●．●●・・…　●．●・●●・・●●●o・・●・●．・o●●●・o・●・o●・●怐怐E●怐怐・・怩潤o．E●怐怐●．E●u●E…@●．・・●●．・●」●○●●●・・噂●●●・●o「●Ooo・●●o・●●●●．・・●・．・●・●・…　●．・．●・E・E…@oE・c　●．●．●o「●●・●●．o・・●・●●・●●・●●・・●・●●●・・●●●●●・●●・o．o・・●●●・・●●o●●・o●●・・o・■　　■　@■　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　o　　●　　o　　●　　●　　●　　●　　●　　，　　●　　…　　　　　　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　o　　●　　●　　o　　●　　●　　●　　●　　o			．●●。f．B．●．●．●．’．’∴●．●∴●．●．’．●●　●・　怐@・　●　・　・　●　●●　・　■　●●　●　●　●●●．●．’D●．秩D怐D．●．B．怐DC．f．怐D’．’．’．●。●．●．’。’．’．’．．●．●．B∴f．B．f．●．●．’．’．●．’．。．’．”．’．●．。’．’．f．怐D怐D怐Df．怐Df．f．怐B怐Df。f．f．f．f．B．怐DE　E　Fuion　specification｛1｝					Ang　displaylflow　signalrepea狽?ｒ　span　　　　　　　　　畳						Fion　specification（2｝					．・．E．E．E．E．E．E：E＝E●Consation　referencetempe窒≠狽普@re						Fi…p・cifica｛ゆ・（3｝						・Mal　set　temperaturel　ManuaIcompe獅唐≠狽奄盾氏@coefficient						oMaum　value　of　measured　temperaturelMaxim浮香@value　of　compensation　coefficient						Fprocess　variable　span					Mium　valUeof　measured　temperature／Minim浮香@value　of　compensationcoefficient						Alsubtracted　flow　span						Coensation　factor			●●●●・c　怐怐●●怐BE。●・・●・．●・．●●　　o　　far　for　flow　processvariab撃?　　・						loransmittererror　compen・sation@coefficientα						●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●●　　●　　怐@　●　　●　　●　　●　　■　　●　　●　　●●　　●　　怐@　●　　●　　●　　●　　・　　■　　●　　●・・●．・●D●怐D．。●●。●●●●・●●●　　●　　Kfr　for　added！subtractedfl　ow						irorder　compensation　coefficientβ／densityor　speモ奄?ｉｃ　gravityρ						●　　o　　●　　●　　●　　o　　●　　●　　●●○。。．●Kfr　for　demandlrepeaterpulse						ec　order　compensationcoeffiモ奄?ｎｔ’γ					■●。●●○・●D●●・9・●●●。●．●●●・・●・●・●D●E●・。●●・●・。・●●。●　@●　　潤@　●　　●　　■　　●　　●　　●　　●　　●●　　●　　怐@　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●　　●	●			otzer　s6alefactor						9　●　，’●　，　●　●　，．●．・。●D。●●。。．●。●．●．。9●．●D。D・D●D・D・怐fD・D・D．D●怐@怐@E　怐@●　●　．　・　o　●　o．　●　●　・　●　●　●　●　●　●　■　●．．．・．●D●．・．●．・．●．●．●．●．．E．怐Do・・・…@●E・9　　●　　，　　o　　g　　o　　9　　ρ　　■●　　●　　怐@　●　　o　　●　　●　　●　　●　　●　　●●　　●　　怐@　●　　■　　●　　●　　●　　●　　●　　●●●・●●●怐怐怐E．●・．。●。●●●・。●●●・●・．・．●。・●。・・．・。●・・・・●●・。addedlsubtracted　flow　signaI						Risd　bv	CH．		H．				S肩		D			／		／R．		R．	H．	．		H．		／		／	／		／	WA◆　　WSB4E1・02E，2nd…dition：メ�dugust，1987　’prted　in　Japan’（UP）」←6CustomerMaintenanceParts　ListModel　SBSD（Style’E》Batch　Set　StationYEW∫ERIE二80．7謙称惣1413定＼影’　レ！笈二　　・・σ10ち日うゴ60”ヒ＼ク　、．z：．ク　7　。多ノ／笏〃．，D多託ア’　　7勿・　　　＼　　　　’lO＠層重ρ’．／墨ノ、’、1215Item　Part　No．　Qty　　Description127101112131415E97．P1TGY9405LBY9422NPE9711DHE9711GQE9714RKE9712DL，E9712DSE9714RP111111111CoverB．H．　Screw，　M4　x　5Tag　No．　Label｛blank》Battery　AssemblyCoverData　LabelLabelLabel｛blank）Alarm　Code　SheetYOKOGAWA；◆◎c。pyright　sept・1986（YK》・3rd　Editi。n：AP・・1988（YK）　、CMPL　l　B4E1−03Eノ2し、“21旧、＼’4、5蝋1恥1恥　o‘記　。吻“＠1’“「＼　　　、3αo雰llllll’。o　　　6、η郁ρA＼5、、、　、A　　　　　8U・。蕩麟ρρo〔＝鰐o〔、）＼ク18ToBノ21Eo／・／！　　　　　　　、、、、　　　　　o　　　　　　　　　　、　　　　　o　　　　　　　　　　　　　　、FT一↓1…孝21z　　1●　　　　　lo21　　　　多。　　、6　1　　　　　　　　　　19懸・医20　　　　　　　’CMPLlB4E1−03EApr．198831tem　Part　No．　QtyDescription2　　　−3　　E9711FG4　　E9714TC5　E9714WC11111．Display　Assembly｛see　page　4｝Plate（blank）Control　Assembly｛item　4　through　18｝　　110　Card　　CPU　Card、．678Q》On60り（U1　11122E9714XAE9714XBE9716YBE9716YSS9510VKT9008ZBY9306JBY9306JBE9711TDE9711TEY9306JB1111124121210Option　Card（for　Model　SBSD−200静日Option　Card｛for　Model　SBSD−300聾E｝Power　Supply　Unit（for　100　V　version）Power　Supply　Unit（for　220　V　ver6ion｝　Fuse一π1Aπ　　Stud　　Pan　H．　Screw，　M3　x　6　　Pan　H．　Screw，　M3　x　6StopperScrewPan　H．　Screw，　M3　x　6｝E・pec・f・・M・d・IS白S国…E」’Apr．1988CMPLlB4E1−03E〆4＼Display　Assembly17、1513／’t／画臨眠畷隔動oA城1！！＜堺失勉13∠蘭〜1　　　　　　　’げ／〃’・／雫◎のN藷駐＼毫・／、／＼　　　　　　’巨1’●＼＼10oooo、、1＠下％17もltem　Part　No．Qty1334　　1　15711DescriptionE9714GDE9714PEE9712CCE9711GFE9711HCY9306JBY9306JB11091122Dispby　Assembly｛item　l　through　15》　　Display　Card　Assembly　　　Kev　TOP　　Cover　　Bracket　　Pan　H．　Screw，　M3　x　6Pan　H．　Screw，　M3　x　6CMPLlB4E1−03EApr．1988Printed　in　Japan馳Llnstru（：tionManual／HTBPower　SupPly　TerminalConnections　for　Panel−mountedlnstruments（Option）．1．GENERAL．　　If　you　speclfy�nhe　terminal　board　to　which　the　power　source　is　directly’connected（suf猛x　code／　　HTB），　the　external　wiring　to　the　term三nal　board　is　necessary．2．APPLICABLE　iNSTRUMENTS．Model　　SRVI）　　SIHM　　SIHF　　SIHK、　SLCD’　SLPC　　SLMC　　SMLD　　SMST　　SMRT　　SCMS　　SBSD　　SLCC　　SLBC　　STLDDescriptionStrip　Chart　RecorderIndicator（With　Housillg）Bar　Graph　Indicator（With　Alarms）Indicator（With　Alarnls）Indicating　ControUer　　　　　　　　　　　　　　　　　，Programnlable　Indicating　ControllerProgrammable　Indicating　Controller　with　Pulse→Width　OutputManual　StationAuto　l　Manual　StationRat亘。　Set　StationProgrammable　Computing　StationBatch　Set　StationBlend童ng　ControllerBatch　ControllerTotalizer3．NAME　OF　COMPON丘NTS　AND　TERMINAL　DESIGNATION　OF　POWER　SUPPLY4．0ρ　、OOSignal　TerminaI（Note　1）0�@�B�D�F�H�J�L�N�P�R�A＠�C�E�D�I�K�M�O�O��C�G�E�H���C�H�G」�MNNLTerminal＄LayOutTerminaIcesignationDescriptionLN　1亨＞AC　or　DC　Power　SupPly@（DC：polarity　reversible）．@GroundSignal　Terminal（Note　1）Be　carefUHbr　which　Signal　Ternlinals　　　　　have　L，　H　terminals，　too．Power．SupplyTermina1POWER　SUPPLY　AND　GROUND　WRING．（1）All　cable　ends　must　be　furnished　with　crimp−on　type　solderles串1ugs（負）r　4mm　screw）．（2）Examples　of　applicable　cables．　　Cross−sectional　area　of　the　cable　conducもor：2．Omm2．＊　　No七e＊：Power　supply　cables　should　be　determined食om　the　instrument　power　consumption　　　　　　　　−they　must　have　conductors　with　cross−segもional　area　of　at　least　1．25mm2．　　Applibable　cable：600V　vinyle　insulated　cable（IV），　confbrming　to　JIS　C3307．　　　　　　　　　　　　　　　Vinyle　sheathed　gables　fbr　electric　appliances（KIV），　confbrmillg　to　　　　　　　　　　　　　　　JIS　C3316．　　　　　’（3）After　comple七ing　the　power　supply　and　ground　wiring，　mount七he　power　terminal　cover．YO　KOGAWA◆◎Copyright　Mar．1991（YK）．1st　Edition：Mar．1991（YG）FDNo．10004−SIM　IB4F1−11E＼YOKOGAWA◆YOKOGAWA　ELECTRIC　CORPORATIONHeadquar吐ers2−9。32，Nakacho，　Musashino・shi，　Tbkyo，180−8750　JAPANBranch　Sales　O価cesNagoya，　Osaka，　Hiroshima，　Fukuoka，　Sapporo，　Sendai，　lchihara，玉）yoda，Kanazawa，　Takamatsu，　Okayama，　and　Kitakyusyu．YOKOGAWA　CORPORATION　OF　AMERICAHeadquarters2Dart　Road，　Newnan，　Georgia　30265。1094，　U．SAPhone：1−770−253−7000Fax：1−770−254・・0928YOKOGAWA　EUROPE　B．　V，Headquarte「sDatabankweg　20　Amersfoort　3821　AL，　THE　NETHERLANDSPhone：31−33−464−1611　Fax：31−33−464−1610　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ら8ranch　Sales　O価ces　l　Wien（Austria），　Zaventem（Belgium），　Rathgen（Germany），　Madrid　（Spain），　Runcorn（United　Kingdom），　Milano（italy），Ve臨zy　Villacoublay（France），　Roodeport（Republic　of　South　A斤ica），Budapest（Hungary），　Stockholm（Sweden）YOKOGAWA　AMERICA　DO　SUL　l＿tda．Head　Of「icePraca　Acapulco，31−Santo　Amaro．　Sao　Paulo／SP−BRAZILPhone：55−11−5681−2400　Fax：55−11−5681−4434YOKOGAWA　EI二ECTRIC　ASIA　PTE．じ「D．Head　O価ce5Bedok　South　Road，469270　SINGAPOREPhone：65−6241−9933　Fax：65−444−6252YOKOGAWA　EL．ECTRIC　KOREA　CO．，じ「D．Head　O価ce14−1，Ybngpyongdong−4Ga，　Ybungdeungpo−Gu，　Seoul，150−866　KOREAPhone：82−2−2628−6000　Fax：82−2−2628−6400YOKOGAW2へAUSTRAL．IA　PT監LTD．Head　Of『ice（Sydney｝双）wer　A，112−118「「白lavera　Road，　Macquarie　Park，N．S．W．2113，　AUSTRAUAPhone：61−2−8870−i100　Fax：61−2−8870−1111YOKOGAWA　INDIAじ「D．Head　Of『icePlot　No．96　Electronic　City　Complex，　Hosur　Road，　Bangalore　560100，　INDIAPhone：91−80−4150−6000　Fax：91−80−2852−1441’YOKOGAWA　CHINA　CO．，『「D．K．Wah　Centre　29F　1010Huai　Hai　Zhong　Rd．，Shanghai　200031，CHINA　　IPhone：86−21−5405−1919　Fax；86−21−5405−1011Nov．℃6Printed　in　Korea



